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Перечень параметров частотного преобразователя КЭБ.

	Пара-

метр
	Название

параметра
	Нижний

предел
	Верхний предел
	Заводская установка
	400кг 1.6 м/c
	630кг 1 м/c 

без датчика
	630кг 1 м/c 

с датчиком
	400кг 

наши настройки
	630кг

наши настройки
	Ед.

измерения

	LF.00
	Пароль
	0
	9999
	-4
	
	
	
	
	
	-

	LF.01
	Пароль определяемый пользователем
	0
	9999
	440
	
	
	
	
	
	-

	LF.02
	Управление/метод управления
	1
	4
	1
	2: input-coded/digital-abs/terminal
	2: input-coded/digital-abs/terminal
	2: input-coded/digital-abs/terminal
	2: input-coded/digital-abs/terminal
	2: input-coded/digital-abs/terminal
	              -

	LF.0З
	Выход делителя инкрементного датчика
	1
	128
	1
	1
	1
	1
	1
	1
	-

	LF.04
	Выбор мотора АSМ/SSМ
	0
	1
	0
	0:А8М
	0:А8М
	0:А8М
	0:А8М
	0:А8М
	-

	LF.05
	Обратное направление вращения
	0
	1
	0
	0: Выкл.
	0: Выкл.
	0: Выкл.
	0: Выкл.
	0: Выкл.
	-

	LF.10
	АSМ номинальная мощность двигат.
	0.00
	75.0
	4.0
	5,00 KW
	8,5 KW
	5,00 KW
	3.5
	5
	KW

	LF.11
	АSМ номинальная скорость мотора
	100
	6000
	1440
	1380 1/min
	1200 1/min
	1380 1/min
	1380
	1445
	об/мин.

	LF.12
	АSМ номинальный потребляемый ток


	1.0
	1.1" 1Ьу
	8.0
	14,1 А
	26 А
	14,1 А
	11.2
	11.9
	А

	LF.13
	АSМ номинальная частота мотора
	20
	100
	50
	50 Н7
	50 Н7
	50 Н7
	50
	50
	Гц

	LF.14
	АSМ номинальное напряжение питания
	1
	650
	400
	380 V
	400 V
	380 V
	380
	380
	В

	LF.15
	АSМ cos Ф
	0.01
	1.0
	0.86
	0,68
	0,86
	0,68
	0.65
	0.79
	-

	LF.16
	Скорость при ослабленном поле
	0.0
	6000
	1200
	1180 1/min
	1000 1/min
	1000 1/min
	1200
	1200
	об/мин.

	LF.17
	АSМ датчик числа импульсов
	256
	10000
	2500
	2500
	600
	600
	2500
	2500
	имп/об.

	LF.18
	АSМ датчик пути
	0
	1
	0
	1:Вкл.
	1:Вкл.
	1:Вкл.
	1:Вкл.
	1:Вкл.
	-

	LF.19
	Компенсация ВС напряжения
	150
	500
	400
	400 V
	400 V
	400 V
	400
	400
	В

	LF.20
	Номинальная скорость системы
	0.0
	15.0
	0.0
	1,600m/s
	1,000m/s
	1,000m/s
	1
	1
	М/сек.

	LF.21
	Диаметр КВШ
	200
	2000
	600
	700 mm
	625 mm
	525 mm
	530
	530
	мм

	LF.22
	Передаточное число редуктора
	1.0
	99.99
	30.0
	40,00
	48,00
	40,00
	40
	40
	-

	ГР.23
	Несущая подвеска
	1
	8
	1
	1: 1/1
	1: 1/1
	1: 1/1
	1
	1
	-

	LF.24
	Нагрузка
	0
	65535
	0
	400kg
	630kg
	630kg
	400
	630
	кг

	LF.25
	Увеличение крутящего момента привода дверей


	0.0
	25.5
	6.0
	
	
	
	
	
	%

	LF.26
	Номинальная скорость мотора привода дверей
	100
	6000
	1440
	
	
	
	
	
	об/мин.

	LF.27
	Номинальная частота мотора привода дверей
	20
	100
	50
	
	
	
	
	
	Гц

	LF.28
	Номинальное напряжение привода дверей
	1
	650
	400
	
	
	
	
	
	В

	LF.30
	Метод управления
	0
	3
	0
	2:closed loop control
	0:open loop control
	2:closed loop control
	2
	2
	-

	LF.31
	АSМ - КР скорости (при вибрации увеличить)
	1
	65535
	3000
	8000
	3000
	3000
	3000
	3000
	-

	LF.32
	АSМ - К-1 скорости
	1
	65535
	1000
	2000
	1000
	1000
	1000
	1000
	-

	LF.ЗЗ
	АSМ - К1 смещения скорости
	0
	65535
	1000
	3000
	1000
	3000
	3000
	3000
	-

	LF.34
	АSМ - КР тока
	1
	65535
	1500
	1000
	1500
	1500
	1500
	1500
	-

	LF.35
	АSМ – К1 тока
	1
	65535
	500
	500
	500
	500
	500
	500
	-

	LF.36
	АSМ - максимальный крутящий момент
	0
	5"Мн
	2*Мн
	69,0 N/m
	135,2 N/m
	90,0 N/m
	2 * LF91
	2 * LF91
	Н/м

	LF.37
	Правка (Boast) LF30=0
	0
	25.5
	10.0
	12,0 %
	10,0 %
	18,0 %
	7.7
	8.7
	%

	LF.38
	Смена рабочей частоты (ШИМ)


	0
	1
	1
	1: automatic adjustment (8kgz/16kgz)
	1: automatic adjustment (8kgz/16kgz)
	1: automatic adjustment (8kgz/16kgz)
	1
	1
	-

	LF.40
	Скорость позициониро-вания
	0
	0.3
	0
	0,012 m/s
	0,010 m/s
	0,000 m/s
	0
	0
	М/сек.

	LF.41
	Скорость дотягивания
	0
	0.3
	0
	0,250 m/s
	0,050 m/s
	0,120 m/s
	0.15
	0.25
	М/сек.

	LF.42
	Нормированная скорость
	0
	LF.20
	0
	1,570 m/s
	1,000 m/s
	1,000 m/s
	1.0
	1.0
	М/сек.

	LF.43
	Скорость в режиме «Ревизия»
	0
	0.63
	0
	0,200 m/s
	0,220 m/s
	0,200 m/s
	0.2
	0.2
	м/сек.

	LF.44
	1-я промежуточная скорость
	0
	LF.20
	0
	0,250 m/s
	0,250 m/s
	0,002 m/s
	0.5
	0.6
	м/сек.

	LF.45
	2-я промежуточная скорость
	0
	LF.20
	0
	0,300 m/s
	0,200 m/s
	0,300 m/s
	0.2
	0.3
	м/сек.

	LF.46
	Скорость привода дверей
	0
	3000
	0
	0 1/min
	0 1/min
	0 1/min
	
	
	об/мин.

	LF.50
	Рывок при начале движения (сдергивание)
	0.11
	9.99
	0.6
	0,40 m/s3
	0,20 m/s3
	0,80 m/s3
	0.5


	0.4
	м/сек.3

	LF.51
	Ускорение при наборе скорости
	0.1
	2.0
	0.9
	1,10m/s2
	0,90m/s2
	1,00m/s2
	0.8
	1.3
	м/сек.2

	LF.52
	Рывок при замедлении
	0.11
	9.99
	1.0
	0,80 m/s3
	0,80 m/s3
	0,80 m/s3
	0.8
	1.45
	м/сек.3

	LF.53
	Ускорение при замедлении
	0,1
	2.0
	0.9
	1,35m/s2
	0,95m/s2
	0,95m/s2
	0.95
	0.6
	м/сек.2

	LF.54
	Рывок при остановке
	0.02
	9.99
	Откл.
	0,75 m/s3
	0,04 m/s3
	0,50 m/s3
	0.4
	Выкл
	м/сек.3

	LF.60
	Уровень торможения


	0
	0.01
	0.005
	0,010 m/s
	0,005 m/s
	0,005 m/s
	0.05
	0.05
	м/сек.

	LF.61
	Уровень превышения  номинальной скорости 

(LF30 не =0)
	0
	18.0
	1.5
	1,727 m/s
	1,100 m/s
	1,100 m/s
	1.1
	1.1
	м/сек.

	LF.62
	Проверка замедления (LF30 не =0)
	о
	15.0
	1.3
	1,491 m/s
	0,950 m/s
	0,950 m/s
	0.95
	0.95
	м/сек.

	LF.63
	Уровень скорости дотягивания (LF30 не =0)
	о
	0.3
	0.25
	0,300 m/s
	0,250 m/s
	0,300 m/s
	0.25
	0.25
	м/сек.

	LF.64
	Контроль цепи постоянного напряжения
	о
	800
	0
	0V
	0V
	0V
	00
	00
	В

	LF.65
	Задержка «E.dOH»
	о
	3600
	300
	300s
	300s
	300s
	300
	300
	сек.

	LF.66
	Уровень температуры
	20
	50
	40
	40
	40
	40
	40
	40
	°С

	LF.67
	Выбор вращающего момента
	0.5
	1.5
	1.0
	
	
	
	1
	1
	-

	LF.68
	Сдвиг вращающего момента (балансировка)
	-25.0
	25.0
	0
	
	
	
	0
	0
	%

	LF.69
	Направление вращающего момента
	0
	1
	0
	1: Вкл.
	0: Выкл.
	0: Выкл.
	0: Выкл.
	0: Выкл.
	-

	LF.70
	Время работы тормоза на удержание


	0.3
	3.0
	0.3
	0,300 s
	0,300 s
	0,400 s
	0.3
	0.4
	сек.

	LF.71
	Оптимизация пути Vn
	0
	200.0
	0
	0,0 cm
	0,0 cm
	0,0 cm
	0
	0
	см.

	LF.72
	Оптимизация пути VI
	0
	200.0
	0
	200,0 сm
	0,0 сm
	0,0 сm
	0
	0
	см.

	LF.73
	Оптимизация пути У2
	0
	200.0
	0
	0,0 сm
	0,0 сm
	0,0 сm
	0
	0
	см.

	LF.74
	Оптимизация пути Уe (точная остановка (LF92))
	0
	300
	0
	3 mm
	60 mm
	60 mm
	20
	20
	мм.

	LF.75
	Функция сглаживания (LF30 не =0)
	0
	1
	0
	1:Вкл
	0:Выкл
	0:Выкл
	1:Вкл
	1:Вкл
	-

	LF.76
	Состояние функции сглаживания
	0
	127
	0
	
	
	
	
	
	-

	LF.77
	Тормозной путь
	0
	5.0
	0
	2,400m
	0,001m
	1,200m
	1.2
	1.2
	м.

	LF.78
	Максимальная высота этажа (минимальная)
	0
	5.0
	0
	3,200 m
	4,999 m
	3,200 m
	3.2*
	3.2*
	м.

	LF.80
	Версия программного обеспечения
	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	LF.81
	Дата создания программного обеспечения
	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	LF.82
	Состояние входа Х2
	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	LF.83
	Состояние выхода Х2
	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	LF.84
	Состояние входа ХЗ


	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	LF.85
	Состояние выхода ХЗ
	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	LF.86
	Действующая установленная величина
	0
	7
	
	
	
	
	
	
	-

	LF.87
	Загрузка преобразователя
	
	
	
	
	
	
	
	
	%

	LF.88
	Действительная скорость (вычисленная)
	
	
	
	
	
	
	
	
	об/мин.

	LF.89
	Действительная скорость (измеренная)
	
	
	
	
	
	
	
	
	об/мин.

	LF.90
	Действительная скорость лифта
	
	
	
	
	
	
	
	
	м/сек.

	LF.91
	А5М-номинальный вращающий момент
	
	
	
	
	
	
	
	
	Н/м

	LF.92
	Позиционирование
	
	
	
	
	
	
	
	
	см.

	ГР.98
	Состояние ошибки
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	LF.99
	Состояние преобразова-теля
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	LF.АО
	SSМ- номинальная мощность мотора


	
	
	
	
	
	
	
	
	кВт

	LF.А!
	SSM-номинальная скорость мотора
	50
	6000
	4000
	
	
	
	
	
	об/мин.

	LF.А2
	SSM-номинальный ток мотора
	0 1
	1.1*им
	3.7
	
	
	
	
	
	А

	LF.АЗ
	SSM-номинальная частота мотора
	10
	600
	200
	
	
	
	
	
	Гц

	LF.А4
	Статический ток
	0.1
	40.0
	4.1
	
	
	
	
	
	А

	LF.А5
	SSM-номинальный вращающий момент
	0.1
	600
	5.1
	
	
	
	
	
	Н/м

	LF.А6
	SSM-ЕМК
	0
	2000
	0
	
	
	
	
	
	V/1000

	LF.А7
	Сопротивление обмоток (Ru-v)
	0.1
	50.0
	1.8
	
	
	
	
	
	Ом

	LF.А8
	Индуктивность обмоток (Lu-v)
	0.1
	600
	8.1
	
	
	
	
	
	мН

	LF.b0
	SSM датчик (inc/R)
	256
	10000
	2048
	
	
	
	
	
	имп/В

	LF.b1
	SSM датчик числа полюсов
	1
	88Мро1
	1
	
	
	
	
	
	-

	LF.b2
	Позициониро-вание
	-32768
	32768
	49А4Н
	
	
	
	
	
	-

	LF.bЗ
	Быстродействие
	0
	5
	3
	
	
	
	
	
	-

	LF.b4
	Подстройка ошибки
	0
	255
	0
	
	
	
	
	
	-

	LF.С0
	SSM КР скорости
	1
	65535
	230
	
	
	
	
	
	-

	LF.C1
	SSM К1скорости
	1
	65535
	70
	
	
	
	
	
	-

	LF.C2
	SSM К1 сдвиг скорости
	1
	65535
	0
	
	
	
	
	
	-

	LF.C3
	SSM КР тока
	1
	65535
	625
	
	
	
	
	
	-

	LF.C4
	SSM  KI тока
	1
	65535
	70
	
	
	
	
	
	-

	LF.C5
	SSM максимальный вращающий момент
	0
	5"Мп
	1.5'Мп
	
	
	
	
	
	Н/м

	ru.00
	Отображение текущего состояния преобразова-теля
	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	ru.02
	Отображение действующего вращающего момента
	
	
	
	
	
	
	
	
	Н/м

	ru.04
	Отображение установленной скорости
	
	
	
	
	
	
	
	
	об/мин.

	ru.08
	Пиковая нагрузка преобразова-теля
	
	
	
	
	
	
	
	
	%

	ru.09
	Отображение действующего значения тока
	
	
	
	
	
	
	
	
	А

	ru.10
	Отображает активный ток
	
	
	
	
	
	
	
	
	А

	ru.11
	Отображение активного напряжения DС


	
	
	
	
	
	
	
	
	В

	ru.12
	Максимальное напряжение DС
	
	
	
	
	
	
	
	
	В

	ru.14
	Отображает текущее состояние входов Х2
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	ru.15
	Отображает текущее состояние выходов Х2
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	ru.18
	Фактический набор параметров
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	ru.20
	Отображение эталонной скорости
	
	
	
	
	
	
	
	
	об/мин.

	ru.22
	Отображение REF1
	
	
	
	
	
	
	
	
	%

	ru.23
	Отображение REF2
	
	
	
	
	
	
	
	
	%

	ru.24
	Отображение счетчика перегрузки (OL)
	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	ru.25
	Максимальное значение действующего тока


	
	
	
	
	
	
	
	
	А

	ru.29
	Отображение температуры нагрева


	
	
	
	
	
	
	
	
	°С

	ru.31
	Отображение счетчика включений
	
	
	
	
	
	
	
	
	час

	ru.32
	Отображение счетчика работы модуляции
	
	
	
	
	
	
	
	
	час

	in.00
	Отображение типа преобразова-теля
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	in.01
	Отображение номинального тока
	
	
	
	
	
	
	
	
	А

	in.06
	Отображение файла конфигурации преобразова-теля
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	in.07
	Отображение серийного номера
	0
	65535
	0
	
	
	
	
	
	

	in.08
	Отображение серийного номера блока
	0
	65535
	0
	
	
	
	
	
	

	in.09
	Отображение серийный номер
	0
	65535
	0
	
	
	
	
	
	

	in.10
	Отображение серийный номер
	0
	65535
	0
	
	
	
	
	
	

	in.11
	Отображение серийный номер заказчика


	0
	65535
	0


	
	
	
	
	
	

	in.12
	Отображение серийный номер заказчика
	0
	65535
	0
	
	
	
	
	
	

	in.40
	Отображение последней ошибки
	0
	63
	0
	
	
	
	
	
	

	in.41
	Отображение счетчика ошибок по превышению тока (ОС)
	0
	255
	0
	
	
	
	
	
	

	in.42
	Отображение счетчика ошибок по перегрузке (ОL)
	0
	255
	0
	
	
	
	
	
	

	in.43
	Отображение счетчика ошибок по превышению напряжения (ОР)
	0
	255
	0
	
	
	
	
	
	

	in.44
	Отображение счетчика ошибок по перегреву (ОН)
	0
	255
	0
	
	
	
	
	
	

	in.45
	Отображение счетчика ошибок (WD)
	0
	255
	0
	
	
	
	
	
	

	in.54
	Отображение версии DSP
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	in.55
	Отображение даты создания ПО для DSP
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	in.56
	Отображение канал 1 системы обратной связи
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	in.57
	Отображение канал 2 системы обратной связи
	
	
	
	
	
	
	
	
	


