
















Таблица №6

	№
	Параметр
	Установить
	По умолчанию

	1.
	LF00    Пароль 440 (-4 только просмотр, -5 разрешение замены)
	440
	

	2.
	LF02    Режим управления

	2: input-coded / digital-abs / terminal
	1

	3.
	LF10    Номинальная мощность asm
мотора


	3,00 kW
	4,00

	4.
	LF11    Номинальное число оборотов asm
мотора 
	950 1/min
	1440,0

	5.
	LF12    Номинальный  ток asm
мотора 
	10,0 A

	8,0

	6.
	LF14    Номинальная напряжение мотора asm

	400 V
	400

	7.
	LF15    Коэф. мощности
 (cos ()
	0,63
	0,86

	8.
	LF16    Cкорость ослабления поля

	950 1/min

	1200

	9.
	LF17    Число импульсов датчика

	2500 имп/об

	2500

	10.
	LF20    Опорная скорость системы

	1,000 m/s
	0,0

	11.
	LF21    Диаметр КВШ

	530 mm
	600

	12.
	LF22    Коэф. редукции

	40,00
	30,0

	13.
	LF30    Метод контроля
	2: closed loop control

	0

	14.
	LF41    Скорость дотягивания          VЕ
	0,165 m/s
	0,0

	15.
	LF42    Номинальная скорость




	1,000 m/s
	0,0

	16.
	LF43    Инспекционная скорость      Vi

	0,350 m/s
	0,0

	17.
	LF44    Промежуточная скорость #1



	0,250 m/s
	0,0

	18.
	LF45    Промежуточная скорость #2



	0,200 m/s
	0,0

	19.
	LF62    Замедление






	0,950 m/s
	1,3

	20.
	LF63    Горизонтальная медленная скорость


	0,000 m/s
	0,25


Для проверки работоспособности датчика скорости ES (см. ИЖТП. 656343.008-09 Э3) необходимо при выключенном преобразователе подключить датчик к разъему Х4 расположенном на преобразователе «КЕВ». Включить систему, при этом питание контроллера отключить (SA5 «СЕТЬ»). Проверку производить в режиме n.OP. Выбрать на пульте оператора параметр LF.89, ввести просмотр параметра с помощью клавиши FUNC, прокрутить вал датчика в оба направления. Индикатор должен отобразить направление вращения и количество импульсов.
