vacon

MHoroueneBas nporpamma ynpasneHusa ansa NXL Ctp. 1

MHorouenesas nporpamma yrnpasneHus Vacon
(MporpammHoe obecneyeHne ALFIFF20) Bepcna 1.02

CopepxaHue
IR = 1= = 2
2. TTOOKMHOUEHUE LIEMEWM YTIPABIIEHUS ... .ee et eeeeeee et e et e e et e e e e e e e e e e e e e st s eaneeanearnns 4
3. MHOroLENEBASA NPOrPAMMA YMNPABNEHNSA — CMUCKU MAPAMETPOB ...cceevveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 5
3.1.  KoHmposnupyembie 3Ha4eHUs (naHesib yrnpasneHus: MeHIO M1)..........ccccceeeeevveeen. 5
3.2. basosbie napamempel (naHerb ynpasneHus: MeHo P2 2 P2.1) .......cccccccoeeee. 7
3.3. BXx00Hble cueHarsbl (MaHesb yrnpaeneHus: MeHIO P2 2 P2.2).........ccccccccveueenn.... 10
3.4. BbixoOHble cuzgHarbl (naHerb yrnpasrieHus: MeHo P2 2 P2.3) .........cccccceeeeee. 12
3.5. [Mapamempsbl yripasneHus 0guzamerniem (naHespb yrnpasrneHusi: MeHro P2 2 P2.9)13
3.6. [lapamempsi 3anpemHbix Yacmom (naHerb yrpasrieHus: MeHo P2 2 P2.5)...... 13
3.7. [Napamempsbl yripasneHusi 0guzamerieM (naHesnb yrpasrneHusi: MeHr P2 2> P2.6)14
3.8. 3awuma (naHernb ynpasreHusi: MeHI0 P2 2 P2.7) ... 15
3.9. [Mapamempbl asmomamu4yecKoao riepesarycka (naHesb yrnpaeneHusi. MeHwo P2 >
L ) N 16
3.10. lNMapamempbi 3a0aHusi oriopHo20 cueHana N[ (naHenb ynpasneHusi: MeHo P2 2>
L ) N 16
3.11. lNapamempsbi yrnipasneHuss Hacocamu u eeHmunsamopamu (PFC) (naHernb
ynpasneHusi: MEHI P2 D P2.70) ... 18
3.12. lNaHenb ynpaesneHus (naHesnb yrpasneHusi: MEHK K3).......cccceeeeeeeeeeeeeeeiiniiaeeean, 19
3.13. CucmeMHoe MeHIOo (naHerb yrpassieHUus: MEHI S6)...........cccooeeeeeeeeeeeeieeieeeeeee 19
3.14. [onosHumernbHbIe rnnamel (NaHesb yrnpasneHusi: MEHI E7) ..o 19
4. OMUCAHUE MAPAMETPOB .....uuuuuuuuunununnnnnnnnnnnnnnsnnnnnnnnnsnnnnnnnnnnnnsnnnsnnnsnnsnnnsnsnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns 20
4.1.  BA308bIE MAPAMEITIDB ........cevveeeeeeeeseeeeeeetee e ettt ee e ettt e e e ettt e e e e stee e e e seeeeeesaaeens 20
4.2, BXOOHBIE CUBHATIBL........cceeeeeeeeeeeee et ea e e e e e e e e e et aaeeeeaaeeennnns 25
4.3.  BBIXOOHBIE CUBHATIBI ...ttt 29
4.4.  YIPABIIEHUE MPUBOOOM ......cccoeeeeeeeeeee e eeeeeeeeee e e e e e e e et sa s e e e e e e e eeeaanaaaaeeeeaeennnnns 33
4.5.  3AMPEMHBIE HACIIOMBL. .........vvceeeeeeieeeeeeeeee et ettt ettt e e e e eate e e e 36
4.6.  YIPaBrieHUE QBUBAIMEIIEM .............cceeeeeeeeeeeeeee e e e e e e eaa e e e e e e e eeeaasaaaeaeeeaeennnnns 37
G - 111 11 ¢ o1 F 40
4.8. [Napamempbl a8MOMamMuUYECKOL0 MEPE3AMYCKA ........cceeuuuuuaaaeeaaeeeeeaiinaaaaaaaaaeeeeanns 48
4.9. [lapamempbl 0riopHO20 3HAYEHUST TTUL ........coeeeeeeeeeeeeeeeeee e 49
4.10. YnpaeneHue Hacocamu u eeHmunssmopamu (PUMP AND FAN CONTROL —
) PP 54
4.11. [Napamempb! MAHESIU YIPABIIEHUS. ..........ceeeeeeseeeeeeeeeeeiiaesaaeeaeeeeeeaasnnaaaaeaeaeeennnns 63
5. JIOrvKA YNPABNAKOLWWX CUTHANIOB MPOTPAMMbI YIIPABIEHUS ....vvvvvevevvieveeieeeeeeeessnsennnnnnnnnes 64
Vacon Plc TenedoH:+358-201-2121 dakc:+358-201-212 205

KpyrnocyTtouyHas nuHnst nogaepxkun: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com



Ctp. 2 MHoroueneBas nporpamma ynpasneHusa ans NXL cad [

MHorouenesas nporpammMa ynpaBsJlieHUA

1. BBepeHue

B mHoroueneson nporpamme ynpasneHusi, Vacon NXL no ymonyaHuilo HanpsiMylo UCnosib3yeT
OMOPHbIN curHan ¢ aHanoroBoro Bxoga 1. B 10 Xe Bpemsa, [MUN[O-perynvpoBaHue MOXHO
ncnonb3oBaTtb ANA ynpaeneHus Hacocamu u BeHtunatopamu (PFC), roe Tpebytotca BHyTpeHHME
n3MepeHns n Hactporka dyHkumi. Mo ymonuanumio B MY, Buanmon GygeT TOnbkO ogHa rpynna
napameTpoe — B2.1 (basoBble napameTpbl). [dpyrme napameTpbl MOXHO MpocMaTpuBatb U
N3MeHATb nocrne naMmeHeHus nap. 2.1.22 (CkpblTue napameTpos).

lMyTemM npaAMoOro 3agaHus 4acToTbl MOXHO YynpaensiTb npuBogom 6e3 [MN[L-perynnpoBaHus,
Hanpumep, 3agaBasi 4acTOTy C aHanoroBoro BxoAa, MHTEPdENCHON LUUHBI, MAHeNu ynpaereHus,
BblOMpas npeayCcTaHOBNEHHbIE CKOPOCTU UM C MOMOLLbIO NCEBAONOTEHLMOMETPA.

CneuuanbHble napamMeTpbl yrnpaBreHuss HacocaMn U BeHTunaTopamu (rpynna napameTpos 2.10)
MOXHO NpocMaTpuBaTbh U pedakTMpoBaTh Nocne uameHeHus nap. 2.9.1 sHavyeHus 2 (akTMBMpOBaHO
ynpaBfieHne Hacocammn 1 BEHTUNATOpPaMM).

OnopHbin curHan ana MAO-perynvpoBaHnss MOXHO BbibpaTb C aHanoroBbiX BXOAOB,
NHTEPENCHON LUMHBbI, onopHoe 3HadeHue MWL 1 ¢ naHenu ynpaBneHus unmM onopHoe
3HaveHne [N 2 c naHenwu ynpaeBneHua 4yepes3 uumdposon Bxon. [encrButenbHoe
3HayeHue [MN[O-perynupoBaHMs MOXHO 3afaBaTb C aHaNoroBbIX BXOOOB, MHTeEPdENCHOM
WWHBbI UM Tekywmnx napameTpoB asuratensa. Wcnonb3osaHune [MUV[-perynnpoBaHus
BO3MOXHO, koraa N4 ynpaesnseTcsa no HTepdENCHON LUMHE U C NaHenn ynpasrieHus.

e Lndposon Bxog DIN2, DIN3, (DIN4) n gononHutenbHble ungposblie Bxoabl DIE1T,
DIE2, DIE3 - cBob6ogHO nporpammMupyemsble.

e BHyTpeHHMe n pononHuTenbHble LM pPOBLIE/peENENHbIE N aHaNOroBble BbIXOObl —
cB0OOOAHO NporpamMmpyemble.

e AmHanoroBbin Bxog 1 wMoXeT ©ObiTb 3anporpaMMmmpoBaH Kak TOKOBbIN,
noTeHumanbHbI unn undgpposon Bxon DIN4.

BHumaHnue! Ecnu ananorosbii Bxog 1 3anporpammupoBaH kak DIN4 napameTtpom 2.2.6 (OuanasoH
curHana Al1), npoeepbTe NPaBUIbHOCTb YCTAHOBKU nepembivek. Cum. puc. 1-1.

JononHutenbHble yHKUNM:

o [1N[-perynaTop MOXeT UCMOMb30BaTbLCA C MOCTa ynpasrieHns BBoAa/BbIBOAA, NaHENN ynpasneHus

U C UHTEPEENCHOW LUNHbI

o  OyHKums «CoH - MNpobyxaeHne»
JevictButenbHoe 3HayeHWEe  KOHTPONUPyemMoW  (pyHKUMW:  MOMHOCTBIO  NPOrpammMupyeTcs;
OTKMIOYEHO, NpeaynpexaeHue, oTkas
Mporpammupyemas normka curHanos lMyck/Cton n PeBepc
MacwTabnpoBaHue onopHOro curHana
2 nNpepyCcTaHoOBMEHHbIE CKOPOCTU
Beibop AaumanasoHa aHanoroBoro Bxoda, MaclTtabuvpoBaHue curHana, WHBEPTMpOBaHWE W
dunsTpaums
KoHTponb npegena 4actoThbl
[porpammupyemblie pyHKLMM MycKa U OCTaHOBA
TopMOXeHne NOCTOSIHHBLIM TOKOM NPW NyCKe N OCTaHOBE
OpavH gnanasoH 3anpeTHbIX 4acToT
Mporpammupyemas U/f -kpmeas n U/f-onTummsaums
HacTtpavBaemas 4actoTa kKoMMyTaLum
®PyHKUMS aBTOMATUYECKOro nepesanycka nocne oTkasa
PyHKUMM 3aWMThI U KOHTPOIS (BCE MOMHOCTBI MPOrpaMMUpyeMble; OTKITHOYEHO, NpeaynpexaeHme,
OTKa3s)
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 3

e KOHTpOnb TOKOBOro BXxoAa 3awuTa asuraTens oT neperpesa,
e BHewHun oTkas ONPOKMAbIBAHUA U HEAOTPY3KU
o KoHTponb BbIxO4HOW (hasbl TepmucTtop
e Bawwmta oT HU3KOTo KoHTponb cBA3N No MHTepdENCHON LLINHE
HanpshkeHus KoHTponb nnaT paclumpeHms
e 3awmrta OT 3amblkaHue Ha
3emro
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Ctp. 4 MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon
2. MNopknto4yeHue ueneun ynpaBrneHus
MoTeHunomeTp Ans
3a4aHusl ONopHOro
3HAYEHUS N Knemma CurHan OnucaHue
— ] 1 +10V.s | OnopHoe HanpsikeHne [MnTaHue noteHumMomeTpa U T. 4.
lI 2 Al1+ AHanoroBbIn BXxofa, MoTeHunanbHbIA BXO4, 3aaHue 4acToTbl
¢\ T T noteHumanbHbin 0—10 B noct. | MoxeT nporpammupoBaTtbest kak DIN4
| TOKa
| 3 Al1- 3aszemneHve uenen BBoda- | 3asemMneHue uenen 3agaHusi u
R BblBOAA ynpasneHusi
4 Al2+ AHanoroBbI BXoa, Bxopg no Toky, 3agaHue 4acToTbl
5 Al2-/ noteHuyuanbHbin 0—10 B nocr.
GND TOKa, Unu TokoBbIn 0/4—20 mA
|f———————— e e 6 +24V McTOYHUK BCcnomoraTenbHOro HanpshkeHue ona nepekntoyarenen u 1.4.,
| HanpsbkeHust makc. oo 0,1 A
I 7 GND 3asemneHne uenen BBoda- | 3aseMreHue uenen 3agaHus u
| / BblBOAA ynpaBreHusi
r— T 8 DIN1 Mpsamon MYCK KoHTakT 3amMkHyT = [psimon nyck
|
I———/ ————————— 9 DIN2 PesepcusHbIn [MYCK KoHTaKT 3aMKHYT = PeBepCuBHbIN Nyck
| (nporpammupyeTcsi)
L_/ _________ 10 DIN3 BbiGop oukcumpoBaHHoOM KoHTakT 3aMKHYT = ®rKcnpoBaHHas
ckopocTtu 1 CKOpPOCTb
(nporpamMmmuvpyemMbIit)
1" GND 3asemneHne uenen BBoda- | 3aseMreHue uenen sagaHus u
BbIBOAA yrnpaBneHus
—| 18 AO1+ BbixogHas 4acTtoTa Mporpammunpyemsi
AHanoroBbIN BbIXO, OwnanasoH 0—20 /R, makcmym 500 Om
—| 19 AO1-
A | RS 485 | lMNocnepoBaTenbHas WWHa OunddepeHumnanbHbIi
npvemMHuk/nepegaTynk
B | RS 485 | MNocnepoBaTenbHas WnHa OundbdepeHumnanbHbii
npvemHuk/nepegaTynk
30 +24V [lononHMUTENbHbIN UCTOYHUK Pe3epBHbIN UCTOYHUK NUTaHWS ONs
HanpsxeHust 24B ynpaBsneHus
21 RO1 PenenHbin Boixoa 1 | Mporpammupyemsi
22 RO1 7 HEWCIMPABHOCTb
23 RO1 | 1

Tabnuua 1-1. CmaHdapmHas KoHguzypauus egoda/ebieoda
rnpoapammbl yrpasneHusl

/ Knemma CurHan Onucaxve
r—  mm—————— 1 +10V,s | OnopHoe HanpsbkeHve lMuTaHne noTeHUMOMEeTpa 1 T.4.
| 2 Al1+ AHanoroBbI BXofa, MoTeHunanbHbIM BXOA 3afaHust YacToTbl
L£— or noteHumaneHein 0—10 B (MF2-3)
DIN 4 NocT. TOKa MoTeHunanbHbI /TOKOBbLIN BXOA 3aaHNS
4acToTbl
(MF4-MF6)
MoxeT nporpammunpoBaTtbes kKak DIN4
3 Al1- 3asemneHne uenen BBoAa- | 3azemMreHue Lenen 3agaHusa u
BblBOAA ynpasneHusi
4 Al2+ AHanoroBbIN BXoA, TOKOBbIV Bxopf no Toky 3agaHus 4acToTbl
5 Al2- 0/4—20 mA
/GND
6 +24V MIcTOYHUK BCnomoraTenbHoro
HanpsbkeHust
7 | GND 3asemneHne uenen BBoga- | 3asemreHue Lenen 3agaHus u
BblBOAA ynpasreHusi
Tabrnuua 1-2. KoHgueypauyus Al1, npu npoepammuposaHuu kak DIN4
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp.5

3. MHoroueneBas nporpamma ynpaBrneHuUsi — CIIUCKN NapameTpoB

Ha cnepyowmx ctpaHiuax npuBedeH CNMCOK napamMeTpoB B COOTBETCTBYHOLMX rpynnax.
OnucaHusa napameTpoB NpuBeAeHbl Ha cTpaHunuax 20—49.

lMosiCHEHUS K KOFTOHKaM

Kog = MHpukaTop NonoxeHus Ha NaHenu, nokasbiBaeT onepaTtopy HOMep TeKyLLero
napameTpa

MapameTp =  HasBaHue napameTpa

MwuH. =  MwuHumanbHoe 3HayeHve napameTpa

Makc. = MakcmmanbHoe 3HadeHne napameTpa

En. =  EauHMua naMepeHus, ecnu oHa cyliectsyeT
Mo ymonuaHuio =  3aBofckas ycTaHOBKa 3HadyeHus napameTtpa
Monb3s. =  CobGcTBeHHas ycTaHOBKa MoNib3oBaTenem

ID = WpeHntndukaTtop napametpa (ncnonedyetcs ¢ MO gnsa MK)
=  [loMeTka Ha none Koda napameTpa: 3HavyeHne napaMmeTpa MOXXET MEHSATLCS TOMbKO
nocrne ocrtaHosu MY

3.1. KoHTponupyemble 3HaYeHus (NaHenb ynpasrneHua: meHto M1)

KoHTponnpyemble 3Ha4yeHUs — 3TO OEeNCTBUTESNbHbIE 3HAYEHUS NapamMeTpoB U CUrHarsnoB, a
TaKKe UX COCTOSIHUS U pesyrnbTaTtbl U3MEPEHU curHanoB. KoHTponmpyemMble 3HaA4YEeHNSA He
MOryT pefakTupoBaTbCS.

bone nogpobGHble cBeaeHus cogepxatbcsd B rnaee 7.3.1 PykoBoactBa nonb3oBaTens
Vacon NXL.

Kon MapameTp En. ID OnucaHune

V1.1 Output frequency My 1 YacTtoTa anga gsurartens

V1.2 Frequency reference My 25

V1.3 Motor speed 06/MVH 2 PaccunTaHHas ckopocTb ABuratensi

V1.4 Motor current A 3 VI3mMepeHHbIN TOK gBuratens

V15 Motor torque o /PaCC‘-II/ITaHHbIle AECTBUTENbHbIA MOMEHT
HOMMWHanNbHbIA KPYTALLMA MOMEHT ABuratens

V16 Motor power % PaccuntaHHas gencreutensHas
MOLLHOCTb/HOMWHAaNbHasi MOLLHOCTb ABUraTens

V1.7 Motor voltage B 6 PaccynMTaHHOe HanpsbkeHue gsuraTens

V18 DC-link voltage B 7 Tl/lc;%'l\g‘epeHHoe HanpspkeHWe Lenu NoCTOSAHHOro

V1.9 Unit temperature °C 8 TemnepaTtypa paguatopa

V1.10 Analogue input 1 13 Al1 — AHanorosblii BxoA 1

V1.1 Analogue input 2 14 Al2 — AHanorosbiln Bxog 2

V1.12 Analogue output current MA 26 AO1 — AHanoroBbliii Bbixog 1

V113 Analogue output current 1, MA 31

expander board
V114 Analogue output current 2, MA 32
expander board

V1.15 DIN1, DIN2, DIN3 15 CocTosHMs LMgpoBoro Bxoaa

V1.16 DIE1, DIE2, DIE3 33 MnaTta pacwwmpenns BBoaa/BbiBoga: CocTosHMA
undpoBoro Bxoaa

V1.17 RO1 34 CocTtosiHne penenHoro Bbixoga 1

V118 ROE1, ROE2, ROE3 35 I'InaT? pacwmpeHus Beofa/sbiBoga: CocTosHMA
penemnHoro Bbixoga

V119 DOE 1 36 Mnata pacwwmpeHns BBoga/BbiBoga: CoctosiHne
uundposoro Bbixoaa 1

V1.20 PID Reference o 20 B npoueHTax K MakcumarnbHOMY OMOPHOMY
3Ha4YeHUto npouecca

V1.21 PID Actual value % 21 B fIPOLIEHTAx k MakcManbHOMy
OENCTBUTENbHOMY 3Ha4YeHWI0
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C1p. 6 MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

V122 PID Error value % 29 B npoueHTax kK MakcumanbHOMY 3HAYEHUIO
OoLLINBKN

V123 PID Output % 23 B npoueHTax kK MakcumanbHOMY BbIXOLHOMY
3HaYeHUIo

ABTO3ameHa 1, 2, 3 (Mcnonb3yeTcst TONbKO AN

V1.24 ACh 1, ACh 2, ACh 3 outputs 30
yrnpaeneHns Hacocamu 1 BEHTUNSTopamm)

Tabnuua 1-3. KoHmponupyembie 3Ha4YeHUsi
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp.7

3.2. basoBble napameTpbl (NaHenb ynpaBreHus: meHo P2 > P2.1)

Mo Monb
Kon MapameTp MuH. Makec. En. ymony. 2. ID | MpumeyaHue
P2.1.1 Min frequency 0,00 Map. 2.1.2 My 0,00 101
BHumaHue. Ecnin fmax >
Map CUHXPOHHOWM CKOPOCTHU
P2.1.2 Max frequency 21 1 320,00 My 50,00 102 | pBuratens, npoBepbTe
ee JonycTUMOCTb Anis
ABuratens u npuesoga
p2.1.3 | Accelerationtime g 4 3000,0 c 1,0 103
p2.1.4 | Decelerationtime 1 g 3000,0 c 1,0 104
BHumaHue. ®dopmynbl
cnpaseanuebl ang M4
P2.15 Current limit 01xIL| 15xl A IL 107 | radapura no MF3. Tlpu
bonblem rabapute
YTOYHUTE Y
N3roTOBUTESS.
Nominal voltage of NXL2:230v
RENIED the motor 180 690 B NXL5:400v 110
Nominal
P2.1.7 frequency of the 30,00 320,00 My 50,00 111 | Cm. wunbavk gsuratens
motor
3HayeHVe Mo ymonyaHuio
Nominal speed of MPUMEHNMO N5
P2.1.8 th 300 20 000 06/MUWH 1440 112 | 4-nontocHoro asuratens
e motor o
1 MY HoMMHanbHON
MOLLHOCTH.
P2.1.9 Nomtlszlrﬁg:(r)ernt of 0,3x I 1,5x 1L A I 113 | Cm. wunbauk gsuratens
P2.1.10 Motor coso 0,30 1,00 0,85 120 | Cm. wunbauk aBuratens
0=C 3apgaHHbIM
P2.1.11 Start function 0 1 0 505 YCKOpEHNEM
1=C xogy
0=CBoboaHblIn BbIGET
P2.1.12 Stop function 0 1 0 506 | 1= C 3agaHHbIM
3aMefIeHNEM
0=He ucnonbayeTtcs
P2.1.13 U/f optimisation 0 1 0 109 | 1=ABTOMaTM4YECKOE
yBeNMYeHne MOMEHTA
0=Al1
1=AI2
2=3agaHue oT nynbTa
P2.1.14 I/O reference 0 4 0 117 | 3=3apaHue ot
NHTEPENCHON LLMHbI
(FBSpeedReference)
4=[ceBgonoTeHUNOMETP
He ucnonbayeTtcs, ecnu
HacTpavBaeMbIi
MuHUMYM Al2 <> 0% nnu
HacTpauBaeMbli
P2.1.15 Al2 signal range 1 4 2 390 | makcumym Al2 <> 100%
1=0—20 mA
2=4—20 A
3=0—10B
4=2—10B
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MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

0=He ucnonbayeTtcs
1=BbIxogHas yacTtoTa
(0—fmax)
2=3apaHHas 4actoTa
(O—fmax)
3=CkopocTb gBurartens
(O—HomuHanbHas
CKOPOCTb ABuraTens)
4=BbixogHoM TOK
(O_lnMotor)
5=MomeHT aBuratens
(O_TnMotor)
5=MowHocTb aBuraTens
Anal;aguel output 0 12 1 307 _(O_TnMotor)
unction 5=HanpsxeHune
asuratens (0—Tnwmotor)
8=HanpsixeHune uenu
NMOCTOSIHHOIO TOKa
(O_UnMotor)
9=3HaueHune 3agaHusa
MN-perynaTtopa
10=[encreutensHoe
3HayeHue 1 PI-
perynsaropa
11=BenuynHa ownbKN
MN-perynaTopa
12=Bbixoa MNMA-
perynaTopa

P2.1.16

0=He ncnonk3yetcs
1=PeBepcuBHbIN NycK
(DIN1=lpsamon nyck)
2=PeBepc (DIN1=Iyck)
3=MmnynecHeim Cton
(DIN1=MMnynbCcHbIN
nyck)
4=BHewwHuni oTkas, (H3)
5=BHewwHuin otkas, (HO)
6=Iyck paspeLueH
7=MNpepnycTaHoBneHHas
CKOpOCTb 2
8=[lceBponoTeHLMOMETP
, YBen. (H3)
9=0OtkntoveHmne NMNQ
(Mpsimas nogayva
OMoOpHOro curHana)
10=bnokupoBka 1

P2.1.17 DIN2 function 0 10 1 319
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp.9

0=He ucnonbayeTtcs
1=PeBepc
4=BHewwHun oTkas, (H3)
5=BHelHun oTKa3s,
(HO)
4=C6poc koga oTka3a
6=Iyck paspeLueH
7=MNpenycTaHoBneHHas
cKkopocTb 1
7=lpeaycraHoBneHHas
CKOpPOCTb 2
8=KomaHaa Ha
P2.1.18 DIN3 function 0 13 6 301 TOPMOXEHME
NOCTOSIHHBIM TOKOM
9=[lNceBOonoTeHUMOMET
p, YBen. (H3)
10=Il1ceBgonoTeHUnome
TP, YmeH. (H3)
9=0OtkntoveHune NMAQ
(Mpsimast nogava
3a[jaHuNs YacToThbl)
12=BbiGop onoHoro
curHana N 2 c
naHenmu
13=bnoknposka 2

P21.19 | Presetspeed1 | 000 | 1% My 10,00 105
P2.1.20 | Preset speed 2 0,00 £|e11p2. ry 50,00 106
P2.1.21 | Automaticrestart | 0 1 0 731 | 9=He ucnonkayercs
1=Ncnonb3yetcs
0=BwnaHbl BCe
napameTpbl U MEHIO
P2.1.22 Parameter 0 1 1 115 1=BugHbl TONLKO
conceal napameTpsbl rpynnbl
P2.1 n meHto ot M1
oo H5
Tabnuuya 1-4. OcHogHble napamempsbi B2.1
Vacon Plc TenedoH:+358-201-2121 dakc:+358-201-212 205
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Ctp. 10 MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

3.3. BxopgHble curHansbl (naHenb ynpaBrneHnsa: MeHo P2 - P2.2)

Mo
Kon MapameTp MuH. Makc. En. ymonu. Monb3. | ID | NMpumeyaHue

0=He ncnonbayeTtcs
1=PeBepc
2=BHelwHun oTkas, (H3)
3=BHewwHun otkas, (OC)
4=C6poc koaa oTkasa
5=[yck paspeLueH
6=lpenycraHoBneHHas
ckopocTb 1
7=lpepycraHoBneHHas
CKOPOCTb 2
8=KomaHga Ha
TOPMOXEHMWE
Expander board 0 13 7 368 I'IOE):TOFIHHbIM TOKOM
DIE1 function =
9=[NceBgoOnNOTEHUNOMETP,
YBen. (H3)
10=

P2.2.1

MceBgonoTeHumMomeTp
, Y™MeH. (H3)

11=0OT1kntoveHne NNL
(BbIOOP YyNpaBneHus
2

12=BbI6op onopHoro
curHana 2 ¢ naHenmu
nma

13=Bnokuposka 1

AHanornyHo nap.2.2.1,
0 13 4 330 | kpome:
13=bnoknposka 2

Expander board

F2.2.2 DIEZ2 function

AHanoruyHo nap.2.2.1,
0 13 11 369 | kpowme:
13=Bnokvposka 3

Expander board

e DIE3 function

MpumeHseTcs, ecnu

DIN4 function P226=0
P2.24 (A1) 0 13 2 499 BbiGupaeTcs Tak xe, kak

nap.2.2.3

10=Al1 (1=mecCTH.,
0=Bxopg 1)
11=Al2 (1=mecCTH.,
1= Bxog 2)
Al1 signal 20=[on. A1
selection 0 10 37 (2=pon. nnara
0=Bxop 1)
21=[on. Al2
(2=pon. MNnata
1=Bx0f 2)

P2.2.5

0=Lndposbivi Bxoa 4
1=0—20 mA (MF4-->)
2=4—20 MA (MF4-->)
3=0—10B

4=2—10B

He ncnone3yetcs, ecnu
HacTpanBaeMbli MUHUMYM
Al2 > 0% wnn
HacTpavBaeMmbli
makcumym Al2 < 100%
BHumaHue! Cm. pasgen
7.3.6 PykoBoacTtBa
nonb3oBatens Vacon
NXL. Pexxum Al1

P2.2.6 Al1 signal range 1 4 3 379

P2.2.7 Al1 custom 0,00 100,00 | % 0,00 380
minimum setting

Vacon Oyj Ten.: +358-201-212 000 dakc:  +358-201-212 205
"opsiyas kpyrnocyToyHasa nuHmns nogaepxku: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com



vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 11
P2.2.8 Al custom 000 | 10000 | % | 100,00 381
maximum setting
P2.2.9 Al inversion 0 1 0 3g7 | 0=bes unseptuposarins
1=MHBepTnpoBaH
P2.2.10 Al1 filter time 0,00 10,00 (] 0,10 378 | 0=be3 dunbTpaumm
P2.2.11 Al2 signal 0 11 388 | Awanoruuro nap. 2.2.5
selection
He ncnone3yetcs, ecnu
HacTpanBaeMbli MUHUMYM
Al2 <> 0% vnun
HacTpavBaeMmbIi
P2.2.12 Al2 signal range 1 4 2 390 | makcumym Al2 <> 100%
1=0—20 MA
2=4—20 MA
3=0—10B
4=2—10B
p2.213 |  Al2custom 000 | 10000 | % 0,00 391
minimum setting
P2.2.14 Al2 custom 000 | 100,00 | % | 100,00 392
maximum setting
P2.2.15 AI2 inversion 0 1 0 39g | U=bes mneepcun
1=MHBepTnpoBaH
P2.2.16 Al2 filter time 0,00 10,00 (] 0,10 389 | 0=be3 punbTpaumm
0=Cbpoca HeT
Motor -
; 1=C6poc npu octaHoBe
potentiometer MY NDEKOALLEHN
P2.2.17 frequency 0 2 1 367 pekpaLy
nMTaHus
reference memory _
2=C6poc npu
reset
npekpaLeHn NMTaHus
p22.1g | Referencescaling | 4,0 | pyj4g 0,00 344
minimum value
p2.2.1g | Referencescaling | o, 5 19 | 35009 0,00 345
maximum value
0=Al1
1=Al2
2=0nopHbIN curHan ¢
Keypad control naHenu ynpasneHus
P2.2.20 reference 0 5 2 121 | 3= OnopHbIi curHan c
selection WUHTEPMENCHON LLNHBI
(FBSpeedreference)
4=[ceBgonoTeHUNOMETP
5=MWNI-perynsatop
Fieldbus control
P2.2.21 reference 0 5 3 122 | Cwm. Bbiwe
selection

Tabnuua 1-5. BxoOHbIe cuzHarnsbl, 12.2

Pakc:+358-201-212 205
Email: vacon@vacon.com
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Ctp. 12 MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon
3.4. BbixogHble curHanbl (NaHenb ynpaBrneHus: meHo P2 > P2.3)
Mo
Kon MapameTp MuH. Makc. En. ymony. Monbs. ID MpumeyvaHue
0=He ncnoneayetcsa
1=loToB
2=Pabota
3=0Otka3
4=0TKa3 C NHBEpPCHEN
5=lpegynpexgeHune o
neperpese M4
6=BHeLLHWU oTKa3 unu
npegynpexaeHve
7=0TKa3 OnopHoro curHana
Unu npegynpexaexHne
8=lpeaynpexaeHne
9=PeBepc
10=[penycTaHoBneHHasi
CKOpOCTb
Relay output 1 11=Ha ckopocTu
P2.3.1 functi 0 19 3 313 | 12=PerynsTop agsuratens
unction BKI
13=KoHTponb 1 BbIxOAa
YacToThl
14=[NocT ynpaBneHus:
Bx/Bbix.
15=0TKa3 TepMMCTOPOM
Unu npegynpexaeHue
16=KoHTponb
OEeNCTBUTENbHOro
3HayeHus
17=Ynpasnexue
aBTO3ameHou 1
18=YnpaBneHue
aBTO3aMeHoM 2
19=YnpaBneHue
aBTo3ameHoun 3
Expander board AHanorv4yHo napameTpy
P2.3.2 relay output 1 0 16 2 314 231
function o
Expander board AHanorv4Ho napameTpy
P2.3.3 relay output 2 0 16 3 317 231
function -
Expander board AHanorv4yHo napameTpy
P2.3.4 digital output 1 0 16 1 312 231
function o
p235 | Analogue output 0 12 1 307 | Cm. nap. 2.1.16
function
P2.3.6 A”af'.ogu‘? output |1 5499 | 10,00 c 1,00 308 | 0=Bes hunbTpaLmm
ilter time
P2.37 Ana'logue.output 0 1 0 309 OiHe WHBEPTMPOBaH
inversion 1=MHBepTupoBaH
P238 Analo_gl_Je output 0 1 0 310 OfO MA
minimum 1=4 MA
p23.9 | Analogueoutput 10 1000 | % 100 311
scale
Expander board
P2.3.10 analogue output 1 0 12 0 472 | AHanornyHo nap.2.1.16
function
Expander board
P2.3.11 analogue output 2 0 12 0 479 | AHanornyHo nap.2.1.16
function
Vacon Oyj Ten.: +358-201-212 000 dakc: +358-201-212 205
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 13

0=Hert npegena
Output frequenc 1=KoHTponb HWxHero
p2.3.12 | —uputirequency 0 2 0 315 npeaena
limit 1 supervision _
2=KoHTponb BEpXHEro
npegena
Output frequency Map
P2.3.13 limit 1; 0,00 ] My 0,00 316
. 21.2
Supervised value

Tabnuya 1-6. BbixoOHbie cueHanbl, G2.3

3.5. MapameTpbl ynpaBneHus asuratenem (naHenb ynpaBneHus: MeHo P2 - P2.9)

Mo
Kon MapameTp MuH. Makec. En. ymony. Monbs. ID | NpumeyaHue
0=JlnHelHas
P2.4.1 Ramp 1 shape 0,0 10,0 [ 0,0 500 >0=S-06pasHas
0=OTknto4eH
1=Vcnonb3yeTcs npu
P23 | Brake chopper 0 3 0 504 | ,_Komanae RUN
2=VIcnonbayeTtca npm
komange RUN un
OCTaHoBe
P2.4.3 | DC braking current 0'1|5 X 15x 1 A Paifﬂ””” 507
n
0=lpwn ocTaHoBE
p2.4.4 | DCbrakingtime 0,00 600,00 c 0,00 508 |  ToPMos
at stop MOCTOSAAHHOIO TOKa
He ucnonb3yeTcs
Frequency to start
P2.4.5 DC braking during 0,10 10,00 My 1,50 515
ramp stop
L 0=lpwn nycke TopMo3
p246 | D€ b;f's"tg?t“me 0,00 600,00 c 0,00 516 MOCTOSHHOTO ToKa
He ucnonb3yeTcs
P2.4.7 Flux brake 0 1 0 520 | 9=BbIkn.
1=Bkn.
P2.4.8 | Flux braking current 0,0 Pasnunynbin A 0,0 519

Tabnuua 1-7. Napamempsi yrpasneHusi npueodom, D2.4

3.6. MNMapameTpbl 3anpeTHbIX YacTOT (NaHenb ynpaBneHus: meHo P2 - P2.5)

Mo Monb3
Koz MapameTp MuH. Makc. En. yMon.. _ ID | MNpumevaHue
p2.51 | Prohibitfrequency | o | qay 050 |y 0.0 509 | 0=He ncrionbayercs
range 1 low limit
p25 | Prohibitfrequency | o | qap o0 g0 |y 0.0 510 | 0=He ncrionbayetcs
range 1 high limit
Prohibit M3meHeHne KpmBoWn
P253 frequencies 0.1 10,0 Pas 10 518 pa3roHa/TopMOXeHus
acc./dec. ramp Ha 3anpeTHbIX
scaling yacToTax
Tabnuua 1-8. Napamempsbi 3anpemHsix 4acmom, G2.5
Vacon Plc TenedoH:+358-201-2121 dakc:+358-201-212 205
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Ctp. 14

MHoroueneBasi nporpamma ynpasneHusa ana NXL

vacon

3.7. MapameTpbl ynpaBneHus asuratenem (naHenb ynpaBreHUs:

mMeHio P2 - P2.6)

Mo
Kon MapameTp MuH. Makc. En. ymon. Monbs. ID | MpumeyaHue
P2.6.1 Motor control 0 1 0 600 OfKOHTpOJ'Ib YacToThl
mode 1=KoHTponb ckopoctn
0=JlnHelHoe
1=KBagpaTtnyHoe
P2.6.2 U/f ratio selection 0 3 0 108 | 2=[porpammunpyemoe
3=JlnHelHoe ¢
onTUMM3aumen noToka.
p263 | Fied ‘F’)"S;':e”'”g 30,00 | 320,00 | 50,00 602
poe4 | Votageatfield 1 4400 | 20000 | % | 100,00 603 | n% X Unmot
weakening point
pags | U/fourve midpoint | Map. ru | 50,00 604
frequency 2.6.3
. . N% X Unmot
P2.6.6 Uft curve midpoint 0,00 100,00 % 100,00 605 | MakcumanbHoe 3Ha4YeHue
voltage _
napameTpa = nap. 2.6.4
Output voltage at o o
P2.6.7 zero frequency 0,00 40,00 Yo 0,00 606 | Nn% X Unmot
P26.8 fSW|tch|ng 1.0 16,0 Ky 6.0 601 3aBMCMT OT MOLLHOCTU B
requency kB
P2.69 Overvoltage 0 1 1 607 OfHe ncnonb3yeTcs
controller 1=NcnonbayeTtcs
P26.10 Undervoltage 0 1 1 608 OiHe mcnonb3yeTcs
controller 1=Wcnonb3yetcs

Tabnuua 1-9. Napamempesi yripasneHuss dsueamenem, G2.6

Vacon Oyj
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 15
3.8. 3awwmra (naHenb ynpaBneHus: meHo P2 > P2.7)
Mo
Kon MapameTp MuH. Makc. En. ymony. Monbs. | ID | MpumevaHue
0=He ncnonb3ayetcs
1=MNpepynpexaeHue
Response to 4mA 2=0TKa3, OCTaHOB MO nap.
P2.7.1 reference fault 0 3 0 700 2112
3=0TKa3, ocTaHOB CBOOOAHbLIN
BblbGer
P2.7.2 Response to 0 3 2 701
external fault
Response to _
P2.7.3 undervoltage fault ! 3 2 27 ?;#;2;2;2;2’:;“0:
P2.7.4 Output phase 0 3 2 702 | 2=0T7Kas, ocTaHoB Mo nap.
supervision 2112
Earth fault — A
P2.7.5 . 0 3 2 703 | 3= OTkas, ocTaHOB
protection cB0oOOAHbIN BbIOEr
Thermal
P2.7.6 protection of the 0 3 2 704
motor
pp77 | Motorambient 1 1550 1 1000 | % 0,0 705
temperature factor
Motor cooling
P2.7.8 factor at zero 0,0 150,0 % 40,0 706
speed
p279 | Motorthermal 1 200 | mun 45 707
time constant
P2.7.10 Motor duty cycle 0 100 % 100 708
P2.7.11 Stall protection 0 3 1 709 | AHanorn4yHo nap. 2.7.1
P2.7.12 Stall current limit 0,1 InMotor X 2 A I”'\q"t%r X 710
P2.7.13 Stall time limit 1,00 120,00 s 15,00 711
Stall frequency Map.
P2.7.14 limit 1,0 219 My 25,0 712
P2.7.15 Underload 0 3 0 713 | Awanormuro nap. 2.7.1
protection
Underload curve
P2.7.16 at nominal 10,0 150,0 % 50,0 714
frequency
p2.7.17 | Underloadcuve g 1500 | % 10,0 715
at zero frequency
Underload
P2.7.18 protection time 2,00 600,00 c 20,00 716
limit
P2.7.19 Response to 0 3 0 732 | AHanoruyHo nap. 2.7.1
thermistor fault
Response to
P2.7.20 fieldbus fault 0 3 2 733 | AHanornyHo nap. 2.7.1
P2.7.21 Res""’%ﬁ’tto slot 0 3 2 734 | AnanornuHo nap. 2.7.1
0= He ucnonbkayetcs
1=lMpepynpexaeHue ecnu
HWKe npegena
P2 799 Actual Yglue 0 4 0 735 2=lNpeaynpexaeHune ecnu
supervision Bblle Npegena
3=0rTkKas, ecnuv H1Xe npegena
4=0T7Ka3, ecnu BblLLIe
npegena
p27.23 | Acalvalue -, 1000 | % 10,0 736
supervision limit
p27.24 | Actualvalue 0 3600 c 5 737

supervision delay

Tabnuya 1-10. 3awuma, G2.7

Vacon Plc
KpyrnocyTtouyHas nuHnst nogaepxkun: +358-40-8371 150

TenedoH:+358-201-2121

®dakc:+358-201-212 205

Email:

vacon@vacon.com




Ctp. 16 MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

3.9. MapameTpbl aBTOMaTU4YECKOro nepesanycka (naHesnb ynpaBrieHUs: MeHo P2 -

P2.9)
Mo
Kon MapameTp MuH. Makc. En. ymonu. Monbs. ID MpumeyaHue
P2.8.1 Wait time 0,10 10,00 c 0,50 717
P2.8.2 Trial time 0,00 60,00 c 30,00 718
0=C 3agaHHbIM
P2.8.3 Start function 0 2 0 719 | ,_YyoKopenvem
1=C xony
2=B cootB. c nap. 2.4.6

Tabnuya 1-11. Napamempbl asmomamu4yecko20 repesarnycka, G2.8

3.10. MapameTpbl 3apaHua onopHoro curHana MU (naHenb ynpaBneHus: meHo P2
-2 P2.9)

Mo
Kon MapameTp MuH. Makc. En. ymonu, Monbs. ID MpumeyaHue

0=He ucnonbayeTtcs
1=AkTnBMpOBaH
MO-perynaTtop
2=Bkno4eHo
P2.9.1 PID activation 0 1 0 163 ynpasneHue
Hacocamu n
BEHTUNATOPaMM
(PFC), BugHa rpynna
P2.10

0=Al1

1=Al2

2=83apgaHune ornopHoro
curHana 1 ¢ naHenm
yrnpaBneHus

P2.9.2 PID reference 0 3 2 332 (PID Ref 1)

3=8apaHue onopHoro
CurHana c
UHTEpdencHon
LUMHBI
(FBSpeedreference)

Vacon Oyj Ten.: +358-201-212 000 dakc:  +358-201-212 205
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 17

0=CwurHan Al1
1=Cwurnan Al2
2=WNHTepdeicHas
LWKnHa
P2.9.3 | Actual value input 0 6 1 334 |, (ProcessDataiN2)
3=MomeHT aBuratens
4=CkopocTb ABuraTens
5=Tok gBuratens
6=MoLyHoCTb
asurartens
P2.9.4 PID controller gain 0,0 1000,0 % 100,0 118
P2.9.5 P'foi’:qt;o”er 0,00 | 320,00 c 10,00 119
p2o6 | ooontoler 900 | 10,00 c 0,00 132
-time
P2.97 Actual value 1 1000,0 1000,0 % 0.00 336 0=MacuwrabuposaHue
minimum scale oTCyTCTBYET
poog | Actualvalued 1 100061 40000 | % 100,0 337 | 100=Macwrabuposa-
maximum scale HWe OTCYTCTBYET
P2.9.9 Error value 0 1 0 340
inversion
Map. Map.
P2.9.10 Sleep frequency 211 2192 My 10,00 1016
P2.9.11 Sleep delay 0 3600 c 30 1017
P2.9.12 Wake up level 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=pobyxaeHne npu
nageHun Huxe
YPOBHS
npobyxaeHns (nap.
. 2.9.12)
P2.9.13 Wake up function 0 1 0 1019 _
0=MpobyxaeHne npu
nogbeMe Bbllle
YPOBHS
npobyxaeHust (nap.
2.9.12)
Tabnuua 1-12. lNapamempsbi 3adaHusi oriopHozo cueHana ML, G2.9
Vacon Plc TenedoH:+358-201-2121 dakc:+358-201-212 205
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Ctp. 18 MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

3.11.MapameTpbl ynpaBneHus Hacocamum WU
ynpaBneHua: meHo P2 - P2.10)

BeHTUnATopamn (PFC) (maHenb

Buumanwme! Npynna P2.10 BuaHa, TonbKo ecnu 3HadveHne nap. 2.9.1 yCTaHOBNEHO PaBHbIM 2.

Mo
Kon MapameTp MuH. Makc. En. ymonu. Monks. ID MpumeyaHue
P2.10.1 Number of 0 3 1 1001
auxiliary drives
p2102 | Startdelay, 0,0 300,0 c 40 1010
auxiliary drives
p2.103 | Stopdelay, 0,0 300,0 c 2.0 1011
auxiliary drives
0=He ncnone3ayetcs
1=ABTO3ameHa c gor.
Hacocamu
2=ABT03ameHa c N4 u
Jon. Hacocamm
P2.10.4 Autochange 0 4 0 1027 | 3=ABTO3ameHa u
6roKMpoBKM (Zon.
HacocoB)
4=ABTO3aMeHa U
6nokumposka (M4 n
[A0N.HacocoB)
Autochange 0,0=TECT=40 c.
P2.10.5 interval 0,0 3000,0 yac. 48,0 1029 | Bpems nepekntoyeHns
aBTO3aMeHbI
Autochange;
P2.10.6 Maximum 0 3 1 1030 ABTO3aMeHa, Kon-Bo Jor.
number of ny
auxiliary drives
P2.10.7 fAutochan_ge. 0,00 Map. My 25.00 1031 YpOBEHb YacTOThI
requency limit 2.1.2 aBTo3ameHbl ans M4

Tabnuua 1-13. Napamempsbi yripasneHuss Hacocamu U 8eHmursimopamu

+358-201-212 205
vacon@vacon.com

dakc:
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 19

3.12.MaHenb ynpaBneHua (naHenb ynpaBreHuUs: meHro K3)

Hwke nepeuncneHbl napameTpbl Ans Bblbopa nocrta ynpaBneHUst M  HanpaBieHus
BpalleHna ¢ naHenu ynpasneHuss. CM. MeHIO naHenu ynpaeneHus PykoBoactea
nonb3oBaTtenga Vacon NXL.

Mo

Koo MapameTp MuH. Makc. En. ymony. Monb3. | ID | MpumeyaHue
1=Knemmbl

P3.1 Control place 1 3 1 125 | ,_BBoAa/BbiBoza
2=[NaHenb ynpasneHns
3=NHTepdericHag WnHa

Map. Map
R3.2 Keypad reference 211 2192 My
Direction 0=Bnepep

P33 (on keypad) 0 ! 0 123 1=PeBepc
0=OrpaHunyeHne

R3.4 Stop button 0 1 1 114 | ,_SPyHKuM? Kronky Stop
1=KHonka Stop Bceraa

OOCTynHa

R3.5 PID reference 0,00 100,00 % 0,00

R3.6 PID reference 2 | 0,00 100,00 % 0,00 Beibupaetcs ¢ nomoueio
UMdPOBbLIX BXOAOB

Tabnuua 1-14. Napamempsi naHenu ynpasneHusi, M3

3.13.CuctemHoe MeHI0 (MaHenb ynpaBrieHusa: MeHo S6)

MogpobHee o napameTpax U (PYHKUMAX, CBA3AHHbBIX C OBLMMKM BOMpocamMu 3Kcnayataumm
M4, Hanpumep, O rpynne HacTpamBaeMblx MapaMeTpoB, WM O NPOrpaMMHOM UMU
annapatHoM obecneyeHun, cMoTpuTe B pasgene 7.3.6 PykoBoacTtea nonb3oBatensa Vacon
NXL.

3.14. JononHuTenbHbIE NNaTtbl (NaHenb ynpaBneHus: meHro E7)

B meHio E7 oToGpaxkatoTcst 4ONONHUTENbHbIE NNaThl, NOAKOYEHHbIE K NnaTe ynpasrneHns
N OTHOCALIMECSH K HAM AaHHble. [Na nonyyYeHns AonosiHUTENbHbIX cBegeHu obpaTutech K
pasgeny 7.3.7 PykoBogcTsa nonb3osaTtena Vacon NXL

Vacon Plc TenedoH:+358-201-2121 dakc:+358-201-212 205
KpyrnocyTtouyHas nuHnst nogaepxkun: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com



Ctp. 20

MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

4. OnucaHume napameTpoB

4.1. basoBble napameTpbl

2.1.1, 2.1.2 Minimum/maximum frequency

OnpegendeT npeaenbl U3MEeHEeHUs BbIXOQHOM YacToTbl ans M4,

MakcumanbHoe 3HadeHne napameTpoB 2.1.1 n 2.1.2 coctasnsieT 320 Ny,
Mporpamma GyaeT aBToMaTUYECKN NPOBEPSATL 3HA4YeHMs napameTpos 2.1.19, 2.1.20,
2.3.13,251,2521n2.6.5.

2.1.3, 2.1.4 Acceleration time 1, deceleration time 1

2.1.5

2.1.6

2.1.7

2.1.8

2.1.9

2.1.10

OTn npegernbl COOTBETCTBYIOT BpeMeHU, KoTopoe TpebyeTcst, 4ToObl BbixOAHas YactoTa
BO3pOCSia OT HYfIEBOro A0 3a4aHHOr0 MakCcMMarnbHOro 3HadveHus (nap. 2.1.2).
Current limit

3apaeT MakcumarbHbIN TOK, NOAABaeMbIV Ha ABUraTenb Npeobpa3oBaTenemM 4acToThl.
YcTaHoBWTE 3TOT NapaMeTp B COOTBETCTBME C HOMUHANbHLIM TOKOM ABUraTensi, YToobl
nsbexatb neperpysku. Mo ymonyaHuo AonyCcTm TOK, paBHbIN pacHeTHOMY TOKY
npeobpasoBartens (I.).

Nominal voltage of the motor

Cwm. 3HaueHue U, Ha 3aBOACKOM LnnbAnKe ABuratens. OTOT napameTp ycTaHaBnvMBaeT
HanpskeHne B To4ke ocrabneHus nons (nap. 2.6.4), pasHoe 100% x Unmotor-

Nominal frequency of the motor

Cwm. 3Ha4deHue f, 3aBOACKOM WINNbAVKE ABUraTens. AToT napameTp ycTaHaBnMBaeT
Takoe e 3HayeHne Toukm ocnabneHms nons (nap. 2.6.3).

Nominal speed of the motor

CM. 3Ha4YeHne CKOPOCTU N, Ha 3aBOACKOM LUUMbAMKE ABUraTens.

Nominal current of the motor

CM. 3HayeHne HoMUHaIbHOro ToKa |, Ha 3aBOACKOM LUWMbAMKE ABUraTens.

Motor cos phi

Cwm. 3Ha4deHune “cos phi” Ha 3aBoACKOM LWIMIbAMKE OBUraTens.
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2.1.11

2.1.12

Start function
Ramp/®yHKUmMSA yckopeHus/3ameaneHns:

0 MNpeobpasoBaTtenb HaunHaeT paboty ¢ yacTtothl 0 [y M pasroHseTcs Ao
MaKCuMarnbHOW 4acToTbl, B COOTBETCTBMM C napamMeTpoM acceleration time.
(MHepums Harpyskm uwnm TpeHue npu cTapTe MOryT YBENUYUTb BpeMms
pasroHa).

Flying start/lyck «c xoay»:

1 MpeobpasoBaTenb 4YacToTbl MOXET 3anyckaTbCA nNpu  BpallarowemMcs
ABuvraTene, npuknagbiBasi K HeMy HeGOonbLIOW MOMEHT M noabupas 4acToTy,
COOTBETCTBYIOLLYI CKOPOCTW BpalleHus asuratens. louck HaumMHaeTcs C
MaKcUManbHOWM MO OTHOLLEHUIO K AeNCTBUTENbHON YacToTe U NpoaomKaeTcs,
noka He OyaeT HangeHo HyXXHoe 3HayeHune. 3aTeM BbixogHasa YacTtoTa Oyaer
HapacTaTb WNN CHWXaATbCA OO0 3adaHHOW BeNUYMHbI B COOTBETCTBUMM C
3a4aHHbIMW NapameTpamMm pasroHa/TOPMOXKEHUS.

Monb3yTecb 3TUM pPeXMMOM, ecnv ABuraTenb BpallaeTcs Mo UHepumn B
MOMEHT NoJauyn NyckoBoW komaHAbl. [Mpu nycke «C xogy» AonycKarTcs
KpaTKoBpeMEeHHOe nponagaHne NUTatoLLEro HanpPsHKEHUS.

Stop function

Coasting/CBo60aHbIN Bbiber:
0 Mocne nogayn komanabl CTon ABuraTenb HaXo0AMTbLCA B CBOGOAHOM Bbibere
©e3 ynpaBneHusi co CTopoHbl MY go nonHoro octaHoea.

Ramp/®yHKLMA yckopeHust/3aMmeaneHus:

1 Mocne nogaun komaHgbl CTon CKOPOCTb ABUraTENS CHUXAETCH B
COOTBETCTBMM C 3aaHHbIMU NapamMeTpaMm TOPMOXKEHUSI.
Ecnu aHeprust TOpMOXXEHUS CNULLKOM BbICOKa, TO ANst ObICTPOro TOPMOXEHNS
MOXET NOHAA0OUTLCS BHELLUHUA TOPMO3HON pe3ncTop.
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2.1.13 U/f optimisation

0 He ncnonbayetcs

1 Automatic torque boost/ABToMaTnyeckoe ycmneHme MoMeHTa,
HanpspkeHne, nogaBaemoe Ha aBuratenb, U3MeHseTCs
aBToOMaTMYeCcKu, YTO NO3BONSET ABUraTento cosgaBaTb
OO0CTaTOYHbIM K MOMEHT AN 3anycka U paboTbl HA HU3KUX
yactoTax. [oBblleHMe HanpsKeHUs 3aBUCUT OT Tuna ABuraTens
N ero MOLHOCTU. ABTOMaTMYECKOE YCUNEHME MOMEHTaA
npuMeHsieTca Npu 6onbLUMX NYCKOBbLIX Harpyskax, Hanpumep, B
KOHBenepax.

BHumaHue! lpu 8bICOKOM MOMEHME U HU3KOU CKOPOCMU 803MOX€EH nepezpes
Osuzamens. Ecnu dsuszamernb ormkeH pabomame 8 makom
pexume dnumernbHoe spemsi, ocoboe sHUMaHue yderume e2o
oxnaxdoeHuro. [pu meHdeHUUU K bBbiIcmpoMy HapacmaHUuro
memriepamypbl UCMONb3ylime HeWHee oxnaxoeHue.

2.1.14 I/0 Reference selection

OnpenensieT MCTOYHMK 3a4atoLLEro cMrHana npv ynpaeneHu NpUBOAOM C KNemMm
BBOAa/BbIBOAA.

3agaHune Al1 (knemmbl 2 1 3, HanpumMep, NOTEHLMOMETP)
3aganue Al2 (knemmbl 5 1 6, Hanpumep, 4aTymkK)
3apaHuve ¢ naHenu ynpasnexus (nap. 3.2)

3agaHue c nHTepgencHon WwuHel (FBSpeedReference)
3apgaHuve ¢ nceBgonoTeHunomeTpa

A WON-O0

2.1.15 AI2 (I;,) signal range

1 [OwnanasoH curHana 0 ... 20 MA
2 [OwanasoH curHana 4 ... 20 mA
3 [HwnanasoH curHana 0 ... 10 B
4 [wnanasoH curHana 2 ... 10 B

BHumaHue! Boibop HEBO3MOXKEH, ecrnin 3HadyeHune nap. 2.2.12 yctaHoBneHo > 0%, unu
nap. 2.2.13 < 100%.
2.1.16 Analogue output function

MapameTp BbIOMpPaAET HYXXHY (DYHKLMIO ANS CMrHana aHanoroBoro Bbixoaa.
3HauyeHus napameTpa cM. B Tabnuue Ha cTp. 8.
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2.1.17 DIN2 function

[ns atoro napameTpa MOXHO BbibpaTb 0gHO 13 10 3HaveHuin. Ecnn umdposon Bxoa
DIN2 ncnonb3oBaTbCs He JOMKEH, 3HaYeHUe napamMeTpa ycTaHaBnueaeTcs pasHbiM 0.

PeBepcuBHbIv nyck
Pesepc
MmnynbcHein Cton
BHeLwHWI 0TKa3
H3 koHTakT : OTobpaxaeTca ko O0TKasa, ABuratenb OCTaHaBNMBaeTCs NPy aKTUBHOM
BXOOHOM curHane
5 BHelwHun oTka3s
HO koHTakT : OTOBpaxaeTcs koA oTkasa, ABUraTernb OCTaHaBNMBaETCH NpU HEaKTUBHOM
BXOAHOM curHane
6 [lyck paspelueH
HO koHTakT: lNyck aBuratens 3anpeLleH
H3 koHTakT: [Nyck ABuratens paspeLueH
OctaHoB cBoboaHbIM Bbiberom npw nponagaHuu curHana RUN
7 TlpegycraHoBneHHasi CKOPOCTb 2
8 T[lcegonoTeHunomeTp YeenudeHue (UP)
H3 koHTaKT: YBEnmyeHne onopHoro aHa4eHns Noka KOHTaKT He Pa3OMKHYT.
9 OrtknoueHune NMNO-perynuposaHus ([Npsamasa nogaya onopHOro curHana).
10 bBnokupoBka 1 (QOCTYNHO Npw ynpaBneHun Hacocamu u BeHtunstopamm (PFC), P2.9.1 = 2)

AOWON -

2.1.18 DIN3 function

[ns atoro napameTpa MOXHO BbibpaTb 04HO U3 13 3HaveHuin. Ecnu umdposon Bxoa
DIN3 ncnonb3oBaTbCsl HE AOSKEH, YCTaHaBnmBaeTcst paBHbiM O.

1 Pesepc
HO koHTakT:  lNpAmoe HanpaBneHue
H3 koHTakT: PeBepc
2 BHellHU oTKa3
H3 koHTakT: OTOOpaxaeTcs kog oTkasa, ABUraTenlb OCTaHaBMBAETCA NP akTUBHOM
BXOOHOM curHane
3 BHewHun otkas
HO koHTakT: OTOBpaxaeTca ko oTkasa, ABuraTernls OCTaHaBNMBAETCS NPU HEAKTUBHOM
BXOOHOM curHane
4 Cbpoc koga oTkasa
H3 koHTakT; COpoc BCcex 0Tka3oB
5 Tlyck paspeLueH
HO koHTakT: lNyck aBuratens 3anpeLleH
H3 koHTakT: [Nyck ABuratens paspeLueH
OctaHoB cBob6oaHbIM BbIGEroM Npw nponagaHum curHana RUN
MpenyctaHoBNeHHas ckopocTb 1
MpenycTtaHoBNeHHas CKopoCTb 2
YnpaBneHue TOPMOXEHNEM MOCTOSTHHBIM TOKOM
H3 koHTakT: B pexnme ocTaHOBa TOPMOXEHME NOCTOSAHHLIM TOKOM paboTaeT 40 pa3MblKaHus
KOHTAKTOB. TOK NP1 TOPMOXXEHNM NOCTOSIHHBIM TOKOM cocTaBnsieT okono 10% oT 3HaveHus,
ycTaHaBnmBaemoro napametTpom 2.4.3.
9 TlcegonoTteHumnomeTp YBenudexHue (UP)
H3 KoHTaKT: YBEenuyeHne onopHOro 3Ha4eHMs! Noka KOHTaKT HE Pa3OMKHYT.

oo ~NO®
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10 MceBponoTteHunomeTp YMmeHblieHne (DOWN)
H3 koHTaKT: YMeHbLUEeHNEe ONOPHOro 3HAYEHWS NMOKa KOHTAKT HE Pa3OMKHYT.
11 Otkntovenune NMUO-perynuposanusa (Mpsamas nogaya 3agaHuns (ONopHOro curHana)).
12 Bbibop onopHoro curHana 2 N[ ¢ nynbta
13 Bnokuposka 2 (BOCTynNHO nNpw ynpasneHun Hacocamu u seHTunsatopamu (PFC), P2.9.1=2)

2.1.19 Preset speed 1
2.1.20 Preset speed 2

MpenycraHoBneHHble ckopocTn 1,2. 3HayeHre napameTpa aBToMaTUYECKN
orpaHvyYnMBaeTCs MakcumMaribHOM U MUHMMarnbHOW YactoTamu (nap. 2.1.1 1 2.1.2)

2.1.21 Automatic restart function

OToT napameTp BKIO4aeT aBTOMaTUYeCKUI nepesanyck

0 = 3anpeLueH
1 = PaspelleH (3 TMna aBTomMaTU4eCcKoro nepesanycka, cMm. nap. 2.8.1—2.8.3)

2.1.22 Parameter conceal

C nomoLLpbto 3TOro napamMmeTpa MOXHO CKpbIBaTb OCTarbHble rPynnbl NapameTpoB, 3a
NCKNoYeHnem rpynnel 6a3oBbix napameTpos (B2.1).

BHumaHme! 3aBofckas yctaHOBKa 9TOro napameTtpa 1, To ecTb BCe rpynnbl NapaMeTpoB,
kpome b2.1 ckpbiTbl. OcTanbHbIe rPynnbl NapamMmeTPoB HeMNb3si NpocMaTpmuBaTh Unu
pefakTMpoBaTb 40 TeX Nop, NOKa 3HAYeHWe 3TOro napameTpa He YCTaHOBNEHO paBHbIM
0.

0 = 3anpeLueHo (Bce rpynnbl NapaMeTpoB MOXHO NpocMaTpMBaThb C NaHeNu

ynpaBneHns)

1 = PaspeLueHo (C naHenu ynpasneHns MOXHO NpoCMaTpmBaTh TONIbKO OCHOBHbIE
napameTpsbl, rpynnel B2.1)
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4.2. BxogHble curHanbol

2.2.1 Expander board DIE1 function
OyHkumm DIE1 nnaTtel pacwmperns.[ina aToro napameTpa MOXHO BblOpaTb 0gHO 13 12
3Ha4veHun. Ecnu undposon Bxoa gononHutenbHon nnatel DIN1 ncnonb3oBaTbcs He
[JOJTXeH, yCTaHOBUTE 3HavyeHue napameTpa pasBHbiM O.
Pasgenbl aHanornyHel napameTpy 2.1.18, 3a UcknoveHmneM:
13 = bnokuposka 1
2.2.2 Expander board DIE2 function
Pasgenbl aHanornyHel napameTpy 2.2.1, 3a UCKITOYEHNEM:
13 = bnokuposka 2
2.2.3 Expander board DIE3 function
Pasgenel aHanornyHel napameTpy 2.2.1.
13 = bnokuposka 3
2.2.4 DIN4 Function
Ecnu 3HayeHune nap. 2.2.6 yctaHoBneHo pasHbiM 0, oyHKumm Al1 B KadecTBe
undhposoro Bxoaa 4.
Pasgenbl aHanornyHel napameTpy 2.2.3.
BHumaHue! Ecnn aHanorosbin Bxod nporpammupyetca kak DIN4, npoBepbTe
NpaBUbHOCTb PAcMONOXeHUA Nepemblvek (CM. PUC. HUXKE).
X4 X4: X8:
o0
[ X J oo
® @ | R85 i e o |§“ﬂ
@ @ | nPorpamMMMpyembiii (@ @] L N
Bxopg HanpspkeHus, Bxopg HanpsbkeHus, Bxopg, HanpspkeHus,
0—10B 0—10B 0—10B
Jumperdin4.fh8
Puc. 1-1. PacrnionoxeHue rnepembiyek X4/X8, koada Al1 ¢pyHkyuoHupyem kak DIN4
2.2.5 Al1 signal selection
Bbibop aHanoroeoro Bxoga Angd nogayv 3agatoilero curHana Al1.
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m 1/0 term m 1/0 term

\
225 |* D> e

|

MHankaTop nonoxeHuns HomLp BXoaa
nxlk29.fh8

Puc. 1-2. Bbibop cuzsHana Al1

3HayeHue 3Toro napameTpa hopMmupyeTcs U3 uHOUKamopa MosIoKeHUs rniamal v
HoMmepa coomgemcmeyrouwiel Knemmbl goda. CM. puc. 1-2 Bellle.

MugukaTtop nnatel 1 = MecTHble BxoAbl
MugukaTtop nnatel 2 = Bxogbl AONONHUTENLHOW NnaThl

Homep Bxoga 0 = Bxop 1
Homep Bxoga 1 = Bxop 2
Homep Bxopa 2 = Bxopg 3
Homep Bxoaa 9 = Bxopg 10

Mpumep:

Ecnn 3HayeHne napameTpa ycTtaHoBneHo paBHbiM 10, BbiOpaH MeCTHbIn Bxog, 1 ang
curHana Al1. Ecnu yctaHoBneHo 3HadeHune 21, ons curHana Al1 BeibpaH Bxo nnaTthbl
paclimpeHnms 2.

Ecnun Bbl XoTUTE MCNONb30BaTh 3HAYEHMSI CUTHAMNOB aHanoroBoro Bxoaa, Hanpuvep, ans
TECTMPOBaHUS, 3Ha4YeHNe ITOro NapameTpa MOXHO YCTaHOBUTb paBHbiM 0—9. Mpn aTom
3HadeHune 0 cootBeTcTBYET 0%, 3Ha4eHne 1 cootBeTcTBYET 20%, a Noboe 3HaveHne oT
2 no 9 cootBeTcTByeT 100%.

2.2.6 Al1 signal range

C nomoLLpbto 3TOro NnapamMeTpa ycTaHaBNMBaeTCsa guanasoH curHana Al1.

0=DIN4

1 = uana3soH curHana 0 ... 20 mMA (Tonbko gnsi rabaputoB MF4 n 6onee)
2 = [lnanasoH curHana 4 ... 20 MA (Toneko ans rabaputos MF4 n 6onee)
3 = Onanas3oH curHana 0 ... 10 B

4 = [lnana3oH curHana 2 ... 10 B

BHumaHune! OT1oT napameTp He paboTaeT, ecnu 3HavyeHne napametpa 2.2.7 > 0%, nnm
napameTpa 2.2.8 < 100%.

Ecnu 3HaveHne napameTtpa 2.2.6 ycraHoBneHo pasHbiM 0, doyHKuum Al1 aHanornyHbl
umdposomy Bxogy 4.
Cwm. nap. 2.2.4
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2.2.7 Al1 custom setting minimum
2.2.8 Al1 custom setting maximum

2.2.9

2.2.10

2.2.11

2.2.12

2.2.13
2.2.14

2.2.15

2.2.16

2.2.17

YcTaHaBka MUHMMarbHOMO 1M MakcMManbHOro ypoBHs anga curHana Al1 B npegenax O ...
10 B.

Al1 signal inversion
%

MNpu ycTaHOBKe 3Ha4YeHus napameTpa,
paBHOro 1 NPOUCXOAUT MHBEPTMPOBaHNE
curHana Al1. 100% -

HedunetpoBaHHbIM curHan

Al1 signal filter time

DUNBETPOBaHHbLIN cUrHan
Ecnu 3HayeHne aToro napameTpa R R o
npesbiwaeT 0, BKMoYaeTcs PyHKLMSA
JunbTpaLmm noMex BXO4HOro aHanorosoro
curHana U;,.

BonbLwoe Bpems unbTpaumm samennseT
peakuuio Ha perynmpoBaHue (puc. 1-3)

t[s]

NX12K78

Puc. 1-3. ®unbmpayus cuzsHana Al1

Al2 signal selection

Bibop aHanorosoro Bxoga anda nogayun 3agawouiero curdana Al2.
YcTaHoBKY 3HayeHnsa cM. B pasgene nap. 2.2.5.

Al2 signal range

1 = OnanasoH curHana 0 ... 20 mA
2 = lnanasoH curHana 4 ... 20 mA
3 = manasoH curHana 0 ... 10 B
4 = [lnanasoH curHana 2 ... 10 B

BHumaHme! HacTtpolika He paboTaeT, ecnu nap. 2.2.13 > 0%, nnun nap. 2.2.14 < 100%.

Al2 custom minimum

Al2 custom maximum

OTn napameTpbl NO3BOMAT MEHATH TOK BXOAHOIO curHana B gnanasoHe 0—20 mA.
Cm. nap. 2.2.7n 2.2.8.

Analogue input Al2 signal inversion

Cwm. cooTBeTCTBYOWMI Nap. 2.2.9.

Analogue input Al2 signal filter time
Cwm. cooTBeTCTBYHOWMI Nap. 2.2.10

Motor potentiometer memory reset (Frequency reference)

0 = C6poca namsaTV 3agaHus Ans nceBaonoTeHUMoMeTpa He npoucxoaut

1 = COpoc namaTu 3agaHnsa Ana nceaonoTeHLMoMeTpa NPy OCTaHOBE U OTKITIOHYEHUM
nuTaHng

2 = C6poc namMaTu 3agaHus Ans ncesaonoTeHUMoMeTpa nNpu OTKIMIOYEHMN NUTaHKS
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2.2.18 Reference scaling minimum value
2.2.19 Reference scaling maximum value

MacwTabupoBaHue 3agatoero curHana mexagy MuHnmansHon n MakcumanesHom
yactotamu. Ecnu perynuposka He TpebyeTcs, yCTaHOBUTE 3Ha4YeHne napameTpa
paBHbIM 0.

Ha pucyHky BHU3y ANns 3agarowero curHana 4actotbl BbiOpaH noteHumansHbin Bxog Al1
c ypoBHemM curHana 0 ... 10 B.

A BoixogHas A BbixogHasa
vactoTa YactoTa

Makc. yactoTa, nap. 2.1.2 Makc. yactoTta, nap. 2.1.2
- d -|--"-"-"—-""~"~"~"~"~"~"~"~"~"~ "~ °~. "~~~/ =~/ "~/ ”7 I

Map. 2.2.19

. MNap.2.2.18
AHnanorosbiit
Bxopn (%) MwuH. yacToTa, nap. 2.1.1

>

AHanorosbIt

—¢ MuH. yacToTa, nap. 2.1.1 Bxop (%)

NX12K35

Puc. 1-4. MNap. 2.1.18=0 (MacwmabuposaHusi cusHana He rpoucxooum);
cnpasa: MacwmabuposaHue 3adarowez2o cusHana yacmomsl

2.2.20 Keypad frequency reference selection

3apaeT BbIOOP 3a4aloLLEro curHana 4yactoTbl Npu ynpaBneHun NpMBoOAA C NaHenu
ynpasneHus

0 Bapatowmn curdan yactotbl Al1 (no ymonyanuio Al1, knemmbl 2 1 3, Hanpumep,

NoTEHUNOMETP)

1 Sagatowmi curHan 4yactoTbl Al2 (no ymonyaHuo Al2, knemmbl 5 n 6, Hanpumep,
AaTyuK)

2 3aparowun curHan 4yactoThbl ¢ NaHenu ynpaenenus (nap. 3.2)

3 3apgatowmin curHan YactoThl ¢ nHTepdencHom WwiuHbl (FBSpeedReference)

4 3apatowmi curHan 4acToTbl C NceBgonoTeHUnomMeTpa

5 3apgatowmn curdan MUNO-perynnpoBaHus

2.2.21 Fieldbus frequency reference selection

OnpegensaeT MCTOYHMK 3a4atoLLEero cMrHana 4actoTbl Npu ynpasrneHum NpuBO4OM Mo
UHTepdencHon WwnHe. 3HayeHus napameTpa — cMm. nap. 2.2.20.
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4.3. BbixoagHble curHanol

2.3.1 Relay output 1 function
2.3.2 Expander board relay output 1 function
2.3.3 Expander board relay output 2 function
2.34 Expander board digital output 1 function
3Ha4eHue napameTpa 3Ha4veHue curHana
0 = He ucnons3yetcs Be3pencreue
PenenHbin Bbixoq RO1 1 nporpaMmmupyemble
BbIXx0Abl pene gononHutensHon nnatel (RO1, RO2)
aKTMBHbI, KOrga:
1 = F'oTOBHOCTH MY rotoB k pabote
2 = Paborta MY paboTtaeT (gBuratenb 3anyLueH)
3 = OT1kas [NpounsoLwlen otkas
4 = OTKas c MHBepcuen OT1kas He npowusoLuen.

5 = lNpeaynpexaexue o neperpese Y | Temnepatypa paguatopa npesbiwaeT +70°C

6 = BHewHun otkas unum OTka3s unu npegynpexaeHve B 3aBUCUMOCTM OT
npegynpexaeHue 3Ha4yeHus nap. 2.7.2
OT1kas unu npegynpexaeHne B 3aBMCMMOCTU OT
7 = OTKa3 3agatoLlero curHana 3Ha4yeHuns nap. 271
YyacToThbl NN NpeaynpexaeHne - ecnu aHanorosbln curHan paseH 4—20 MA 1 curHan < 4
MA
8 = lNpegynpexaeHue Bcerga npu nosisneHun npegynpexaeHns
9 = PeBepcupoBaH BbibpaHa komaHaa peeepc
10 = lNpegycTaHoBneHHas CKOPOCTb BbiOpaHa npegycTaHOBNEHHAsA CKOPOCTb
BbIxogHas YacToTa goCcTurna 3agaHHoro
11 = B pexume YCTaHOBIIEHHOrO 3Ha4YeHWs 3aaroLlero curHana
YacToThbl
PerynaTtop nepeHanpsikeHusi UM CBEPXTOKa
12 = AKTMBEH perynarop asuratens aKTI/IyBeH pnep P P

3Ha4yeHne BbIXOAHOM YacToThl BbILLMIA 3a

13 = KoHTponb npeaena 1 BbIXOAHON
YCTaHOBIEHHY BEPXHIOK UITU HUXKHIOK FpaHuLy

HacToTs (cm. nap. 2.3.12 1 2.3.13 Huxe)
14 = YnpaBneHue ¢ Knemm BbibpaH noct ynpaenenunsa (Mento K3; nap. 3.1)
BBOJa/BbiBOAA «Krnemma BBoAa/BbiBOAA»

TepmucTop, NOAKNIOYEHHbIV K LONOSTHUTENBHON

15 = OTka3 unu npegynpexaeHue no nnatbl, coobLaeT o neperpese. OTkas unu
TepmucTopy npegynpexgeHve B 3aBMCMMOCTM OT NapameTpa

2.7.19

16 = AkTvBeH koHTpOITb MapameTpsi 2.7.22—2.7.24

OEeNCTBUTENBbHOrO 3Ha4YEHUS

17 = YnpaBneHue aBTo3aMmeHomn 1 YnpasneHne Hacocom 1, napameTtpbl 2.10.1—2.10.7
18 = YnpaBneHue aBTo3ameHom 2 YnpasneHne Hacocom 2, napameTpbl 2.10.1—2.10.7
19 = YnpaBneHue aBTo3ameHom 3 YnpasneHne Hacocom 3, napameTpbl 2.10.1—2.10.7

Tabrnuua 1-15. BbixoOHble cuzHarsbl, nocmynaruue yepes peneliHbil 8bixo0 RO1 u
peneliHbie 8bixodbl RO1, RO2 u DO1 dononHumensHoU ninamsi

2.3.5 Analogue output function

Vacon Plc TenedoH: +358-201-2121 dakc:  +358-201-212 205
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MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

C nomoLbto 3TOro NapameTpa BbibnpaeTcs
HY>XHast YHKUUSA AN aHanoroBoro
BbIXOZHOMO CUrHana.

3HayeHusa napameTpa cM. B Tabnuvue Ha cTp.
6.

HedwunesrpoBaHHbIN curHan

. R DUNLTPOBAHHbIV CUrHanM
2.3.6 Analogue output filter time
3agaeT Bpems punbTpaumMm aHanorosoro
BbIXOOHOrO curHana.
Ecnun 3HayeHue napameTpa yCTaHOBNEHO
paBHbIM 0, punbTpaunm He NPOUCXOONT.

t[s]

|
|
|
|
|
|
‘I'Iap. 236,

NX12K16

Puc. 1-5. ®unbmpauusi aHano208020
8bixo0a

2.3.7 Analogue output invert

MHBepTUpyeT aHanoroBbIN BbIXO4HOM
curHan

MakcumanbHbIf BbixogHon curHan = 0%
MuHMManNbHbLIN BbIXOQHOW CUrHanN =
MakcrmanbsHoe YCTaHOBMEHHOE 3HayYeHne
(napameTtp 2.3.9) 12 MA
10 MA
0 He nHBepTupoBaH

1 WuBepTuposaH
4 mA 4

0 MA

v

NX12K17

Puc. 1-6. UlHeepcusi aHano208020 8bixoda

2.3.8 Analogue output minimum

YcrtaHaBnvBaeT MUHUMYM curHana 0 MA unu 4 MA («KMBOW HONbY). YunTbiBante
pasHuuy B MacwTabupoBaHMM aHanoroBoro Boixoga B nap. 2.3.9.
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 31

2.3.9 Analogue output scale

KoadbdbunumeHT maclutabmpoBaHnsa aHanoroBoro Bbixoaa.

Curnan MakcumanbHoe 3Ha4YeHue curHana

BbixogHast yactoTa 100% X fmax

CkopocTb gBurarens 100% HOMUWHaNbBHOW CKOPOCTH
nsuratens

BbixogHom Tok 100% X Inmotor

KpyTAwWwmn MomMeHT asurartens 100% X Tnmotor

MouwHocTb aBuratens 100% X Pnmotor

HanpskeHue aBuratens 100% X Unmotor

HanpshkeHue uenu NnocTosiHHOro 1000 B

TOKa 100% makc. 3Ha4eHUs ONOPHOro

OnopHoe 3HayeHue MA curHana

LencteutensHoe 3HayeHne 1 MA 100% makc. 4encTBUTENBHOrO

3HayeHune owwmnbku M 3HaYeHus.

Bbixog M 100% Makc. 3Ha4YeHns oLNBKK
100% makc. BbIxoaa

Tabnuua 1-16. MacwmabupogaHue aHan0208020 8bixoda

Tok A
aHanorosoro

BbIxoAa 200% Map.2.3.9 =

100%

20MA|" T T T T T T T T T T T T T T T T T 1

y A

1

1

1

|

’,’ ',—" |

12MA [--- - e o _jj.?»T

10 MA ’**;,‘**‘;-":** SomeEE oo r[lap.23.9=

B . T |

s - 1

Map.2.38=1| /[ '
4 MA X

1

- Makc. 3HayeHune curHana
Map.2.3.8=0 ! ’
i ! BbIGpaHHoro nap. 2.1.16
0 MA t . >

0 0,5 1,0

nxlk49.fh8

Puc. 1-7. MacwmabuposaHue aHano208020 8bixo0a

2.3.10 Expander board analogue output 1 function
2.3.11 Expander board analogue output 2 function

OTn napameTpbl BbIOMPAKOT Hy>XHble OYHKLUWM AN aHanoroBbiX BbIXOOAHBIX CUTHANoB
OONOSTHUTENBbHON NNaTbl. 3HaYeHUs NapameTpPoB CM. B onucaHmm nap. 2.1.16 .

2.3.12 Output frequency limit 1 supervision function

0 HeTt KoHTpoOns
1 KoHTponb HUXHEro npeaena
2 KoHTponb BepxHero npegena

Ecnun BbixogHas YacToTa Bhiwia 3a rpaHunLbl YCTaHOBEHHOIO BEPXHErO UM HUXKHETO
npegena (nap. 2.3.13), ata cdyHKuna bopmmupyeT npegynpexgaroLlee coobuieHue,
nepegaBaemMoe Yepes perienHbIN BbIXO4 B 3aBUCMMOCTM OT 3Ha4YeHus napameTpos 2.3.1
—-2.3.4.
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MHoroueneBasi nporpamma ynpasneHusa ana NXL

vacon

2.3.13 Output frequency limit 1 supervised value

YcTaHaBnMBaeT 3HayYeHne 4acToThbl, KOHTpPoNMpyemoe napameTpom 2.3.12

A
flru] Map.2.3.12=2

Map.2.313|- - ___ /A ______°

v

Mpumep: 21 RO1j 21| ROT— |21 RO1j

22| RO1 22 RO13 22| RO1
23| RO1— 23| RO1 23| RO1—

NX12K19

Puc. 1-8. Kohmporib 8bixodHOU Yacmombi
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MHoroueneBas nporpamma ynpasneHusa ansa NXL Ctp. 33

4.4. YnpaBneHue nNpuBoaoOM

2.4.1 Acceleration/Deceleration ramp 1 shape
C nomMoLpblo 3TOro napameTpa MOXHO CrnaanTb HaYanbHbIN N KOHEYHbIN Y4aCTKN
rpaduka pasroHa n TopmoxxeHus. Npu yctaHoBKe 3HayeHus, pasHoro 0, rpadmk
NPUHUMAET NUHEVHY0 opMy, NPU 3TOM Pa3roH UM TOPMOXEHNE HaYNHaETCS
HemMeaeHHO nocre 3MeHeHUsi ONOPHOro curHana.
YcTaHoBKka And 3Toro napameTpa 3HadeHus, pasHoro 0,1 ... 10 cekyHaam npugaeT
rpaduky pasroHa/TopmoxeHus S-obpasHyto hopmy. Bpems pasroHa onpeaensieTcs
napameTpamn 2.1.3/2.1.4
A
[ru]
213,214
[ —
2.4.1
-
PR
2.4.1 It]
NX12K20 o
Puc. 1-9. S-06pasHbili epachuk pa32oHa/MmopMOXKXeHUsI
24.2 Brake chopper
BHumaHue! BHYTpeHHUI TOPMO3HOM NpepbiBaTesib ycTaHasnmeaeTcs Ha N4 Bcex
rabapuTtoB, 3a ucknodeHnem MF2
0 TopmosHoM NpepblBaTESb HE UCMNOSBL3YETCS
1 TopMmo3HOM NpepbiBaTENb UCNONb3yeTcs Npu paboTe
3 Wcnonb3yeTtcsa npu paboTe 1 octaHoBe
Korga npeobpasoBaTenb YacTOTbl TOPMO3UT ABUraTenb, MHEPUNS ABUraTens u Harpysku
cbpacbiBeTCA Ha BHELLUHMI TOPMO3HOM pe3ncTop. ATo AaeT MY BO3MOXHOCTb
3amMegnaTb ABUraTenb C TEM Xe KPYTALWMM MOMEHTOM, YTO 1 NpU pasroHe (ecnu
npaBuibHO NogobpaH TopMo3Hom pesncTtop). ObGpaTuTech K 0TAENTbHOMY PYKOBOACTBY
Mo yCTaHOBKE TOPMO3HOIo pe3uncropa.
2.4.3 DC-braking current
3agaeT ToK, NnogaBaeMbl Ha ABuraTesib NpU TOPMOXEHUU NOCTOAHHLIM TOKOM.
Vacon Plc TenedoH: +358-201-2121 dakc:  +358-201-212 205
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MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

2.4.4 DC-braking time at stop

BkntoyaeT/BbIkno4aeT pexMMm TOPMOXEHUS 1 onpeaenseT BpemMs TOPMOXXEHMUS

NOCTOSIHHBIM TOKOM BO BPEMS OCTaHOBA.

DYHKUMA TOPMO3a NOCTOSHHOIO TOKa 3aBUCUT OT oyHkumm Cton, nap. 2.1.12.

0 TopMO3 NOCTOSIHHOIO TOKa He NCMNOSb3yeTcs

>0 Ncnonb3yeTca TopmMo3 NOCTOSAHHOIO Toka. Ero pabota onpepensetcs
dyHkumen Cton, (nap. 2.1.12). BpeMsi TOpMOXXEHUS NOCTOSAHHBIM TOKOM
onpegenseTcs 3TMM napameTpom

MNap. 2.1.12 = 0 (PyHKUMa CTon = No NHepLK)

Mocne komanabl CTon ABuraTens BpallaeTcs No MHepLummn 4O ocTaHoBa 6e3
ynpasnexus c MN4Y.

C BBeieHNeM MOCTOSAHHOIO TOKa ABUraTerlb MOXeT ObiTb OCTAHOBMEH 3NEKTPUYECKUM
cnocobom 3a MMHMMarbHO BO3MOXHOE Bpemsi 6e3 UCMOoNb30BaHWsA AOMONHUTENBHOMO
BHELUHEro TOPMO3HOro peancTopa.

Bpems TopMOXeHns macluTabupyeTcsa B COOTBETCTBMM C YaCTOTOW B Havarne
TOPMOXEHUSA MOCTOSAHHBIM TOKOM. ECnn yacToTa npeBbIlaeT HOMUHANbHYO YacToTy
nBuratens, BpeMs TOpMOXeHUs onpegensieTca 3HadyeHmem napametpa 2.4.4. Ecnu
yactoTta < 10% OT HOMWHaNbHOW, Bpems ToOpMoXeHus coctaBnaet10% 3HaveHus
napameTpa 2.4.4.

A
fout fout

fn fn |

N N BbixogHas yactoTta

N
N CkopocTb
N

AN
BbixogHas yacTtoTa

N
BkntoueHo

TOPMOXEHNEe \ CkopocTb
NMOCT.TOKOM AN 0,1x1n —
N \\ 1— BkntoyeHo TopMoxeHune
AN t \| nocT.Tokom t

‘ t=1xMNap.2.4.4 ‘ . t=0,1xMap.24.4
nycK
o cTon

crTon

NX12K21

Puc. 1-10. Bpemsi mopMoXKeHUSs1 T0OCMOSIHHbIM MOKOM 8 pexXume ocmaHosu = 110
UHepuyuu
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 35

MNap. 2.1.12 = 1 (PyHKuna CTon = ynpasnsemMoe N3sMmeHeHne CKOpPoCTun):

Mocne komaHabl CToN CKOPOCTb ABUraTensl yMeHblUaeTcsl 3a HauMeHbLLee BpeMst
cornacHo 3agaHHbIM napameTpam R
TOPMOXEHUSA 10 CKOPOCTU, onpeaeneHHon | o ____ -
napameTpom 2.4.5, a 3aTeM HauMHaeTCs
TOPMOXXEHUE MOCTOSIHHBIM TOKOM.

CkopocTb auratensi

BbixogHas yactoTa

BpeMFI TOPMOXEeHUNA onpeaendeTca

BHELLUHWA TOPMO3HOWN pe3ncTop Ans L i

napameTpom 2.4.4. Mpu GonbLuon Topvoxene

NHEePUMN pEKOMEHOYETCS NPUMEHSATb /

Bonee GbICTPOro CHMKEHNSA CKOPOCTU

(puc. 1-11). — i

t=Tap.2.4.4
(|_|:¥8||S| NX12K2¢
Puc.1-11. Bpems mopmoxxeHus
MMOCMOSIHHbLIM MOKOM 8 PEeXUME
ocmaHo8uU = yrpasensieMoe
U3MeHeHuUe cKkopocmu
2.4.5 DC-braking frequency in ramp stop i
BbixogHas yactoTa, npu KOTopown BbixogHa
NPONCXOANT TOPMOXXEHNE NOCTOSAHHBLIM yacTtoT

TOKOM (puc. 1-11).

2.4.6 DC-braking time at start

TopMO3 NOCTOSAHHOTO TOKa aKTUBMPYETCS Npu
nonyyeHun komaHapl Myck. MapameTp
onpeaensieT NPoOMeXyTOK BPEMEHW, NO
NCTEYEHUM KOTOPOro TOPMO3 NMOCTOSIHHOIO t
Toka oTKntoYaeTcs. MNocne BbIKMYeHUs

\/

1 1
TOpMO3a BbIXOo4Has YacToTa BO3pacTaeT B :w
COOTBETCTBMU C 3aaHHou nap. 2.1.11 nycK
dyHKUmeit Myck cTon | NX12K80
(puc. 1-12).

Puc. 1-12. Bpemsi mopMoxxeHusi
MOCMOSIHHLIM MOKOM rpu
rnycke

2.4.7 Flux brake

TOpMO)KeHI/Ie NMOTOKOM MOXET ObITb BKMIOYEHO U BbIKIMIOYEHO.

0 = BuxpeBoe TOpMOXeEHME BbIKNHYEHO
1 = BuxpeBoe TOpMOXEHME BKITHOYEHO
2.4.8 Flux braking current

OnpepenseT cuny Toka TOPMOXKeHUsA NoTokoM. OH MOXeT BbITb ycTaHoBneH mexay 0,3
X |y (npnbnusutensHo) n Current limit.

Vacon Plc TenedoH: +358-201-2121 dakc:  +358-201-212 205
KpyrnocyTtouHas nogaepxka: +358-40-8371 150 Email: vacon@vacon.com



Ctp. 36 MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ans NXL vacon

4.5. 3anpeTHble 4YacTOoTbl

2.5.1 Prohibit frequency area 1; Low limit
2.5.2 Prohibit frequency area 1; High limit

B HekoTOpbIX cucTemMax Hy>KHO A
nsberatb onpeneneHHbIX YacToT u3-3a
npobnem, CBA3aHHbIX C MEXaHU4YeCKUM
pe3oHaHCcoM. JTu napameTpsbl R
NO3BONAT ONpeaenuTb rpaHnLbl .
obnacTtu nponyckaemMblx 4acToT (puc. 1- v

BbixogHas
yactorTa ['u]

13). : |
251|252
: : OnopHas
: : yactorTa ['u] =
NX12K33
Puc. 1-13. Hacmpolika obriacmu 3arnpemHbix
yacmom
2.5.3 Acceleration/deceleration ramp speed scaling ratio between prohibit frequency

limits

OnpegenseT Bpems pasroHa/TOPMOXeHUS, KOraa BbIXoAHas YacTtota nonagaeT B
BblOpaHHyto 06racTb 3anpeTHbIX YacToT (nap.2.5.1 n 2.5.2). CkopocTb npu
ynpaBnsiemMom nameHeHum (BbibpaHHOe Bpems pa3roHa/TopMoxeHus 1 nnm 2)
YMHOXaeTcsa Ha 3TOT KoadhmumneHT. Hanpumep, ecnn MmHoxuTenb paseH 0,1 Bpems
pasroHa 6yaet B 10 pa3 MeHbLUe, YeM Ang YacToT, He NonagaroLwux B 3anpeTHyIo

obnacTb.
fout ['u]
e
R
Rd
R
Map.2.5.3 = 0,\ /./
7
7
7
Map.2.5.2f = =============-m--pfommooo- o2
R
/‘/ \
Map. 2.51F ---------oooo - 5 -~ Map.2.5.3=12
Bpewms [c]
nxlk37.fh8

Puc. 1-14. MacwmabuposaHue ckopocmu rpu yrnpaesisseMoM U3MeHeHuUU 8 obsiacmu
3anpemHbiX 4acmom
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4.6. YnpaBneHue gBuratenem

2.6.1 Motor control mode

YnpaeneHue yactotorn: OnopHble cUrHarnbl Ha KNeMMax Bxo4a-Bbixoda U naHenm
yrnpaBfeHns SIBASIOTCS OMOPHbIMW 3HAYEHNAMUN YacToThl,
npeobpasoBaTtenb YacTOThl YIpaBnseT BbIXO4HOW YacTOTOM
(paspelueHue BbiIxogHou YactoThl = 0,01 'w).

YnpaBneHue ckopocTbio: OnopHbIe CUrHarnbl Ha KNnemmax BXOAa-BbiXxo4a M naHenm
ynpaBneHust ABNSTCS ONOPHbIMU 3HAYEeHNAMK ckopocTu, MY
ynpaBnsaeT CKOPOCTbIO ABuratens (¢ To4HocTbio + 0,5%).

2.6.2 U/f ratio selection
JInHenHoe:
0 HanpsikeHne Ha gBuratene nNMHENHO pacTeT C YBENIMYEHNEM HYaCTOThl

ot 0 'y oo To4km ocrnabneHnsa Nons, B KOTOPOW Ha ABuratenb NogaeTcs
HOMUHanbHoe HanpsxeHue. JlluHenHoe cooTHoweHue U/f cnegyet
Ncrnonb3oBaTh NPY NPUMEHEHUSIX C MOCTOSIHHBIM KPYTALUM MOMEHTOM
(puc. 1-15).

OTOT CTaHAapTHbLIN NapameTp He06XoaANMMO 1Cnonb3oBaTh, ecnn
cneumanbHO He TpebyeTcs apyras HacTponka.

KBagpaTudHoe:

1 HanpspkeHve Ha aBuratene MeHsaeTcs no KBagpaTuyHOW 3aBUCUMOCTU C
yBenuyeHnem vactotbl ot 0 'y 4o To4Ykn ocnabneHus nons, B KOTOPOMK
Ha ABuraTenb Takke NoOAaeTcs HOMUHaNbHOE HanpsxeHue. [iBuratens
paboTaeT ¢ MEHbLUMM MarHMTHBLIM MOTOKOM HUXE TOYKM ocriabneHus
nons,  CO34aeT MEHbLUNIA KPYTALLUMA MOMEHT U 3NIEKTPOMEXaHNYecKme
wymbl. KagpaTtnyHoe cooTHoweHune U/f cneagyeTt ncnonb3osaTb Npu
NPUMEHUAX, KOTAa KPYTALMIA MOMEHT Harpy3kn KOTOPbIX JOSMKEH ObIThb
NponopunoHaneH KBaapaTty CKOPOCTU, HAaNnpMMep B LEHTPOBEXHbIX
BEHTUNATOPAXx U Hacocax.

QY|
Un ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
|'|ap_ 26.4 Mo YMO4aH1: HOM1UHanbHoe | Toyka ocnabneHus
HanpshxeHve asurarens ' nons

|
|
|
|
|
|
|
|
|

TNuHennas |
|
|
|

KBapgpaTtunyHas : Mo ymonyanwio:
| HOMUHanbHasaA 4YacToTa
\/ asurartens f[rU.]
Map. 2.6.6, 2.6.7 } >
Map. 2.6.3 nxlk38.fh8

Puc. 1-15. JluHeliHoe u K8aBpamu4yHoe U3MeHEHUE HarnpskeHus1 dsuaamerns
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Mporpammupyemasn U/f—kpuBas:

2 Mporpammupyemasn U/f—-kpruBas MOXeT 3agaBaTbCsl MO TPEM pasnunyHbIM
Toykam. OHa nNpuMMeHsieTcd B Tex criydasx, Korga apyrme Hactponku He
yaoBneTBopsaoT TpeboBaHNsaM 3a4aun.

JluHelHas ¢ onTMMmnaaumen nNoToka:

3 MY HaumMHaeT nogdupaTbe MMHMManbHbBIVA TOK ABUraTens ansa coepexeHus
3HEprnn, yMeHbLUEHNS YPOBHS MOMEX U WyMa. ATy PYHKLNIO MOXHO
MCcnonb3oBaThb B YCTAHOBKAaxX C NOCTOSIHHOW Harpy3kon ABuraTens
(BeHTMRsITOpax, Hacocax u T. n.).

A
Un N
Map. 2.6.4 | Mo ymonuaHmio: HoMMHankLHoe /! Touka ocnabrenms
HanpspkeHve | nonst

|
|
|
|
|
|
|
|
|

Map. 2.6.6 | .

1 Mo ymonyanuto:
0,
(no ymon. 1,3%) \ | HOMUHaMbHas YacToTa
Map. 2.6.7 I ' pBurartens
(no ymonu. 1,3%) ! \/ f[Fu,L
Map. 2.6.5 Map. 2.6.3 NX12KO08
(no ymonuy. 5 'y)

Puc. 1-16. lNpoepammupyemas U/f~kpueas

2.6.3 Field weakening point

Touka ocnabneHns nonsa —BbIXogHAA YacToTa, NPU KOTOPOWN BbIXO4HOE HanpsiKeHne
OOCTUraeT MakCcMmMarnbHOro 3Ha4YeHus1, 3agaHHoro napameTpom 2.6.4.

2.6.4 Voltage at field weakening point

Bbiwe yacToTbl TOYKM ocnabneHns nNons, 3Ha4yeHne BbIXOAHOro HanpseHus byaet
OCTaBaTbCs Ha YPOBHE, onpeaenseMoM 3TMM napameTpoM. YPOBEHb BbIXOAHOIrO
HanpsKeHUs1 HUXKe YacTOTbl TOYKM OcrnabneHms nonsa 3aBUCUT OT HACTPONKK
napameTpoB U/f—kpnBon.

Cwm. nap. 2.1.13, 2.6.2, 2.6.5 2.6.6, 2.6.7 u puc. 1-16.

Mpwn HacTpoike napameTpoB 2.1.6 n 2.1.7 (HOMMHaNbHOE HaNpPsXKeHNE U YacToTa
asuratens), napameTtpbl 2.6.3 1 2.6.4 aBToMaTtMyeCckn NPUHMMAaOT COOTBETCTBYIOLLNE
3HayeHud. Ecnn Heobxoommbl apyrme 3HadeHns To4KM ocrnabneHunsa nons m
HaNpsKeHUs, USMEHNTE 3TW NapamMeTpbl Nocre HAaCTPonKN napameTpoB 2.1.6 n 2.1.7.

2.6.5 U/f curve, middle point frequency
Ecnu napameTtpom 2.6.2 BeiGpaHa nporpammupyemas U/f-kpusas, 3TOT napameTp
onpenensieT 4YactoTy B ee cpegHen Toukn. Cm. puc. 1-16.

2.6.6 U/f curve, middle point voltage

Ecnn napameTpom 2.6.2 BbibpaHa nporpammupyemast U/f—kpuBasi, aToT napameTp
onpegenseT HanpsbkeHne B ee cpegHen Toukn. Cm. puc. 1-16.
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 39
2.6.7 Output voltage at zero frequency
OTOT NnapameTp 3agaeT HanpshkeHne npu Hynesoun Yyactote. Cm. puc. 1-16.
2.6.8 Switching frequency
LWym gBuratens MOXHO yMEHbLUUTb, NOBLICMB YacTOTY NepekntoyeHus. MNoBbiweHne
YaCTOTbl NEPEKMIOYEHUST CHXKAET Harpy304Hyr cnocobHocTb MY,
YactoTa nepekntoveHms ans Vacon NXL coctasnsaet 1 ... 16 k'
2.6.9 Overvoltage controller
2.6.10 Undervoltage controller
OTU napameTpbl NO3BOMLAT OTKMAYATL PErYNATOP NOHUXKEHHOMO U NOBbLILLIEHHOTO
HanpsbkeHns. ATo TpebyeTcs, Hanpumep, ecnun NUTaroLLIEE HaNpshkeHne konebneTcs
6onble yem Ha —15% ... +10% OT HOMMHana, a NPUMEHEHNE He OOMYyCKaeT TaknXx
konebaHun. TOT perynaTop ynpaenseT BbIXOOHOW YacTOTON, yuuTbiBasi konebdaHus
MATAIOLLIErO HaMpPsSHKEHWS.
MpumeyaHne. Ecnn perynsitopbl HanpsXkeHWs OTKOYEHbI, BO3MOXHO cpabaTtbiBaHus
OTKasa 13-3a MoBbILLEHHOrO/NOHUXKEHHOIO HaNPSXKEHNS.
0 Perynatop oTknto4eH
1 PerynaTtop BKItoYeH
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4.7. 3awuTtbl

2.7.1 Response to 4MA reference fault

0 = He ucnonbayetcs

1 = MNMpepynpexaeHne

2 = OTKas, pexxMM OCTaHoBa NMocne oTkasa B COOTBETCTBUM C YCTaHOBKaMM napameTpa
2112

3 = OTKas, Bcerga BKITOYAETCs PeXUM OCTaHOBa CO CBOOOAHLIM BbIGErom nocne otkasa

MpeaynpexaeHue nnu gencTeme Npu oTkase ¢ NosiBlieHNEM COOOLLIEHNS] BO3HUKAET,
€CINN YPOBEHb NCMNOSb3yeMOro onopHoro curHana 4 ... 20 mA

nagaet HWxe 3,5 MA Ha 5 cekyHA unn Huke 0,5 MA Ha 0,5 cekyHAbl. 3TU AaHHbIE MOXHO
TaKke 3anporpaMMmnpoBaTh AN penenHbix BbIXOOO0B.

2.7.2 Response to external fault

0 = He ucnonbayetcs

1 = lNpepynpexaeHne

2 = OTKas, pexxMmMm OCTaHoBa Mocre oTkasa B COOTBETCTBUM C YyCTaHOBKaMM NapameTpa
2.1.12

3 = OTkas, Bceraa BKITOYAETCs PEXMM OCTaHOBa cO cBOOOAHbIM BbIGErOM nocre oTkasa

MpeaynpexaeHue unu aencTene npu otkase ¢ PopMUpoBaHNeM coobLLEHNS
dhopmupyeTcst CUrHanoM BHELUHEro oTkasa Ha NporpaMMupyeMblx LMGPOBbIX BXOAAX.
3TN AaHHbIE MOXHO TaKXke 3anporpaMMMpoBaTh A peneliHblX BbIXOAO0B.

2.7.3 Response to undervoltage fault

1 = lNpepynpexaeHne

2 = OTKas, pexxmMMm OCTaHoBa NMocrne OTkasa B COOTBETCTBUM C YCTaHOBKaMM napameTpa
2.1.12

3 = OTkas, Bcerga BKIIOYAETCsl PEXMM OCTaHOBa cO cBOOOAHbIM BbIGErom nocre otkasa

MogpobGHee o Npegenax HeQOCTAaTOYHOIO HanNpskeHUst cM. B PykoBoacTee
nonb3oaTtena Vacon NXL, Tabnuua 4-3.
MpumevaHne. OTa 3aWmTa HEOTKNIOYaEMa.

2.7.4 Output phase supervision

0 = He ucnonbayetcs

1 = MNMpepynpexaeHne

2 = OTKas, peXxnm ocTaHOBa Nocrle 0Tka3a B COOTBETCTBUM C YCTAaHOBKaMK napameTpa
2112

3 = OTKkas, Bcerga BKM4aeTcsi peXknmMm octaHoBa co cBOOGOAHLIM BbIOErOM nocne oTkasa

KoHTponb BbIxoAHOW a3kl obecneymBaeTcs NPUMEPHbLIM PaBEHCTBOM TOKA BbIXOAHbIX
das M4.

2.7.5 Earth fault protection

0 = He ncnone3ayetcs

1 = lNpeaynpexaeHne

2 = OTKas, pexxum ocTaHoBa rnocre oTka3a B COOTBETCTBUM C yCTaHOBKaMu napameTpa
21.12

3 = OTkas, Bceraa BKYaeTCsa pexunm octaHoBa co cBO60AHbIM BbiGerom nocrie otkasa
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vacon MHoroueneBas nporpamma ynpasneHus ansa NXL Ctp. 41

3awuTa oT 3aMblkaHMs Ha 3eMnio obecneynBaeTca HyneBbiM 3Ha4YeHNE CyMMbl TOKOB
(*)83 asuratens. 3alumTa oT NOBLILEHHOro TOKa Bcerga BkrtodeHa 1 3awmwaet MY ot
CBEPXTOKOB Npu 3aMbiKaHNN Ha 3EeMITI0.

Map. 2.7.6—2.7.10, Motor thermal protection:
Oobwue ceegeHus

TemnepaTypHasa 3awmta npegHasHadeHa Ans 3awmTbl gsuratens ot neperpesa. NMpuBog Vacon
MOXeT noJaBaTb Ha ABUratenb TOK, NPEBbILALWNA ero HOMUHaNbHoe 3HaveHue. Ecnn Harpyska
TpebyeT NOBbILEHHbIN TO, BO3HMKAET pUCK neperpesa agsuratens. OcCobeHHO 3TO xapakTepHO Ans
MarnbIx YacTtoT. Ha Manbix YacTtoTax oxnaxgatowias cnocobHoCTb ABuratens nagaeT BMeECTe C ero
neperpyso4Hon CnocobHOCTbi0. Ecnn gBuratenb CHabXeH BHELHWUM BEHTUMSITOPOM, CHUXeHue
neperpy3oyHon cnocobHOCTN Ha Manbix YacTtoTax byaet HebonbLLMM.

TemnepaTtypHasa 3aliMTa ABuraTeniss OCHOBaHa Ha pacyeTHON MOAENU M OUeHWBaeT Harpysky Ha
ABUraTenb No TOKy NogaBaeMOMy Ha Hero.

TemnepaTtypHas 3alimTa ABUraTens MOXeT HacTpanBaTbCsi C MOMOLLbIO NapameTpoB. TennoBon Tok
I; onpegensieT TOK Harpysku, Npu NPeBbILLEHUN KOTOPOro BO3HMKAET neperpyska asuratensi. 9toT
npeaen Toka ABnseTcs MyHKUNEN BbIXOAHOW YacToThl.

Buumanue! Tennoeas 3awuma Ha 6ase pacyemHol modenu He 3awuujaem
dsuzamerib, ecriu e20 oxnaxoeHue He yxyOuluroch U3-3a HapyweHUs
rnomoka oxnaxoarouie2o 8030yxa, Mnbiu,2pa3u..

2.7.6 Motor thermal protection

0 = He ucnonbayetcs

1 = lNpepynpexaeHne

2 = OTKas, pexxMmMm OCTaHOB MOCre 0TKasa B COOTBETCTBUM C yCTaHOBKaMM napameTpa
2.1.12

3 = OTkas, Bceraga BKIOYAETCs PEXMM OCTaHOBa cO cBO6OAHbIM BbIGEroM nocre oTkasa

Ecnu BbibpaHa yHKLMA ocTaHOBa, NpuBog OyaeT ocTaHoBMNEH M akTuBupyeT «OTkasy.
OTkntoYeHne 3aWmTbl, TO eCTb BbiCTaBreHMe 3Ha4YeHns napameTpa B 0, copocut
TepMmuyeckyto mogens asuratens go 0%.

2.7.7 Motor thermal protection: Motor ambient temperature factor

Ecnu Heob6xoaumo yuntbiBaTh TEMNEPATYPY OKPYXKAKOLLEN Cpeabl ABUraTens,
pEeKOMeHAYeTCsH HAaCTPOUTb 3TOT NapameTp. 3Ha4YeHNe ero MOXHoO YCTaHOBUTb B
npegenax ot -100,0% po 100,0% , 4yto cooTBeTCTBYET MHTEpBany ot 0°C go
MaKkcumanbHon paboyern TemnepaTtypbl ABuratens. YcraHoBka 3HadeHua napameTtpa 0%
noapasymeBaeT, YTo TeMnepaTypa OKpyXatoLlen cpefbl paBHa TemnepaType
paguatopa npu BKIKOYEHHOM NMUTaHUMK.
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2.7.8 Motor thermal protection: Cooling factor at zero speed

MoLLHOCTb oxnaxaeHnsa MoxeT ObiTb ycTaHoBneHa B npegenax 0—150% ot

MOLLHOCTMM NPY HOMUHAIbHOM A
yactote (puc. 1-17).
100% —
|
|
Map.2.7.8 |
=40% |
|
|

NX1262

Puc. 1-17. MowHocmb oxnaxoeHusi
osueamerisi

2.7.9 Motor thermal protection: Time constant

MocTosiHHasi BpeMeHn TeNMoBOW 3aLLmTbl MOXET OblTb YCTaHOBMNEHa B AMana3oHe oT 1
00 200 MUHYT.

OTO0 NOCTOsIHHAsA BPEMEHM TENOBON 3aWnUThl ABUratens. Yem molHee asuraTenb, TEM
ONVHHEe ero NocTosiHHas BpeMeHu. [NocTosiHHaA BpemMeHun — 3TO BpeMsi, 3a KoTopoe
pacuyeTHasi MoAenb Harpeea A0CTUrHET 63% CBOEro OKOH4YaTeNbHOro 3Ha4YeHus.

TeMHepaTypHoe BpeEMA ABUratTenda onpeaendaeTca ero KOHCprKLl,I/IeIZ n nHanBnaynbHa
AnAa KaXXaoro n3rotoBuTens.

Ecnu Bpems t6 aBuratens (16 — Bpems, B Te4eHne KOTOPOro AsuraTenb MOXeT
6e3onacHo paboTaTb C LWEeCTUKpaTHOM NPEBbLILEHUN HOMUHAMNBHOIO TOKa), yKasdaHo
nNpon3BOAMTENEM ABUraTens, To napameTp NOCTOAHHON BPEMEHM OCHOBbLIBAETCH Ha
HeM. Mo amnMpuyeckoMy npaBuny, NOCTOSAHHaA BPEMEHU ABUraTens, BblpaXKeHHas B
MUHYyTax, paBHsieTca 2xt6. Ecnu gBuratens 0CTaHOBMNEH, MOCTOSAHHAsS BPEMEHU
CaMOCTOSATENbHO BO3pacTaeT 40 TPEXKPATHOro 3aiaHHOro 3Ha4YeHus napameTpa.
OxnaxgeHve B pexrMme ocTaHOBa NPOUCXOAUT 3a CHET KOHBEKLMU N MOCTOSIHHAs
BpeMeHu yBenuumeaeTcs. Takke cMm. puc. 1-18.

MpumeyvaHne. Ecnv HOMUHaNbHasa ckopocTb (nap. 2.1.8) N HoMUHanNbHLIN TOK (Nap.
2.1.9) pBuraTens MEHSAKTCS, 3TOT NapamMmeTp aBTOMaTUYECKN NPUHMMAET 3HAYEHME MO
ymonyaHuio (45).
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A
CKOpOCTb Asuratena

. 30Ha OTKMoYeHNs '__/_%
105% | & e

Tok
asuratens

| -
| Ortkaa/npenynpexnaenne
i = (nap. 2.7.6)
|

*
MoctosiHHoe Bpema T )

" TemnepaTypa gsuratens Q = (N2 x (1-e'T) Bpems

*) N3ame HsieTca B 3aBUCMMOCTY OT rabapuToB ABuUraTens
1 KoppekTupyetcs nap. 2.7.9.
NX12k82

Puc. 1-18. Pacdem memMnepamypbi 0suzamernsi

2.7.10 Motor thermal protection: Motor duty cycle

lNMoka3biBaeT, kKakoBa Harpyska ABuraTens oT HOMUHAINbHOW Harpy3ku ABuraTens.
3Ha4veHne moxeT BapbupoBaTb 0T 0% Ao 100%.

Map. 2.7.11, Stall protection:
O06Lwue ceegeHus

3awmta OT onpokuabiBaHUA OBUratens nNpefoxpaHsieT ABuratenb  OT  KPaTKOBPEMEHHbIX
neperpysok, BO3HMKAWOLIMX, Hanpumep, Npu 3aknuHMBaHuUM Bana. Bpems peakumm 3awmtbl OT
OMNPOKMAbIBAHUSI MOXET ObITb MEHbLUE, YeM TeMnepaTtypHasi 3awmTa. 3awmra oT onpoKnabIBaHUSA
onpefensieTca AByms napameTpamu, 2.7.12 (Tok ©nokupoBku) n 2.7.13 (Yactota ONoKnpoBKn).
Ecnu TOK npeBbllaeT yCTaHOBMEHHbIA NpeAen, UM 4YacToTa CHUMXKaAeTCA HMKe YCTaHOBMEHHOrO
npeaena, oukcupyeTca onpoknabiBaHne apuratens. 3awmra ot 610KMPOBKN — 3TO pa3HOBUAHOCTb
3aLUMTbI OT NPEBLILLEHNUS TOKA.

2.7.11 Stall protection

0 = He ucnonbayetcs

1 = MNpepynpexaeHne

2 = OTKas, pexunm ocTaHOBU NOcre O0TKasa B COOTBETCTBUM C YCTaHOBKaMu napameTpa
2.1.12

3 = OTkas, Bcerga BKMOYaeTCcsl peXknm octaHoBa co cBOOGOAHbLIM BbIOErOM nocne oTkasa

Mpw 3agaHum napameTpa = 0, 3aWwnUTa AeaKTUBUMPYETCS U NOCTOsIHHAs BPeMeHM
onpokuabiBaHna cobpacbiBaeTcs.
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2.7.12 Stall current limit

Tok MoxeT ObITb 3adaH B npeaenax A I
0,0 ... lnmotor X 2. Mpn NpeBbILLIEHNN 3TOFO
npegena cpabaTbiBaeT 3awmuTa oT
onpokugsieanus (puc. 1-20). MNMporpamma He
No3BONSET BBOAUTb 3HAYEHUSA BbIWE |nvotor X
2. Mpn nameHeHunn nap. 2.1.9
(HOMWHanNbLHOro ToKa Apuratens),
aBToOMaTMYeCcKku ycTaHaBnmBaeTcs
CTaHOapTHOE 3Ha4YeHue napameTpa

(Inmotor X 1,3). Map. 2.7.12

O6nacTtb
OMNPOKMAbIBAaHUs

f

»
!

Map. 2.7.%4 Mz

Puc. 1-19. Hacmpolika xapakmepucmuk

610KUpPOBKU
2.7.13 Stall time
Bpems onpoknabiBaHUs MOXET ObITb X Cooranx apemern 6Hompom
ycTaHoBneHo B npegenax ot 1,0 go 120,0
CeKyH[. O6nacTb OTKIHO4EHNS!
OT0 MakcMmanbHoe BpeMsi, OTBOAMMOE ANs Map.27.13 1

\

OtkniodeHne/
npeaynpexaeHue,
nap. 2.7.11

ANarHOCTUKN ONpOKnAbIBaHUS ABUraTens.
Bpemsa onpokuabiBaHns paccymTaeTcs
BHYTPEHHUM cYeTYMKOM (cMm.puc. 1-20).
Ecnu nokasaHus cueTymka npesbiCUnn
yCTaHOBIEHHbIV Npeaen, cpabaTtbiBaeT
oTknoyeHne (puc. 1-20).

Bpewmsa

I

e L
HeT 6nokuposkn

NX12k64

Puc. 1-20. Cyemuuk spemeHuU
6110KUpoBKU

2.7.14 Maximum stall frequency

YacToTa onpokMabiBaHUS MOXET ObITb ycTaHOBMeHa B npeaenax 1—f . (nap. 2.1.2).
[ns cpabaTtbiBaHWs 3aLMTbl OT ONPOKUABIBAHMSA BbIXOAHASA YacToTa JOJKHA ObITb HbKe
3TOro npegena.
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Map. 2.7.15—2.7.18, Underload protection:
OOwme ceegeHus

3awumTa gBuratens oT Heforpy3kn — KOHTPONupyeT Harpysky Asuratens npu pabote. [suratens
MOXeT NOoTepsATb Harpy3Ky M3-3a Henonagok B npouecce paboTbl, Hanpumep, 060pPBaHHOrO PEMHS
UM Cyxoro Hacoca.

3awmTy ABuratens oT HeAorpy3kn MOXHO YCTaHOBUTb MyTEM HACTPONKU KPUBOW CHUXKEHUSA

Harpysku napameTtpamu 2.7.16 (Harpyska B Touke ocnabnexusa nons) n 2.7.17 (Harpyska npu
HyneBoW YacToTe), CM. HuXe. KpuBas Heorpy3ku — 370 KBagpaTuyHasa Kpuas, NOCTPOEHHas oT
TOYKM HYJIEBOW YacTOTbl 4O TOUKM ocnabneHus nons. 3awwmra He paboTaeTt Hmxke 5 My (cueTunk
BPEMEHMN HEOOrPY3KM OCTAHOBMEH).

3HayeHne KpyTsLero MOMeHTa npu HacTpoWke KPMBOW HEOOrpy3Ku yCTaHaBNMBaETCS B NPOLEHTax
OT HOMMHaNbHOIO KPYTSLLEro MOMeHTa aAsuraTens. [ns onpeneneHns BHYTPEHHEro KpyTsLero
MOMEHTa HeobX0AMM HOMUHarbHbIM TOK ABUraTens (CM.LUUNbOUK ABUraTenst) 1 HOMUHanNbHbIA TOK
npuBoda | Ecnu B npuBoae Mcnonb3oBaH [ABuratesflb, OT/MYHbIA OT YKa3aHHOro, TOYHOCTb
BbIYMCIIEHWNSI KPYTSLLErO MOMEHTA CHMKAETCS.

2.7.15 Underload protection

0 = He ncnone3syetcs

1 = MNMpepynpexaeHne

2 = OTKas, pexxMMm OCTaHoBa NMocne oTkasa B COOTBETCTBUM C YyCTaHOBKaMM napameTpa
2112

3 = OTkas, Bceraa BK4YaeTCsa pexunm octaHoBa co cBO6oAHbIM BbiGerom nocrie otkasa

Ecnun BeibpaHa dyHKLUMsSt OcTaHOBa, NpuBog OyaeT OCTaHOBMEH M akTuBmnpyeT «OTkasy.
Mpw 3agaHun napameTpa = 0, 3aWwuTa 4EeaKTUBUPYETCS U NOCTOSIHHAS BPEMEHU
Heaorpysku copacbiBaeTcs.

2.7.16 Underload protection, field weakening area load

Mpegen kpyTALWEro MOMEHTa MOXHO
ycTaHoBUTb B ananasoHe 10,0—150,0% x

TnMotor- 1 5gﬂgﬂwﬁ
OTOT napameTp ycTaHaBnmBaeT
MWHMManbHOE pa3peLleHHoe 3Ha4YeHne
KpYTSILLEro MOMEHTa, Kora BbIXogHas Map.2.7.46  |--ooommoo -
yactoTa Oonblle ToYkM ocrnabneHus nons l
(pnic. 1-21).
|
Mpwn cmeHe nap. 2.1.9 (Motor nominal Map. 2.7.17 O6racTs i
current), aBTomaTU4eCKN MOHVKEHHOIA |
BOCCTaHaBIMBAETCS 3HAYEHNE ITOro LeRYERK] : .
napameTpa no yMon4aHuio. | | |,
5Ty Touka ocnabneHus
nona (nap. 2.6.3) NX12k65

Puc. 1-21. Hacmpolika MuHumarnsHou
HazgpysKu

2.7.17 Underload protection, zero frequency load

Mpenen kpyTALWEro MOMeHTa MOXHO yCTaHOBUTb B rpaHmuax 5,0—150,0% X T oo
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2.7.18

2.7.19

2.7.20

2.7.21

OTOT napameTp ycTaHaBnMBaeT MUHMMarbHOE paspeLleHHoe 3HaYeHne KpyTsLLero
MOMEHTa npu Hynesown Yyactote. Cm. puc. 1-21.

Mpwn cmeHe nap. 2.1.9 (Motor nominal current), aBTomaTyYeckn BocCTaHaBMMBaETCS
3HayeHue 3TOro NapamMeTpa rno YMonyaHuio.

Underload time

370 Bpemst MOXET ObITb YCTAHOBIEHO B

npegenax ot 2,0 no 600,0 cekyHA. Cuerau Bpemeni
OT0 MakcMmanbHoe BpeMsi, paspeLleHHoe 4 noHMKeHHOM Harpysky
AN paboTbl C MOHWXKEHHOW Harpy3Komn. 30Ha OTKIIOUEHNS
BHYTpeHHUIN cYeTUmK cumTaeT BpemMs paboThbl Map.2.7.18 |
C MOHWXeHHOW Harpy3kom (puc. 1-22).. Ecnu
BPEeMS NMOHWXEHHOW Harpysku npesbllaeT
YCTaHOBMNEHHOE 3HayeHue, 3amuTa
BbI3blBAET OTKMOYEHWE NO napameTpy
2.7.15. Tpun ocTaHOBe NpuBOAa NoKasaHus
cyeTymka cbpackiBatoTcs (puc. 1-22). MoHmKeHHas | >

Harpyska . —

Bes noHwkenHonn — L] r—

Harpysw NX12k66

OTknioveHve/
npegynpexgexve
(nap. 2.7.15)

Puc. 1-22. ®yHkyusi cdemyuka epemeHu
MOHWXXEHHOU Hazpy3Ku
Response to thermistor fault
YcTaHaBnvBaeT pexvmM oTBeTa Ha 0Tkas Nno TemnepaType npu UCnonb30BaHUN
AOMOSTHUTENBHOIO TEPMUCTOPA.

0 = He ucnonbayetcs

1 = MNpepynpexaeHne

2 = OTKas, OCTaHOB MocCIne oTkasa B COOTBETCTBMM C yCcTaHOBKamMu napameTtpa 2.1.12

3 = OTkas, Bceraa BKIIOYaAETCsl PEXMM OCTaHOBa cO cBOOOAHbIM BbIGErom nocre oTkasa

YcTaHoBKa HyneBOro 3Ha4eHnd napamMmeTpa OTKIH4YaeT 3allnTy.

Response to fieldbus fault

YcTaHaBnMBaeT pexnm oTBeTa Ha 0TKa3 MHTEPMENCHOM LUNHBI MPY NCNOSb30BaHUM
nnaTtbl MHTEPENCHOW WNHBLI. [JoNONHUTENbHbIE CBEAEHUA CM. B PyKoBOACTBE,
npunaraemMom K nfate MHTepdENCHON LUNHbI.

Cwm. nap. 2.7.19.

Response to slot fault

YcTaHaBnnBaeT pexunMm oTBETa Ha OTKa3 ClioTa n3-3a OTCYTCTBUA UITN HENCNPABHOCTU
nnaTbl.

Cwm. nap. 2.7.19
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2.7.22 Actual value supervision function
0 = He ncnone3ayetcs
1 = lNpenynpexgeHve, ecnu AeiCTBUTENBHOE 3HAYEHWE NajaeT HWXe npeaena,
3agaHHoro nap. 2.7.23
2 = NpepynpexaeHve, ecrnv AeNCTBUTENbHOE 3HaYeHWe NpeBbILWAaeT npeaen, 3afaHHbIv
nap. 2.7.23
3 = OTKas, ecnv AencTBUTENBHOE 3HaYEHNE NagaeT HUXKe npeaena, 3agaHHoro nap.
2.7.23
4 = OTKas, ecnv AencTBUTENbHOE 3HaYeHne NpeBblaeT npegen, 3agaHHeln nap. 2.7.23
2.7.23 Actual value supervision limit
OTM NapaMeTpoM MOXHO YCTaHOBUTbL Npeaen AeiCTBUTENbHOro 3HaYeHus,
KOHTponupyemoro nap. 2.7.22
2.7.24 Actual value supervision delay
YcTaHaBnvBaeT 3anasgbiBaHne KOHTPONs AeACTBUTENBHOIO 3Ha4YeHns (nap. 2.7.22)
Mpwn BKIIOYEHUM 3TOrO NapameTpa napameTp 2.7.22 6yaeT akTUBHBIM TOJTbKO B TOM
cny4ae, Korga AevcTBuMTeNbHOE 3HAYeHNe HaxoaUTCH BHE YCTaHOBMEHHbIX Npeaernos B
TeyeHue BpeMeHU, 3a4aHHOro 3TMM napameTpomM.
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4.8. MapameTpbl aBTOMaTUYECKOro rnepesanycka
PyHKLUMA aBTOMATUYECKOro nepesanycka aktMBHa, ecrniv 3HadeHue nap. 2.1.21 = 1. Bcerga
NPOUCXOOUT TPY NOMbITKW Nepesanycka.
2.8.1 Automatic restart: Wait time
3apgaeT Bpemsi, N0 UCTEYEHNN KOTOPOro npeobpasoBaTerib NbITaeTCHd aBTOMaTUYECKN
nepes3anyCtnuTb ABUratersrb Nocrie oTkasa.
2.8.2 Automatic restart: Trial time

dyHKUMNS aBTOMaTUYECKOro Nepesanycka nepesanyckaeT MY nocne ycTpaHeHus otkasa
N UCTEYEHUS BPEMEHMN OXMOAHUS.

Bpewms Bpewms Bpewms Bpewms
oxuaaHus oxuaaHus oxuaaHus oxuaaHus
(nap. 2.8.1 (nap. 2.8.1 (nap. 2.8.1 nap. 2.8.1)

(
Tpurrep otkasa H ﬂ H H

Curvan ocrasoss | | 1 |

asuratens

Mepesanyck 1 Mepesanyck 2 | lNepesanyck 3

Curnan nycka H H

asurartenst
KoHTponb Bpems npo6HbIx [

(nap. 2.8.2)

OTKa3 aKkTMBMpOBaH
CBPOC/ ]
Cb6poc oTkasa NX12k67

Map 2.1.21 = 1 (Mmcno nonbiTok 3)

Puc. 1-23. Aemomamuyeckul nepesaryck

CyeTumnK BpeMeHM 3arnyckaeTcs ¢ NepBoro nepesanycka. Ecnu B TedyeHne npobHoro
nepvoaa YMcno OTKasoB NPEBLICUT TPU, BKMKOYAETCS COCTOSIHUE OTkasa. B npoTuBHOM
criy4yae no oKoH4YaHWM NPoBHOro Nepuoda cYeTUYMK OGHyNsSeTCs, a creayrLmnin oTkas
3anyckaeT ero 3aHOBO.

EAVMHMYHBIV OTKa3 B TeYeHne NpoBGHOro neproaa pacLeHNBaeTCs Kak PeXUM 0Tkasa.

2.8.3 Automatic restart, start function

OTM NnapamMeTpom onpeaenseTcs TN 3anycka nocne asToMaTU4eCcKoro nepesanycka:
MapameTp onpeaenseT NyCKOBOW PEXUM:

0 = YnpaBnsiemblin nyck
1 = Tlyck ¢ xogy
2 =[yck B cootBeTcTBME C nap. 2.1.11
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4.9. MapameTpbl onopHoro 3Ha4yeHusa NAQ

2.9.1

2.9.2

2.9.3

2.9.4

2.9.5

rnnng activation

C nomoLlbto 3TOro NapameTpa akTuempyeTcsa u geaktusupyetcs MNNLO-perynstop unm
aKTMBUPYIOTCA NapaMeTpbl yNpaBrieHns HacoCaMn 1 BEHTUNSTOpamu.

0 = NMWO—perynsatop geakTMBMpoBaH

1 = NMN[- perynatop akTMBmpoBaH

2 = AKTMBMpPOBaHO ynpasneHne Hacocamm n BeHTunatopamm (PFC). CtaHoBsTCS
BUOUMbBI napamMeTpsbl rpynnsl P2.10.

PID reference

3apaeT BbIGOp MCTOYHMKA onopHoro curHana ans NO—perynupoBaHus.
3HayeHne Nno yMonyaHuio paBHo 2.

0 = OnopHoe 3HaueHune Al1

1 = OnopHoe 3Ha4veHue Al2

2 = OnopHoe 3Ha4eHue NN ¢ naHenn ynpaenexns (Mpynna K3, nap. P3.5)
3 = OnopHbIM curHan ¢ nHTepgencHom WwuHel (FBProcessDatalN1)

Actual value input

1 Al

2 A2

3  WHTepdericHas wuHa (HJelicmeumenbHoe 3HavyeHue 1. FBProcessDatalN2;
LeticmeumenbHoe 3HayeHue 2: FBProcessDatalN3)

KpyTawun MoMeHT asuratens

CkopocTb asuraTtens

Tok pBuraTtensa

MoluHOCTb ABUratens

~NOoO O~

PID controller gain

MapameTp 3agaet ycunenue MNUNO—perynuposanus. Ecnv 3HavyeHne napameTpa
ycTaHoBneHo paBHbIM 100%, nameHeHue 3HadeHust owmbkn Ha 10% npueeaet k 10%
N3MEHEHMIO Ha BbIXOAE KOHTponmepa.

Ecnun 3HaueHne napameTpa yctaHoBneHo pasHbiM 0, MAO—-koHTponnep paboTaeT Kak
WO—perynstop.

CM. npumepbl HUXe.

PID controller I-time

MapameTp 3agaeT Bpems uHTerpupoaHus NNO—perynuposaHus. Ecnu 3HadeHne
napamMmeTpa yCTaHOBMEHO paBHbIM 1 cekyHae, n3meHeHne 3HavyeHns ownbkm Ha 10%
npuBedeT K M3MeHeHuto Ha Bbixoae koHTponnepa 10,00%/c. Ecnu 3HayeHre napameTpa
ycTaHoBneHo pasHbiM 0, MAO-koHTponnep paboTtaeT kak MA-koHTponnep. Cwm.
NpUMepbl HUXe.

Vacon Plc TenedoH: +358-201-2121 dakc:  +358-201-212 205
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2.9.6 PID controller D-time

MapameTp 2.9.5 3apaet Bpemsa guddepeHumpoBanua MNMNAO—perynupoBanus. Ecnm
3Ha4YeHne napamMmeTpa yCTaHOBMEHO paBHbIM 1 cekyHae, U3MEHEHME 3Ha4YEeHNSA OLINGBKK
Ha 10% 3a 1 cekyHay npuegeT K 10,00% n3meHeHuUto Ha Bbixoge KoHTponnepa. Ecnu
3HayeHne napameTpa ycrtaHoBneHo pasHbiM 0, MNO—koHTponnep paboTtaet kak M-
KOHTponnep.

CM. npumepbl HUXe.

Mpumep 1:

YT106bl CBECTM K HYMIO 3HAaYEHUE oWMBKN Npu AaHHbIX ycnoBusix, MY nveeT Ha Bbixoae
cnepytwouiee:

McxogHble 3Ha4YeHus:

Map.2.9.4,P =0% Makc. npenen ML = 100,0%
Map. 2.9.5, I-time = 1,00 c MuH. npegen MO = 0,0%
Map. 2.9.6, D-time = 0,00 c MwuH. yactota =0Ty,
3HavyeHune ownbkn (3agaHHoe — Makc. yactota =50 'y

dakTny. 3Ha4eHme) = 10,00%

B atom npumepe MUO-perynstop pabotaeT npaktuieckn kak N—koHTponnep.

B cooTBeTCcTBME C ycTaHOBKamu napametpa 2.9.5 (I-time), Bbixoa MW nosbiwaeTcsa Ha
5Ty (10% pasHuLbl Mexay MakCcumManbHOM U MUHUMArTbHOW YacToTamMmn) Kaxayto
CceKkyHAy, noka 3HadeHue owmnbku He cTaHeT paBHbIM 0.

ry 4
----- Bexog N4
------------------ 3Haye H1e oLINOKN
’O --------------
! 10% l-yactb = 5 ulc
14
*
'/ 10% l-4acTb = 5 Mu/c
’ A .
," 10% l-yactb =5 lu/c
'¢ A\
',' 10% l-vacts = 5 T/c
A
," Owwubka = 10% l-yactb = 5u/c
4 y
<> v
1¢c t
NX12k70

Puc. 1-24. lN[J—-peaynsmop pabomaem Kak l—-koHmporsinep
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Mpumep 2:
McxoaHble 3Ha4eHus:
Map. 2.9.4, P = 100% Makc. npenen ML = 100,0%
Map. 2.9.5, I-time = 1,00 c MwuH. npegen MO = 0,0%
Map. 2.9.6, D-time = 1,00 c MwuH. yactota =0Ty,
3HayeHune ownbkn (3HaYeHne — Makc. yactota =50 'y
dakTny. 3HadeHme) = +10%
[Mpun BKNOYEHUM NUTAHNSI CUCTEMA U3MEPSIET pasHULY MeXay YCTaHOBMNEHHbIM U
OENCTBUTESbHBIM 3HAYEHNEM N HAYMHAET CHWKEHUE UIK NOBbILLEHWE (ECNM 3HAYEHNE
oTpuuartensHoe) Boixoga N[ B cooTBeTCTBME C BpeMEHEM MHTerpmpoBaHus. Korga
pasHuLa Mexay YCTaHOBMEHHbIM U 4ENCTBUTENbHBbIM 3HAaYEHNEM CTAHOBUTCA paBHom O,
BbIXO[ CHMXXaeTCs Ha BESIMYMHY, COOTBETCTBYIOLLYIO 3HA4YEHUIO NapameTpa 2.9.5.
Ecnun 3HayeHue owmnbkn oTpuuatensHo, MY pearnpyeT, COOTBETCTBEHHO CHUXas
BbIXO[.
My
A
o
! ! Boixog M
A | «  3HaveHve owmnodKkn
D-yacTb ’.'
,'(0 ~~~
¢ G ~
/'\"{b D-vacTb e
‘o 17'30;~~
R4 D-vacte "6 s
! P-vyactb =5Ty [ Owwnbka =10% ~\h
Ownwnbka = -10% f P-yacTb =-5 Iy t !
NX12k69
Puc. 1-25. Kpusas Ha ebixo0e MV [J—peaynsamopa e npumepe 2
Mpumep 3:
NcxoaHble 3Ha4YeHNS:
nap. 2.9.4, P = 100% Makc. npegen NMAQ = 100,0%
nap. 2.9.5, I-time = 0.00 c MwuH. npegen NNO = 0,0%
nap. 2.9.6, D-time = 1,00 ¢ MwuH. yactota =014
3Ha4veHune owmnbkn (3agaHHOe — aencTeuTenbHoe 3HadeHne) = +10%/c Makc.
yactota =501
C Bo3spacTtaHuem 3Ha4vyeHuns owmnbku, Boixoq MWL noebilwaeTca B COOTBETCTBUE C
yCcTaHoBreHHbIMU 3HadYeHnssiMn (D-time = 1,00c).
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My 4
------ Boeixog M4
s SHAYEHME OLLNOKM
a
4 ! D-vactb= 10% =5,00 Iy
¢
o' & "
W 17
y r i1 . D-yactb =-10% =-5,00 'y
oW . 53
o £
o'rgf-/’\?\"\ s "‘a
o A Y %,
BEal 2 Q%2
O AN
¢t &N S O
¢ "\ . >
¢ ¢ . LY
A Y [
'o' Ka A =,
& %,
4 "‘\\s‘ P-yactb = 100% x Owwmbka PID = 5,00ru/ct, ™,
1 %
y \\‘\‘\\ 10% ‘\ ".
5 N i >
1,00 ¢ NX12k72 t

Puc. 1-26. Bbixod N L—koHmpornnepa 6 npumepe 3.

2.9.7 Actual value 1 minimum scale
YcTraHaBnMBaeT TOUKY MMHMMANbHOrO MacLuTabupoBaHnsa ENCTBUTENBHOMO 3Ha4YeHus 1
(puc. 1-27).

2.9.8 Actual value 1 maximum scale

YcTaHaBnmBaeT TOUKY Makc. MacluTabupoBaHnsa AeNcTBUTENbHOro 3HavyeHus 1 (puc. 1-
27).

MacluTabupoBaHHbIi
BxogHown curHan (%)

100 |-~ -

Map. 2.9.7 = 30%
Map. 2.9.8 = 80%

Ai aéi a ané

|
|
I
I
|
I
|
|
I
I
|
I
|
1
|
|
100 461 & (%)
: >

30
0 i t >
0 3,0 8,0 10,0B
0 6,0 16,0 20 mA
4 8,8 16,8 20 mA

Puc. 1-27. lNpumep macwmabuposaHusi meKyule20 3Ha4eHUs1 cuzHarna
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2.9.9 PID error value inversion
OTOT NnapameTp NO3BONSAET NHBEPTMPOBATL 3Ha4YeHue ownbkn MNMNL-perynnposaHms
(cnepoBatenbHO, 1 paboty MNUO-perynupaTopa).
0 bes nHBepTUpOBaHNS
1 WHBepTupoBaH
2.9.10 Sleep frequency
MY aBTOMaTUYECKM OTKIOYAETCS, €CNKU YacToTa NpMBoAa NajaeT Hke 3aJaBaemMoro
3TUM NapamMeTpPOM YPOBHSA OTKIIOYEHUS M HAXOAUTCA Ha 3TOM 3HA4YEeHUU B TeYeHne
BpeMeHun, npesbiwatowem nap. 2.9.11. B pexume «con» MNMAL-perynatop skntovaet M4,
€CNN OEeNCTBUTENBbHOE 3HAYeHNe curHana nagaeT HUKe Unn NnpeBocxoauT (CM. nap.
2.9.13) ypoBeHb NpobyxaeHusi, 3agaBaemblii napametTpom 2.9.12 (puc. 1-28).
2.9.11 Sleep delay
MuHMManbHbIN Nepuog BpEMEHU, B TEYEHME KOTOPOro YacToTa JOMKHa ocTaBaTbCH
HWXXEe YPOBHS OTKIIOYEHUS, Nepea TeMm, kak octaHoBuncs MY (puc. 1-28).
2.9.12 Wake-up level
YpoBeHb «NpobyxaeHus» 3agaeT 4YacToTy, KOTOPYH OOSMKHO NPeBbICUTb
OEeNCcTBUTENbHOE 3HAYEHME UMM yNnacTb HUXKE KOTOPOW, YTOObI BOocCTaHOBUTL paboTty MY
(puc. 1-28).
2.9.13 Wake-up function
OTOT napameTp OTBeYaeT 3a BOCCTaHOBMEHME pexuma paboTbl, ecnv AeCTBUTENbHOE
3Ha4veHne curHana nagaeT HWXe Unu npeBocxoauT YposeHs rpobyxoeHus (nap. 2.9.12)
(puc. 1-28).
A}:leﬁcmmenwoe 3Ha4YeHme
YpoBseHb npobyxaeHus (nap. 2.1.12)
t
>
A BbixoaHas Yactota
t<nap.2.1.11 t<nap.2.1.11
— e
Yoosere Nl ' l
OTKNOHEHNA T
(nap. 2.1.10) \]:
t
>
CocTosiHue Myck/CTon BpaueHve
npvBoga ¢ nepemMeHHon
CKOPOCTbI0 W
Puc. 1-28. ®yHkuus omkrodeHus N4
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4.10. YnpaBneHue Hacocamu u BeHTunatopamm (PUMP AND FAN CONTROL — PFC)

YnpaBneHne HacocaMn U BEHTUNATOPaAMM MOXET MCMNOMb30BaTbCH AN1S YNpaBneHus OgHUM
NpUBOAOM MNEPEMEHHON CKOPOCTM W OO0NOSHUTENbHbIMU NpuBodamu (oo Tpex). MUO-
perynatop MY ynpaBnaeT CKOpOCTbIO NpMBOAA M NOChINAEeT CUrHanbl Nycka u octaHoBa A
AOMNOJSTHUTENbHBIX MPUBOAOB, TEM CaMbIM, KOHTPONUpys obuwmi notok. B gononHeHun K
BOCbMW CTaHAaPTHbIM rpynnamM napameTpoB, B 3TOM Cry4ae JOCTynHa rpynna napameTpoB
yrnpaBneHns HacocaMmm n BEHTUNSATOpaMu.

Kak cnegyeT u3 HasBaHusa, PFC cnyxut ona ynpaeneHus Hacocamu U BEHTUNSATOPaMM.
[Mporpamma ucnonb3yeT BHELWHWE KOHTAKTOPbl AS1 NepeknoYeHnss Mexay ABuratensmu,
noAaknoYeHHbIMn K MY, dyHKuna aBTO3aMeHbl obecneynBaeT BO3MOXHOCTb M3MEHEHMS
oYepenHOCTU 3anycka OOMOMHUTESbHbIX NPUBOAOB.

4.10.1. Kpamkoe onucaHue ¢hyHKUUU U OCHOBHbIX napamempoe PFC
Automatic changing between drives (Autochange & Interlockings selection, P2.10.4)

ABTOMaTUYECKOE U3MEHEHME OYEPEAHOCTM MyCcKa M OCTaHOBaA OTHOCUTLCHA NNBO TOMbKO K
AOMNOJSTHUTENbHBIM NpMBOAaM, NMBO K AONONHUTENBHLIM NpuBodam u Y B 3aBUCMMOCTH OT
HacTpounku napameTtpa 2.10.4.

@yHKYUs1 agmo3aMeHbl NO3BONSAET MEHATb NOPAOOK Mycka U OCTaHOBa Yepes 3ajaBaemMble
MHTepBansl ¢ nomollbto asTomatnkn PFC. Mpueog, ynpaesnsaemsbin MY, Takke MoXeT ObITb
BKITIOYEH B NOCnefoBaTerlbHOCTb aBTOMaTU4ecKoW 3ameHbl u 6nokuposku (nap. 2.10.4).
®PyHKUMSA aBTO3aMeHbl AaeT BO3MOXHOCTb BblpaBHMBaTb YMUCIIO MYCKOB ABUraternen wu
npegoTBpawaTb, K NpumMepy, 3akNMHMBaHWE Hacoca U3-3a CrWLLKOM MPOAOIMKUTENBHOro
BpeMeHM paboThbl.

e [lpumeHeHne yHKUMM aBTO3aMeHbl MNpou3BoauMTCA C nomowbk nap. 2.10.4,
Autochange.

e ABTO3aMeHa NPOUCXOOUT, Korga ucrtekaeT Bpems, 3agaHHoe nap. 2.10.5, Autochange
interval, a npon3BoAUTENBHOCTL HaxXoAUTCA HWKe npefena, 3agaHHoro nap. 2.10.7,
Autochange frequency limit.

e Paboratowume npuBoLbl OCTaHaABNMBAKTCA N Nepe3anycKkaoTCs B HOBOM MOPSiAKe.

e BHellHMe KOHTaKTOpbl, ynpasrsemble 4epe3 pernenHble Bbixoabl 1Y, noakntoyatoTt
npueoabl K NY nnu nctoyHnky nutanunsa. Ecnn geuratens, ynpasnaemMbln 4, BkntoyeH B
o4YepeHOCTb aBTO3aMeHbl, OH BCeraa ynpasnsieTcsa Yepes pesfierHbl BbIXO4, KOTOPbIN
akTusmpyetca nepBbiM. OcTanbHble penenHble BbIXOAbl aKTUBUPYKOTCA MNO34HEE U
ynpaBnsaoT OMNONHUTESbHBIMU MPUBOAAMM.

OTOT napameTp MCNONb3yeTca Ans akTMBauum BXo4oB 6riokMpoBku (3HadveHuss 3 un 4).
CurHanbl ©GnoKnMpoBKM MOCTynalT C nepeknovarenen asuratenen. CurHanbl (QyHKUMN)
NOAOKIYATCA K UMAPOBLIM BXO4aM, KOTOpble NPOrpaMMUpYyOTCs Kak OroKMpOBOYHbIE
BXOAbl C NMOMOLLIbIO COOTBETCTBYHOLWMX NapameTpoB. ABTomatnka PFC ynpaBnsieT Tonbko
ABUraTensiMmn ¢ akTMBMpPOBaHHOW G1TOKMPOBKON.

e Ecnun 6nokupoBKka OOMNOMHUTENBLHOrO NPUBOAA OTKIKOYEHa, U NPY 3TOM AOCTYNEH ApPYrom
Heucnonb3yembli NpuBoA, nocnegHun dyaet 3anyweH 6e3 octaHoBa 4.

e [lpu OTKMOYEHNM BNOKNPOBKM YNpaBnsemMoro Npueoaa, Bce Asurateny 6yayT OCTaHOBMEHbI U
3arnylLLeHbl C HOBbIMW HAaCTPOMKaMU.
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e [py BOCCTaHOBNEHMN GIOKUPOBKM B peXXMM paboThl, aBTOMaTMKa HEMEAIEHHO OCTAHOBUT BCE
ABUraTenu v nepesanycTuT UX C HOBbIMU HACTPONKaMMU.
Mpumep: [P1 = P3] = [P2 LOCKED] = [STOP] = [P1 = P2 = P3].

Cwm. npumepsl B pasgene 4.10.2.

Parameter 2.10.5, Autochange interval

[Mocne wucTeyeHUA wuHTepBana BpeMEHW, 3a4aHHOro 3TUM MapamMeTpoM, BKIYaeTcs
yHKUMS aBTO3aMeHbl, eCrnv Npou3BoAMTENbHOCTL ByaeT HUMXe YPOBHS, onpeaensemoro
nap. 2.10.7 (Autochange frequency limit) v 2.10.6 (Maximum number of auxiliary drives).
Ecnu npousBoanTenbHOCTb MNpeBOCXoAMT 3HadeHne nap. 2.10.7, aBTo3aMeHa He
MPOMCXOAMT, NOKa NPOM3BOAUTENBLHOCTb HE YNafeT HUXe 3TON rpaHnLbl.

e  CyeTumk BpeMeHM 3anyckaeTcsi TONbKO NPy akTUBHOM 3anpoce Ha nyck/OCTaHoB.
e  CyeTumk BpeMeHu 0BHynsieTcs nocrne aBTo3amMeHbl UM OTMEHbI 3anpoca Ha Nyck.

Map. 2.10.6, Maximum number of auxiliary drives u
2.10.7, Autochange frequency limit

OTM  napameTpbl  3a4alOT  YPOBEHb, HMXE  KOTOPOro  [OfKHA  OcTaBaTbCs
NPON3BOANTENBHOCTL, YTOOLI MOrMa NPOM30MTM aBTO3aMeHa.

YpoBeHb 3agaeTtcs cnegyowmnm obpasom:
e Ecnu uucno paboTatolumx AONOMHUTENBHbLIX MPUBOAOB MeHbLUE 3Ha4veHus nap. 2.10.6,

paspelleHa pyHKUMS aBTO3aMEHbI.

e Ecnu uucno paboTtarowmx ONOAHUTENBHLIX MPMBOLAOB PaBHO 3HaYeHuto napameTtpa 2.10.6, a
YyacToTa npuBoda MeHbLUe, YeM 3Ha4vyeHue napametpa 2.10.7, paspeleHa pyHKUmnA
aBTO3aMEHbI.

e Ecnu 3HayeHune nap. 2.10.7 pasHo 0,0 4, aBTO3aMeHa MOXET NPOM3ONTIN TONBbKO B COCTOSIHUN
octaHoBa (OctaHoB 1 «COH»), HE3aBMCUMO OT 3Ha4veHus nap. 2.10.6.
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4.10.2. lNMpumepnbi

PFC c 6nokupoBKkon n aBTo3ameHon 3 HacocoB (mpebyemcs doronHumernesHas niama
NXOPTAA unu NXOPTBS)

CoctosiHme: 1 npueog ynpasnsembin 4 1 2 4ononNHUTENBHbIX.
HacTtponku napameTtpos: 2.10.1 =2

Wcnonb3yetca curHanbl obpaTHOM  CBA3WM  BGNOKMPOBKKW,  MPOMCXOOUT
aBTO3aMeHa Mexay BCeEMU NpUBOAAMM.

Hactponku napameTtpos: 2.10.4=4

AktmeeH DIN4 (nap.2.2.6=0)

CurHanbl obpaTHOM CBA3N B6NOKMPOBKM NOCTYNaKT ¢ undposbix Bxogos DIN4
(Al1), DIN2 n DIN3, BbibpaHHbIX ¢ nomoLlbto napameTtpos 2.1.17, 2.1.18 u

2.2.4.
YnpasneHne Hacocom 1 (nap.2.3.1=17) BO3MOXHO 4epe3 Bbnoknposky 1
(DIN2, 2.1.17=10), ynpaBneHue Hacocom 2 (nap.2.3.2=18) — uyepes

Brnokuposky 2 (DIN3, nap. 2.1.18=13) n Hacocom 3 (nap.2.3.3=19) — 4epes
Briokuposky 3 (DIN4)

OnopHbIn
noTeHUMomeTp
L Knemma CurHan
2-NpoBOAHON | 1 +10V,es | OnopHbIN BbIXOA
nepefaTivk | 2 All+ 3agaHne onopHoM YacToTkl ¢ noTeHumansHoro Bxoaa/DIN4
(PakTi. o 3 Al1- 3aseMnieHve Lieneii BXoaa-BbIxoaa
pranenne | E 4 Al2+ [HencteutensHoe 3HadeHne MO
(0)4 ... 20 MA 9 |'__ 5 Al2-
I___________:: L:_ 6 +24B MCTOYHUK BCOMOraTenbHOro HanpsikeHnst
L / "] 7] GND 3asemreHve Lenen Bxoda-Bbixoaa
| _/ ________ 8 | DINT__| «[YCK»
I__/ _________ 9 DIN2 Bnokuposka (Interlock) 1 (nap 2.1.17 = 10)
b 10 DIN3 Briokuposka 2 (nap 2.1.18 = 13)

11 GND «3emMns» BBOAa/BbIBOAA

—— 18 AO1+ BbixoaHas 4yactoTa
_ 19 AO1- AHanoroBbIli BbIX0A4
A RS 485 [NocnegoBartenbHas WKMHA
B RS 485 MNocnenoBartenbHas LWKMHA

21 RO1 PeneliHbivi BbIxoA 1
22 RO1 7 OTKA3
23 RO1 |
NXOPTB5
———ﬂ ———————— 22 RO1/1 ABTo3ameHa 1 (YnpaBneHue Hacocom 1), nap 2.3.2 = 17
—— 23 | RO1/2
———ﬁ ———————— 25 RO2/1 ABTO3ameHa 2 (YnpaBneHue Hacocom 2), nap 2.3.3 = 18
—_———ee 26 | RO2/2
————E ———————— 28 RO3/1 ABTo3ameHa 3 (YnpasneHue Hacocom 3), nap. 2.3.4 = 19
= 29 | RO3/2
Tabnuua 1-17. lNpumep KoHpuUaypauuu 8eoda-8bieoda yrpasieHus
PFC c briokuposkol u asmo3ameHol cpedu 3
Hacocos
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230 VAC
VACON NXL
24VDC  DIN2 DIN3 0 Al
6 8 v 10
NXOPTB5 22 % 28
23 26 29
A o Mains| A O Mains A O Mains
s ™ | ; /. 2 i /. s 1 y: \
K K2 K3 : K K1 Ksj K K2 K1 t
K2 K1 K2
K1.1 K1 7 K2.1 K2 7- K3.1 K3 7_
ki [ ] w1 [ ] ke [ | wker [ K3 K3.1
NX12k106.dsf
M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains M3/Vacon M3/mains

Puc. 1-29. Cucmema u3 3 Hacocoe ¢ asmo3lameHol, NpuHyunuanbHasi cxema yrnpaeneHusi

- T T/ RO T OO T T T
VACON NULZ,; K11 i\<’\< K2.1 i\i\: K3.1 i\i\<

NX12k104.ds4

[ 1

[

PE

[

ulviw
M
M1 M2 3~ M2
Puc. 1-30. lNpumep asmosameHb! cpedu 3 Hacocos, cusioeasl cxema
Vacon Plc TenedoH: +358-201-2121 dakc:  +358-201-212 205
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PFC c 6nokupoekol u aemo3amMeHolU cpedu 2 Hacocoe (TpebyeTcsa [ononHUTeNbHas
nnata NXOPTAA nnn NXOPTBS)
CoctosiHue: 1 ynpasnsiembii NpuBoA U 1 4OMNONHUTESbHLIN.

HacTtponku napameTtpos: 2.10.1= 1

Wcnonb3yoTca curHanbl obpaTHoM CBsA3M  ONOKMPOBKM UM aBTO3aMeHa
HaCcoCOB.
Hactponku napameTtpos: 2.10.4=4

CurHanbl obpaTHom cBA3N GNIOKMPOBKM MNOCTyNaT ¢ undposoro Bxoga DIN2
(nap. 2.1.17) n uncpposoro Bxoga DIN3, (nap. 2.1.18).

YnpaeneHne Hacocom 1 (nap. 2.3.1 =17) BO3MOXHO 4epe3 bnokuposky 1
(DIN2, nap. 2.1.17), ynpaBneHue Hacocom 2 (nap.2.3.2=18) — u4epes
Brokuposky 2 (nap. 2.1.18 = 13)

OnopHsbIn
noTeHunomeTp
Knemma CurHan
i - 1 +10V e OnopHbIV BbIXOA,
2-npoBoaHOI | N Al1+ YacToTHbIN 3TanoH noteHumnansHoro sxoga/DIN4
nepegatumk |
cDaKqu. ____________ 3 Al1- 3asemneHve Luenen Bxoga-Bbixoga
sHaueHne Zz————| 4 Al2+ [OenictBuTenbHoe 3HaveHve MA
| E 5 Al2-
©4..20mA |4 [T 7]
I I——3—-—| 6 +24B MCTOYHMK BCNOMOraTenbHOro HanpsikeHns
I / L__ 7| GND 3a3emneHue Lenen Bxoga-BbiXxoaa

|__/ _________ 8 DIN1 «[MYCK»

J__/ _________ 9 DIN2 Bnokumposka 1 (nap 2.1.17 = 10)
_________ 10 DIN3 Briokuposka 2 (nap 2.1.18 = 13)

11 GND «3emnsa» BBOAa/BbIBOAA

—— 18 AO1+ BbixogHas yacTtoTa
— 19 AO1- AHanoroBbIli BbIX0A4
A RS 485 NocnegoBartenbHas WWMHaA

B RS 485 MNocnenoBartenbHas LWWMHA
————————————— 21 RO1 7 ABTo3ameHa 1 (YnpasneHue Hacocom 1)

————B— ——————— 22| ROT nap.2.3.1 = 17
- 23 RO1 | 1
NXOPTAA
X1
r——————————————— 1 +24B Ynpasnsowmnin NoTeHUManbHbIn BbIxod, Makc. 150 MA
| 2 GND 3asemneHue uenen Bxoga-sbixoaa, , ans +24 B n undposoro
I / BbIXOAa
|——/ ————————— 3 DIN1 [MpegycTaHoBneHHas ckopocTb 2, nap 2.2.1 =7
|——/ ———————— 4 DIN2 Cbpoc koga oTkasa, nap 2.2.2=4
|l ———————— 5 DIN3 Otkntoyenue NN (OnopHas yactoTa ¢ Al1), nap 2.2.3 = 11

L_®_ ____________ 6| DOI1 FoTos, nap 2.3.4 = 1

Bbixog oTkpbITOro konnekropa, 50 mA/48 B

X2
_____________ 22 | RO1/NO | ABTto3ameHa 2 (YnpaBrneHue Hacocom 2), nap 2.3.2 = 18
W 23 [ROT/COM
— Tabnuuya 1-18. MNpumep KoHuUaypayuu egoda-ebieoda yripasneHus
PFC c briokuposkol u asmo3ameHol cpedu 2
Hacocos
Vacon Oyj Ten.: +358-201-212 000 dakc:  +358-201-212 205
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230 VAC

N
&

22 VACON NXOPTA2
RO 24vDC RO2

Nz 9 DIN2 DIN3 ¢ 10
23 26

Autom. O Mains ‘ Autom. O Mains
). /£ o ot

St 1# i s2 [ i

K2 K1

K1 K11 K2 K21
NX12k105.dsf

M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains

Puc. 1-31. Cucmema u3 2 Hacocog ¢ aemo3samMeHoU, npuHyunuaabHas duaspamma

yrpasneHusi
PE
L =
L2 —
L3 —/‘
P B 1111 [ 1 4 rz - [JI]]
L1 L2 L d.d,d d.d.d
VACON ~ K1.1 f\\ K2.1 —\\
14
K1 Q\;\( K2 dj\
L[ [LL
M1 3'\,/|\/ M2 3"?\/

Puc. 1-32. lNpumep asmo3sameHb! cpedu 2 Hacocos, cusioeasl cxema
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4.10.3. OnucaHue napamempoe yrnpaeJsieHuUss HacocaMu U eeHmusissmopamu

2.10.1 Number of auxiliary drives
OTM NapaMeTpoM 3a4aeTCs YMCHO MUCMOSb3yeMbIX OOMNOMHUTENbHbBIX MPUBOAOB.
PyHKUUK yNpaBrieHnsa AononHUTENbHbIMK NpuBoaamu (napameTpsl 2.10.4—2.10.7)
MOTyT NPOrpaMMMpoBaTbCA Ha penerHble BbIXoabl.
2.10.2 Start delay of auxiliary drives
YacToTa npueoga, ynpasndemoro MY, nepen nyckom JONOSHUTENBHOMO NpuBoaa
OOJMKHA OCTaBaTbCs Bblle MaKCUManbHOM YacTOThl B TEYEHWE BPEMEHW, 3a4aBaeMoro
3TUM napameTpoM. 3agaHHas 3agepkka OTHOCUTCS KO BCEM AOMOMHUTENbHbLIM
npuBogam. OTUM NpefoTBpaLlaeTCs HeHYXHble 3anyCKW, BbI3BaHHbIE
KpaTKOBPEMEHHbIM NPEBbILEHNEM CTAPTOBbLIX MOPOroB.
2.10.3 Stop delay of auxiliary drives
YacTtoTta npuBoga, ynpasnsiemoro N4, nepen oCTaHOBOM LOMOSMHUTENBHOIO Npueoga
OOIMKHA OCTaBaTbCH HUXE MUHUMAIbHOM YacTOThl B TEYEHWE BPEMEHW, 3aaBaeMoro
3TUM napameTpoM. 3agaHHasi 3agepkka OTHOCUTCS KO BCEM AOMOMHUTENbHbLIM
npusogam. pun aTOM UCKIIOYaOTCA HEHYXXHbIE OCTAHOBbI, Bbl3BaHHbIE
KpaTKOBPEMEHHbIM NageHnemM nopora OCTaHoBa.
2.10.4 Automatic changing between drives
0 = He ucnonbayetcs
1 = ABTO3aMeHa [or. HacocoB
MpuBoa, ynpaenaembln npeobpasoBatenem, He MeHsieTcd. Takum obpasom,
KOHTaKTOp nuTaHusA TpebyeTcsl TONbKO ANsi O4HOro AOMOMHUTENBHOIO NpMBoaa.
Vacon
I
0
N
M @
Lon. guratens 1 [on. asuratens 2
Puc. 1-33. AemosameHa omHocumcsi mosibKo K 00MOSTHUMeEIbHbIM rpusodam.
Vacon Oyj Ten.: +358-201-212 000 dakc:  +358-201-212 205
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2 = ABTo3ameHa N4 n gononHUTEnNbHbIX HACOCOB
MpuBoa, ynpaBnsdembln npeobpasoBaTenem, BKNOYEH B LieMb aBTOMATUKN.
TpebyeTca aon. KOHTaKTOp AN NOAKMIOYEHUS KaXA0ro NpMBoaa K ceT unu

npeobpasoBartento.
Vacon
|
AOonoNHUTernbH OONONHUTENbH
bl Hacoc bl HACoC

N R
Mpusog 1 @ 1 Npueon 2 @ NX12k97 fhe

Puc. 1-34. Aemo3sameHa scex npusodos

3 = ABTO3amMeHa ¢ GrTIOKMPOBKOW (TONBLKO AOMNONMHUTENbHBIE HACOChI)
Mpueoga, ynpasnsembin M4, He meHseTca. Taknum obpa3om, KOHTaKTop nuTaHus Tpebyetcs
TONbKO AN OQHOMO AONOMHUTENBHOTO NpMBoAa. BnokMpoBKM ANst BbIXOAOB aBTO3aMeHbI 1,
2, 3 (unn DIE1,2,3) moryT ycTaHaBnuBaTbcs ¢ nomollbto napameTtpos 2.1.17 n 2.1.18.

4 = ABTo3ameHa u 6rokuposku (MY 1 gononHUTENbHbIE HAcOChI)

MNpuBon, ynpaensemslii npeobpasoBaTeneM, BKIOYEH B LieNb aBTOMaTUKW, KOHTaKToOp
HY)KEeH ANS NOOKTIYEHNS Kakaoro npyMeoaa k ceTv unm npeobpasosatento. DIN 1
aBTOMaTM4Yecku BrIoKMpyeTCs ¢ Bbixofa aBTo3ameHbl 1. BokMpoBkM Ans BbIXO40B

aBTo3amMeHbl 1,2,3 (unu DIE1,2,3) MoryT ycTaHaBnuBaTbCs ¢ NOMOLLb0 napameTpos 2.1.17
n2.1.18.

2.10.5 Autochange interval

lMocne ncreyeHns nHTepsarna, 3agaBaeMoro 3TMM napameTpoMm, akTUBUPYeTCS PYHKUNS
aBTO3aMeHbI, ECNN NPOM3BOANTENBHOCTb OyAeT HMXe rpaHuLbl, onpeaensemMomn
napameTpom 2.10.7 (Autochange frequency limit) n 2.10.6 (Maximum number of
auxiliary drives). Ecnn nponsBoanTenbHOCTb NPEBLICUT 3HaveHne napameTtpa 2.10.7,
aBTO3aMeHa He NMpou3onaeT, Noka NPON3BOAUTENBHOCTL HE YyNaaeT HMKe 3TON
rpaHuupl.

e CueTunk BpEMEHM 3arnyckaeTcsl TONbKO NpU akTUBHOM 3anpoce Ha Nyck/OCTaHOB.
e CueTuuk BpeMeHu cbpacbiBaeTcsi Nocre aBTo3aMeHbl UM OTMEHbI 3anpoca Ha Myck.

Vacon Plc TenedoH: +358-201-2121 dakc:  +358-201-212 205
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2.10.6 Maximum number of auxiliary drives

2.10.7 Autochange frequency limit

OTn napameTpbl 3a4al0T YPOBEHb, HUXKE KOTOPOro AOMKHA OCTaBaTbCs
NPOM3BOANTENBHOCTb, YTOOLI MOrfa NPOMU30MTIN aBTO3aMeHa.

YpoBeHb 3agaeTca cneayoLmMm obpasom:
e Ecnu uucno paboTarolmx 4ONONHUTENBHBLIX MPUBOAOB MEHbLLE, YEM 3HaYeHne

napameTpa 2.10.6, MOXeT NPOM30ONTM aBTO3aMeHa.

e Ecnu yncno paboTatoLmx AONONHUTENBHbLIX NPUBOAOB PABHO 3HAYEHMIO NapameTpa
2.10.6, a yactoTa ynpaBnsemMoro npueoga MeHblle, YeM 3HadeHne napameTpa
2.10.7, MOXeT Npon3onTN aBTO3aMeHa.

e Ecnu 3Ha4veHne napameTpa 2.10.7 paeHo 0,0 'L, aBTO3aMeHa NPOMCXOANT TOSMbKO B
coctosHum octaHoBa (OctaHoB U/unu « CoHy»), He3aBUCUMO OT 3HaYeHUs napameTpa

2.10.6.
BbixogHas
YacTtoTa
A Map. 2.10.6 = 1 Astosameta
Makc. yucno
Zon. Np1uBooB
\/

Map. 2.10.7

YpoBeHb

aBTO3aMeHbl,

yacToTa

Bpewms
>
Map. 2.10.5 Map.2.10.5
<
WHTepBan aBTo3ameHbl WHTepBan aBTo3ameHbl
Ynpasnexue
non. npueogom 1
YnpaBnenune
[0n. NPYBOAOM 2—/ |
NXI K56.fh8
Puc. 1-35. lhmepesarnsi u npedernbi agmo3ameHsbl
Vacon Oyj Ten.: +358-201-212 000 dakc:  +358-201-212 205
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4.11. NMapameTpbl NaHenu ynpasrieHUA

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

3.6

Control place

C nomolLLbo 3TOro NnapamMeTpa MOXET MEeHSITbCS aKTUBHbIV NOCT yrnpasnexusi. bonee
noapobGHble cBeaeHNs cogepxatcs B rnase 7.3.3 PykoBoacTea nonb3osaTtens Vacon
NXL.

Keypad reference

C nomoLLblo 3TOro NnapamMeTpa MOXHO HacTpauBaTb OMOpPHYto YacToTy. bone
noapobHble cBeageHus cogepxaTtcs B rnaee 7.3.3.2 PykoBoacTea nonb3oBartens Vacon
NXL.

Keypad direction

0 Bnepega: [Buratens BpallaeTcs Brnepes, Korga akTMBHbIM NOCTOM
ynpaBneHns CryxXut naHenb ynpasneHuns.

1 Hasag (peBepc): [euratens BpallaeTcs Hasag, Korga akTMBHbIM MOCTOM

ynpaBneHuna Cny>XnT naHesnb ynpaBneHuna.

Bornee nogpobHLle cBeaeHust cogepxatcs B rnase 7.3.3.3 PykoBoacTBa nonb3oBaTtens
Vacon NXL.

Stop button activated

Ecnun Bbl XoTUTE HasHaunTb KHOMKY Stop «ropsiden knaeBuweny», KoTopas Bcerga oyget
OCTaHaBnMBaTb NPUBOA BHE 3aBUCMMOCTM OT BbIOpAHHOro NocTa ynpasneHus,
yCTaHOBWUTE ANg 3TOro napameTtpa 3HavyeHue 1(no ymonyanuio). Cm. bone nogpobHbie
cBefeHus cogepkatca B rnaee 7.3.3 PykosoacTtea nonb3oatesnist Vacon NXL.

Takke cMm. nap. 3.1.

PID reference 1

CurHan 3apganusa MU 1c naHenu ynpaBneHst MOXHO yYCTaHaBNMBaTh B AuanasoHe oT
0% po 100%. 3TOT OnopHbIN curHan ByaeT ABNATLCA aKTUBHBIM OMOPHBIM CUTHANOM
MW, ecnu nap. 2.9.2 = 2.

PID reference 2

CwurHan 3aganusa MWL 1c naHenu ynpaBrneHns MOXXHO yCTaHaBNIMBaTL B Auana3oHe oT
0% po 100% 3TOT OnNopHbIN curHan GyaeT akTUBHbBIM, ecrnv OyHKUMS
DIN# = 12 n koHTakT DIN# 3aMKHYT.
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vacon

5. Jloruka ynpaBnsowmux CMrHanoB rnporpaMmmMbl yrpasrneHus
DIN3 & Exp.DIE1 [2.1.2 Makc. uactora
ckopocTb 1
DIN3 ® S 1 DIN3 [2.1.20 MpeaycraHosneHHas
P B e i CKODOCTD 1
Exp. DIE1 & T Exp.DIE‘l 2.1.21 MpepnyctaHoBneHHas
| CcKODOCTB 2
CKOpOCTb 2 :
|
OtknounTs M i Paspelwmntb onopHbii curHan 2 (DIN# = 12)
Exp. DIE3@f - —-—---—— e e e e e e e~ a4----1
2.2.21 OnopHbIN curHan ¢ : :
VHTEPMENCHOM LUIMHBI [~~~ ~—————— = | |
2.2.20 ONOpHbIN CUrHan ¢ naHenn | _ ___ _ __ - | \
ynpasneHus — | \
2.1.14 ONOpHbI CUTHam C KNeMM | = —==— + : : ' '
BBO/AAa/BbIBOAA i : : : : i
| : : : : R3.6 OnopHsbIn curHan 2
: Vo : : naHenu ynpasnexus ML _l
DIN2 Moes - | |
1o | oo | . —" ]
DIN3 MoTeHuuomeTp Voo ! : nmg
: : : : : [lencTBuT. 3HaveHne
|2.9.2 OnopHblit curtan ML |- —————————— 1 : : : \ \ BXOAH. curHana, nap. 2.9.7
I
8 o i
& .1 | ‘
R3.5 7 h g/’_'_'_'_l_
c naHgﬁv??/:;zBﬁéTﬁ;{] m 'g g ! L e Map. 2.9.1 Aktueaumsa ML |—
he [ V! |
OnopHBIN cUrHan ¢ | : ! ! | : - a
VHTEPENCHOI LUNHBI | : : : | |
(FBProcessData IN1) ""KI‘\"‘ Voo :
o1 - 1 ° .
R3.2 OnopHbI curHan c | @ 2 Onophsii ! 1 \ : o]
naHenu ynpaenexus | 3 trowm ssona : : : - e : :
e 4 500 o I [ —
e — ! ol
[N | | 1
b+ 0 1 1 \ 1 \
4 ! \ | |
1 | | 1
N ! ;
| | | |
| | | |
1
1 Moct ynpasnenus
BHyTp. onopHas
YacToTta
OnopHbIN curHan ¢ KHonka C6poc
VHTEPdENCHON WnHbl |
Myck/Cton c
VNHTEPMENCHOW LUNHbI
HanpaeneHue ¢ Knonku Myck/CTon
MHTEPdENCHON LNHbI J---
[Mpsimoi nyck P
DIN1 TporpamMmupyemas .
noruka Myck/Cron [~ BHyTpeHHuit Myck/Cron
DIN2 - 1 Pesepc T >
PeBepcuBHbIf nyck b
(nporpammupyemblii) :
3.3 HanpasneHue ¢ *-___ BHyTpeHHuit peBepc
naHenwu ynpasneHus - i
. ] BHyTpeHHuIn cbpoc oTkasa
Exp. DIE2 C6poc oTkasa (nporpammupyembIi) >1 —
Puc. 1-36. Jloeuka ynpasnsowux cugHanos rnpozpammbl yripaerneHus
Vacon Oyj Ten.: +358-201-212 000 dakc:  +358-201-212 205
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	Многоцелевая программа управления
	Введение

	В многоцелевой программе управления, Vacon NXL по умолчанию 
	Путем прямого задания частоты можно управлять приводом без П
	Специальные параметры управления насосами и вентиляторами (г
	Опорный сигнал для ПИД-регулирования можно выбрать с аналого
	Цифровой вход DIN2, DIN3, (DIN4) и дополнительные цифровые в
	Внутренние и дополнительные цифровые/релейные и аналоговые в
	Аналоговый вход 1 может быть запрограммирован как токовый, п
	Внимание! Если аналоговый вход 1 запрограммирован как DIN4 п
	Дополнительные функции:
	ПИД-регулятор может использоваться с поста управления ввода/
	Функция «Сон - Пробуждение»
	Действительное значение контролируемой функции: полностью пр
	Программируемая логика сигналов Пуск/Стоп и Реверс
	Масштабирование опорного сигнала
	2 предустановленные скорости
	Выбор диапазона аналогового входа, масштабирование сигнала, 
	Контроль предела частоты
	Программируемые функции пуска и останова
	Торможение постоянным током при пуске и останове
	Один диапазон запретных частот
	Программируемая U/f -кривая и U/f-оптимизация
	Настраиваемая частота коммутации
	Функция автоматического перезапуска после отказа
	Функции защиты и контроля (все полностью программируемые; от
	Контроль токового входа
	Внешний отказ
	Контроль выходной фазы
	Защита от низкого напряжения
	Защита от замыкание на землю
	Защита двигателя от перегрева, опрокидывания и недогрузки
	Термистор
	Контроль связи по интерфейсной шине
	Контроль плат расширения
	Подключение цепей управления

	Клемма
	Сигнал
	Описание
	1
	+10Vref
	Опорное напряжение
	Питание потенциометра и т. д.
	2
	AI1+
	Аналоговый вход, потенциальный  0—10 В пост. тока
	Потенциальный вход, задание частоты
	Может программироваться как DIN4
	3
	AI1-
	Заземление цепей ввода-вывода
	Заземление цепей задания и управления
	4
	AI2+
	Аналоговый вход, потенциальный  0—10 В пост. тока, или токов
	Вход по току, задание частоты
	5
	AI2-/�GND
	6
	+24V
	Источник вспомогательного напряжения
	Напряжение для переключателей и т.д., макс. до 0,1 А
	7
	GND
	Заземление цепей ввода-вывода
	Заземление цепей задания и управления
	8
	DIN1
	Прямой ПУСК
	Контакт замкнут =  Прямой пуск
	9
	DIN2
	Реверсивный ПУСК (программируется)
	Контакт замкнут = Реверсивный пуск
	10
	DIN3
	Выбор фиксированной скорости 1 (программируемый)
	Контакт замкнут = Фиксированная скорость
	11
	GND
	Заземление цепей ввода-вывода
	Заземление цепей задания и управления
	18
	AO1+
	Выходная частота
	Аналоговый выход
	Программируемый
	Диапазон 0—20 /RL, максимум 500 Ом
	19
	AO1-
	A
	RS 485
	Последовательная шина
	Дифференциальный приемник/передатчик
	B
	RS 485
	Последовательная шина
	Дифференциальный приемник/передатчик
	30
	+24V
	Дополнительный источник напряжения 24В
	Резервный источник питания для управления
	21
	RO1
	Релейный выход 1
	НЕИСПРАВНОСТЬ
	Программируемый
	22
	RO1
	23
	RO1
	Таблица 1-1. Стандартная конфигурация ввода/вывода программы
	Клемма
	Сигнал
	Описание
	1
	+10Vref
	Опорное напряжение
	Питание потенциометра и т.д.
	2
	AI1+
	or
	DIN 4
	Аналоговый вход, потенциальный  0—10 В пост. тока
	Потенциальный вход задания частоты (MF2-3)
	Потенциальный /токовый вход задания частоты
	(MF4-MF6)
	Может программироваться как DIN4
	3
	AI1-
	Заземление цепей ввода-вывода
	Заземление цепей задания и управления
	4
	AI2+
	Аналоговый вход, токовый 0/4—20 mA
	Вход по току задания частоты
	5
	AI2-/GND
	6
	+ 24 V
	Источник вспомогательного напряжения
	7
	GND
	Заземление цепей ввода-вывода
	Заземление цепей задания и управления
	Таблица 1-2. Конфигурация AI1, при программировании как DIN4
	Многоцелевая программа управления — списки параметров

	На следующих страницах приведен список параметров в соответс
	Пояснения к колонкам
	Код = Индикатор положения на панели, показывает оператору но
	Параметр = Название параметра
	Мин. = Минимальное значение параметра
	Макс. = Максимальное значение параметра
	Ед. = Единица измерения, если она существует
	По умолчанию = Заводская установка значения параметра
	Польз. = Собственная установка пользователем
	ID = Идентификатор параметра (используется с ПО для ПК)
	= Пометка на поле кода параметра: значение параметра может м
	Контролируемые значения (панель управления: меню M1)

	Контролируемые значения — это действительные значения параме
	Боле подробные сведения содержаться в главе 7.3.1 Руководств
	Код
	Параметр
	Ед.
	ID
	Описание
	V1.1
	Output frequency
	Гц
	1
	Частота для двигателя
	V1.2
	Frequency reference
	Гц
	25
	V1.3
	Motor speed
	об/мин
	2
	Рассчитанная скорость двигателя
	V1.4
	Motor current
	A
	3
	Измеренный ток двигателя
	V1.5
	Motor torque
	%
	4
	Рассчитанный действительный момент /номинальный крутящий мом
	V1.6
	Motor power
	%
	5
	Рассчитанная действительная мощность/номинальная мощность дв
	V1.7
	Motor voltage
	В
	6
	Рассчитанное напряжение двигателя
	V1.8
	DC-link voltage
	В
	7
	Измеренное напряжение цепи постоянного тока
	V1.9
	Unit temperature
	ºC
	8
	Температура радиатора
	V1.10
	Analogue input 1
	13
	AI1 – Аналоговый вход 1
	V1.11
	Analogue input 2
	14
	AI2 – Аналоговый вход 2
	V1.12
	Analogue output current
	мА
	26
	AO1 – Аналоговый выход 1
	V1.13
	Analogue output current 1, expander board
	мА
	31
	V1.14
	Analogue output current 2, expander board
	мА
	32
	V1.15
	DIN1, DIN2, DIN3
	15
	Состояния цифрового входа
	V1.16
	DIE1, DIE2, DIE3
	33
	Плата расширения ввода/вывода: Состояния цифрового входа
	V1.17
	RO1
	34
	Состояние релейного выхода 1
	V1.18
	ROE1, ROE2, ROE3
	35
	Плата расширения ввода/вывода: Состояния релейного выхода
	V1.19
	DOE 1
	36
	Плата расширения ввода/вывода: Состояние цифрового выхода 1
	V1.20
	PID Reference
	%
	20
	В процентах к максимальному опорному значению процесса
	V1.21
	PID Actual value
	%
	21
	В процентах к максимальному действительному значению
	V1.22
	PID Error value
	%
	22
	В процентах к максимальному значению ошибки
	V1.23
	PID Output
	%
	23
	В процентах к максимальному выходному значению
	V1.24
	ACh 1, ACh 2, ACh 3 outputs
	30
	Автозамена 1, 2, 3 (используется только для управления насос
	Таблица 1-3. Контролируемые значения
	??????? ????????? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.1)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По
	умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.1.1
	Min frequency
	0,00
	Пар. 2.1.2
	Гц
	0,00
	101
	P2.1.2
	Max frequency
	Пар. 2.1.1
	320,00
	Гц
	50,00
	102
	Внимание. Если fmax > синхронной скорости двигателя, проверь
	P2.1.3
	Acceleration time 1
	0,1
	3000,0
	с
	1,0
	103
	P2.1.4
	Deceleration time 1
	0,1
	3000,0
	с
	1,0
	104
	P2.1.5
	Current limit
	0,1 x IL
	1,5 x IL
	A
	IL
	107
	Внимание. Формулы справедливы для ПЧ габарита до MF3. При бо
	P2.1.6
	Nominal voltage of the motor
	180
	690
	В
	NXL2:230v
	NXL5:400v
	110
	P2.1.7
	Nominal frequency of the motor
	30,00
	320,00
	Гц
	50,00
	111
	См. шильдик двигателя
	P2.1.8
	Nominal speed of the motor
	300
	20 000
	об/мин
	1440
	112
	Значение по умолчанию применимо для �4-полюсного двигателя и
	P2.1.9
	Nominal current of the motor
	0,3 x IL
	1,5 x IL
	A
	IL
	113
	См. шильдик двигателя
	P2.1.10
	Motor cos(
	0,30
	1,00
	0,85
	120
	См. шильдик двигателя
	P2.1.11
	Start function
	0
	1
	0
	505
	0=С заданным ускорением
	1=С ходу
	P2.1.12
	Stop function
	0
	1
	0
	506
	0=Свободный выбег
	1= С заданным замедлением
	P2.1.13
	U/f optimisation
	0
	1
	0
	109
	0=Не используется
	1=Автоматическое увеличение момента
	P2.1.14
	I/O reference
	0
	4
	0
	117
	0=AI1
	1=AI2
	2=Задание от пульта
	3=Задание от  интерфейсной шины�(FBSpeedReference)
	4=Псевдопотенциометр
	P2.1.15
	AI2 signal range
	1
	4
	2
	390
	Не используется, если настраиваемый минимум AI2 <> 0% или на
	1=0—20 мА
	2=4—20 мА
	3=0—10 В
	4=2—10 В
	P2.1.16
	Analogue output function
	0
	12
	1
	307
	0=Не используется
	1=Выходная частота (0—fmax)
	2=Заданная частота (0—fmax)
	3=Скорость двигателя (0—номинальная скорость двигателя)
	4=Выходной ток �(0—InMotor)
	5=Момент двигателя (0—TnMotor)
	5=Мощность двигателя (0—TnMotor)
	5=Напряжение двигателя (0—TnMotor)
	8=Напряжение цепи постоянного тока (0—UnMotor)
	9=Значение задания ПИ-регулятора
	10=Действительное значение 1 PI-регулятора
	11=Величина ошибки ПИ-регулятора
	12=Выход ПИ-регулятора
	P2.1.17
	DIN2 function
	0
	10
	1
	319
	0=Не используется
	1=Реверсивный пуск (DIN1=Прямой пуск)
	2=Реверс (DIN1=Пуск)
	3=Импульсный Стоп (DIN1=Импульсный пуск)
	4=Внешний отказ, (НЗ)
	5=Внешний отказ, (НО)
	6=Пуск разрешен
	7=Предустановленная скорость 2
	8=Псевдопотенциометр, Увел. (НЗ)
	9=Отключение ПИД (Прямая подача опорного сигнала)
	10=Блокировка 1
	P2.1.18
	DIN3 function
	0
	13
	6
	301
	0=Не используется
	1=Реверс
	4=Внешний отказ, (НЗ)
	5=Внешний отказ, (НО)
	4=Сброс кода отказа
	6=Пуск разрешен
	7=Предустановленная скорость 1
	7=Предустановленная скорость 2
	8=Команда на торможение постоянным током
	9=Псевдопотенциометр, Увел. (НЗ)
	10=Псевдопотенциометр, Умен. (НЗ)
	9=Отключение ПИД (Прямая подача задания частоты)
	12=Выбор опоного сигнала ПИД 2 с панели
	13=Блокировка 2
	P2.1.19
	Preset speed 1
	0,00
	Пар. 2.1.2
	Гц
	10,00
	105
	P2.1.20
	Preset speed 2
	0,00
	Пар. 2.1.2
	Гц
	50,00
	106
	P2.1.21
	Automatic restart
	0
	1
	0
	731
	0=Не используется
	1=Используется
	P2.1.22
	Parameter conceal
	0
	1
	1
	115
	0=Видны все параметры и меню
	1=Видны только параметры группы P2.1 и меню от M1 до H5
	Таблица 1-4. Основные параметры B2.1
	??????? ??????? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.2)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.2.1
	Expander board DIE1 function
	0
	13
	7
	368
	0=Не используется
	1=Реверс
	2=Внешний отказ, (НЗ)
	3=Внешний отказ, (ОС)
	4=Сброс кода отказа
	5=Пуск разрешен
	6=Предустановленная скорость 1
	7=Предустановленная скорость 2
	8=Команда на торможение постоянным током
	9=Псевдопотенциометр, Увел. (НЗ)
	10= Псевдопотенциометр, Умен. (НЗ)
	11=Отключение ПИД (выбор управления ПИД)
	12=Выбор опорного сигнала 2 с панели ПИД
	13=Блокировка 1
	P2.2.2
	Expander board DIE2 function
	0
	13
	4
	330
	Аналогично пар.2.2.1, кроме:
	13=Блокировка 2
	P2.2.3
	Expander board DIE3 function
	0
	13
	11
	369
	Аналогично пар.2.2.1, кроме:
	13=Блокировка 3
	P2.2.4
	DIN4 function (AI1)
	0
	13
	2
	499
	Применяется, если P2.2.6 = 0
	Выбирается так же, как пар.2.2.3
	P2.2.5
	AI1 signal     selection
	0
	10
	377
	10=AI1 (1=местн., �0=вход 1)
	11=AI2 (1=местн., �1= вход 2)
	20=Доп. AI1�(2=доп. плата�0=вход 1)
	21=Доп. AI2 �(2=доп. Плата�1=вход 2)
	P2.2.6
	AI1 signal range
	1
	4
	3
	379
	0=Цифровый вход 4
	1=0—20 мА (MF4-->)
	2=4—20 мА (MF4-->)
	3=0—10 В
	4=2—10 В
	Не используется, если настраиваемый минимум AI2 > 0% или нас
	Внимание! См. раздел 7.3.6 Руководства пользователя Vacon NX
	P2.2.7
	AI1 custom minimum setting
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	380
	P2.2.8
	AI1 custom maximum setting
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	381
	P2.2.9
	AI1 inversion
	0
	1
	0
	387
	0=Без инвертирования
	1=Инвертирован
	P2.2.10
	AI1 filter time
	0,00
	10,00
	с
	0,10
	378
	0=Без фильтрации
	P2.2.11
	AI2 signal selection
	0
	11
	388
	Аналогично пар. 2.2.5
	P2.2.12
	AI2 signal range
	1
	4
	2
	390
	Не используется, если настраиваемый минимум AI2 <> 0% или на
	1=0—20 мА
	2=4—20 мА
	3=0—10В
	4=2—10В
	P2.2.13
	AI2 custom minimum setting
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	391
	P2.2.14
	AI2 custom maximum setting
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	392
	P2.2.15
	AI2 inversion
	0
	1
	0
	398
	0=Без инверсии
	1=Инвертирован
	P2.2.16
	AI2 filter time
	0,00
	10,00
	с
	0,10
	389
	0=Без фильтрации
	P2.2.17
	Motor potentiometer frequency reference memory reset
	0
	2
	1
	367
	0=Сброса нет
	1=Сброс при останове или прекращении питания
	2=Сброс при прекращении питания
	P2.2.18
	Reference scaling  minimum value
	0,00
	P2.2.19
	0,00
	344
	P2.2.19
	Reference scaling  maximum value
	P2.2.18
	320,00
	0,00
	345
	P2.2.20
	Keypad control reference selection
	0
	5
	2
	121
	0=AI1
	1=AI2
	2=Опорный сигнал с панели управления
	3= Опорный сигнал с интерфейсной шины (FBSpeedreference)
	4=Псевдопотенциометр
	5=ПИД-регулятор
	P2.2.21
	Fieldbus control reference selection
	0
	5
	3
	122
	См. выше
	Таблица 1-5. Входные сигналы, I2.2
	???????? ??????? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.3)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.3.1
	Relay output 1 function
	0
	19
	3
	313
	0=Не используется
	1=Готов
	2=Работа
	3=Отказ
	4=Отказ с инверсией
	5=Предупреждение о перегреве ПЧ
	6=Внешний отказ или предупреждение
	7=Отказ опорного сигнала или предупреждение
	8=Предупреждение
	9=Реверс
	10=Предустановленная скорость
	11=На скорости
	12=Регулятор двигателя вкл.
	13=Контроль 1 выхода частоты
	14=Пост управления: Вх/Вых.
	15=Отказ термистором или предупреждение
	16=Контроль действительного значения
	17=Управление автозаменой 1
	18=Управление автозаменой 2
	19=Управление автозаменой 3
	P2.3.2
	Expander board relay output 1 function
	0
	16
	2
	314
	Аналогично параметру 2.3.1
	P2.3.3
	Expander board relay output 2 function
	0
	16
	3
	317
	Аналогично параметру 2.3.1
	P2.3.4
	Expander board digital output 1 function
	0
	16
	1
	312
	Аналогично параметру 2.3.1
	P2.3.5
	Analogue output function
	0
	12
	1
	307
	См. пар. 2.1.16
	P2.3.6
	Analogue output filter time
	0,00
	10,00
	с
	1,00
	308
	0=Без фильтрации
	P2.3.7
	Analogue output inversion
	0
	1
	0
	309
	0=Не инвертирован
	1=Инвертирован
	P2.3.8
	Analogue output minimum
	0
	1
	0
	310
	0=0 мА
	1=4 мА
	P2.3.9
	Analogue output scale
	10
	1000
	%
	100
	311
	P2.3.10
	Expander board analogue output 1 function
	0
	12
	0
	472
	Аналогично пар.2.1.16
	P2.3.11
	Expander board analogue output 2 function
	0
	12
	0
	479
	Аналогично пар.2.1.16
	P2.3.12
	Output frequency limit 1 supervision
	0
	2
	0
	315
	0=Нет предела
	1=Контроль нижнего предела
	2=Контроль верхнего предела
	P2.3.13
	Output frequency limit 1;
	0,00
	Пар. 2.1.2
	Гц
	0,00
	316
	Таблица 1-6. Выходные сигналы, G2.3
	????????? ?????????? ?????????? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.9)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По �умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.4.1
	Ramp 1 shape
	0,0
	10,0
	с
	0,0
	500
	0=Линейная
	>0=S-образная
	P2.4.2
	Brake chopper
	0
	3
	0
	504
	0=Отключен
	1=Используется при команде RUN
	2=Используется при команде RUN и останове
	P2.4.3
	DC braking current
	0,15 x In
	1,5 x In
	A
	Различный
	507
	P2.4.4
	DC braking time
	0,00
	600,00
	с
	0,00
	508
	0=При останове тормоз постоянного тока не используется
	P2.4.5
	Frequency to start DC braking during
	0,10
	10,00
	Гц
	1,50
	515
	P2.4.6
	DC braking time
	0,00
	600,00
	с
	0,00
	516
	0=При пуске тормоз постоянного тока не используется
	P2.4.7
	Flux brake
	0
	1
	0
	520
	0=Выкл.
	1=Вкл.
	P2.4.8
	Flux braking current
	0,0
	Различный
	A
	0,0
	519
	Таблица 1-7. Параметры управления приводом, D2.4
	????????? ????????? ?????? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.5)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По �умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.5.1
	Prohibit frequency range 1 low limit
	0,0
	Пар. 2.5.2
	Гц
	0,0
	509
	0=Не используется
	P2.5.2
	Prohibit frequency range 1 high limit
	0,0
	Пар. 2.1.2
	Гц
	0,0
	510
	0=Не используется
	P2.5.3
	Prohibit frequencies acc./dec. ramp scaling
	0,1
	10,0
	Раз
	1,0
	518
	Изменение кривой разгона/торможения на запретных частотах
	Таблица 1-8. Параметры запретных частот, G2.5
	????????? ?????????? ?????????? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.6)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.6.1
	Motor control mode
	0
	1
	0
	600
	0=Контроль частоты
	1=Контроль скорости
	P2.6.2
	U/f ratio selection
	0
	3
	0
	108
	0=Линейное
	1=Квадратичное
	2=Программируемое
	3=Линейное с оптимизацией потока.
	P2.6.3
	Field weakening point
	30,00
	320,00
	Гц
	50,00
	602
	P2.6.4
	Voltage at field weakening point
	10,00
	200,00
	%
	100,00
	603
	n% x Unmot
	P2.6.5
	U/f curve midpoint frequency
	0,00
	Пар. 2.6.3
	Гц
	50,00
	604
	P2.6.6
	U/f curve midpoint voltage
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	605
	n% x Unmot
	Максимальное значение параметра = пар. 2.6.4
	P2.6.7
	Output voltage at zero frequency
	0,00
	40,00
	%
	0,00
	606
	n% x Unmot
	P2.6.8
	Switching frequency
	1,0
	16,0
	кГц
	6,0
	601
	Зависит от мощности в кВ
	P2.6.9
	Overvoltage controller
	0
	1
	1
	607
	0=Не используется
	1=Используется
	P2.6.10
	Undervoltage controller
	0
	1
	1
	608
	0=Не используется
	1=Используется
	Таблица 1-9. Параметры управления двигателем, G2.6
	?????? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.7)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По �умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.7.1
	Response to 4мА reference fault
	0
	3
	0
	700
	0=Не используется
	1=Предупреждение
	2=Отказ, останов по  пар. 2.1.12
	3=Отказ, останов свободный выбег
	P2.7.2
	Response to external fault
	0
	3
	2
	701
	0= Не используется
	1=Предупреждение
	2=Отказ, останов по  пар. 2.1.12
	3= Отказ, останов свободный выбег
	P2.7.3
	Response to undervoltage fault
	1
	3
	2
	727
	P2.7.4
	Output phase supervision
	0
	3
	2
	702
	P2.7.5
	Earth fault protection
	0
	3
	2
	703
	P2.7.6
	Thermal protection of the motor
	0
	3
	2
	704
	P2.7.7
	Motor ambient temperature factor
	-100,0
	100,0
	%
	0,0
	705
	P2.7.8
	Motor cooling factor at zero speed
	0,0
	150,0
	%
	40,0
	706
	P2.7.9
	Motor thermal time constant
	1
	200
	мин
	45
	707
	P2.7.10
	Motor duty cycle
	0
	100
	%
	100
	708
	P2.7.11
	Stall protection
	0
	3
	1
	709
	Аналогично пар. 2.7.1
	P2.7.12
	Stall current limit
	0,1
	InMotor x 2
	A
	InMotor x 1,3
	710
	P2.7.13
	Stall time limit
	1,00
	120,00
	s
	15,00
	711
	P2.7.14
	Stall frequency limit
	1,0
	Пар. 2.1.2
	Гц
	25,0
	712
	P2.7.15
	Underload protection
	0
	3
	0
	713
	Аналогично пар. 2.7.1
	P2.7.16
	Underload curve at nominal frequency
	10,0
	150,0
	%
	50,0
	714
	P2.7.17
	Underload curve at zero frequency
	5,0
	150,0
	%
	10,0
	715
	P2.7.18
	Underload protection time limit
	2,00
	600,00
	с
	20,00
	716
	P2.7.19
	Response to thermistor fault
	0
	3
	0
	732
	Аналогично пар. 2.7.1
	P2.7.20
	Response to fieldbus fault
	0
	3
	2
	733
	Аналогично пар. 2.7.1
	P2.7.21
	Response to slot fault
	0
	3
	2
	734
	Аналогично пар. 2.7.1
	P2.7.22
	Actual value supervision
	0
	4
	0
	735
	0= Не используется
	1=Предупреждение если ниже предела
	2=Предупреждение если выше предела
	3=Отказ, если ниже предела
	4=Отказ, если выше предела
	P2.7.23
	Actual value supervision limit
	0,0
	100,0
	%
	10,0
	736
	P2.7.24
	Actual value supervision delay
	0
	3600
	с
	5
	737
	Таблица 1-10. Защита, G2.7
	????????? ??????????????? ??????????? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.9)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.8.1
	Wait time
	0,10
	10,00
	с
	0,50
	717
	P2.8.2
	Trial time
	0,00
	60,00
	с
	30,00
	718
	P2.8.3
	Start function
	0
	2
	0
	719
	0=С заданным ускорением
	1=С ходу
	2=В соотв. с пар. 2.4.6
	Таблица 1-11. Параметры автоматического перезапуска, G2.8
	????????? ??????? ???????? ??????? ??? (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.9)

	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.9.1
	PID activation
	0
	1
	0
	163
	0=Не используется
	1=Активирован �ПИД-регулятор
	2=Включено управление насосами и вентиляторами (PFC), видна 
	P2.9.2
	PID reference
	0
	3
	2
	332
	0=AI1
	1=AI2
	2=Задание опорного сигнала 1 с панели управления �(PID Ref 1
	3=Задание опорного сигнала с интерфейсной шины (FBSpeedrefer
	P2.9.3
	Actual value input
	0
	6
	1
	334
	0=Сигнал AI1
	1=Сигнал AI2
	2=Интерфейсная шина (ProcessDataIN2)
	3=Момент двигателя
	4=Скорость двигателя
	5=Ток двигателя
	6=Мощность двигателя
	P2.9.4
	PID controller gain
	0,0
	1000,0
	%
	100,0
	118
	P2.9.5
	PID controller �I-time
	0,00
	320,00
	с
	10,00
	119
	P2.9.6
	PID controller �D-time
	0,00
	10,00
	с
	0,00
	132
	P2.9.7
	Actual value 1 minimum scale
	–1000,0
	1000,0
	%
	0,00
	336
	0=Масштабирование отсутствует
	P2.9.8
	Actual value 1 maximum scale
	–1000,0
	1000,0
	%
	100,0
	337
	100=Масштабирова-ние отсутствует
	P2.9.9
	Error value inversion
	0
	1
	0
	340
	P2.9.10
	Sleep frequency
	Пар. 2.1.1
	Пар. 2.1.2
	Гц
	10,00
	1016
	P2.9.11
	Sleep delay
	0
	3600
	с
	30
	1017
	P2.9.12
	Wake up level
	0,00
	100,00
	%
	25,00
	1018
	P2.9.13
	Wake up function
	0
	1
	0
	1019
	0=Пробуждение при падении ниже уровня пробуждения (пар. 2.9.
	0=Пробуждение при подъеме выше уровня пробуждения (пар. 2.9.
	Таблица 1-12. Параметры задания опорного сигнала ПИД, G2.9
	????????? ?????????? ???????? ? ????????????? (PFC) (?????? ??????????: ???? P2 ( P2.10)

	Внимание! Группа P2.10 видна, только если значение пар. 2.9.
	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P2.10.1
	Number of auxiliary drives
	0
	3
	1
	1001
	P2.10.2
	Start delay,
	0,0
	300,0
	с
	4,0
	1010
	P2.10.3
	Stop delay,
	0,0
	300,0
	с
	2,0
	1011
	P2.10.4
	Autochange
	0
	4
	0
	1027
	0=Не используется
	1=Автозамена с доп. насосами
	2=Автозамена с ПЧ и доп. насосами
	3=Автозамена и блокировки (доп. насосов)
	4=Автозамена и блокировка (ПЧ и доп.насосов)
	P2.10.5
	Autochange interval
	0,0
	3000,0
	час.
	48,0
	1029
	0,0=ТЕСТ=40 с.
	Время переключения автозамены
	P2.10.6
	Autochange; Maximum number of auxiliary drives
	0
	3
	1
	1030
	Автозамена, кол-во доп. ПЧ
	P2.10.7
	Autochange frequency limit
	0,00
	Пар. 2.1.2
	Гц
	25,00
	1031
	Уровень частоты автозамены для ПЧ
	Таблица 1-13. Параметры управления насосами и вентиляторами
	Панель управления (панель управления: меню K3)

	Ниже перечислены параметры для выбора поста управления и нап
	Код
	Параметр
	Мин.
	Макс.
	Ед.
	По умолч.
	Польз.
	ID
	Примечание
	P3.1
	Control place
	1
	3
	1
	125
	1=Клеммы ввода/вывода
	2=Панель управления
	3=Интерфейсная шина
	R3.2
	Keypad reference
	Пар. 2.1.1
	Пар. 2.1.2
	Гц
	P3.3
	Direction �(on keypad)
	0
	1
	0
	123
	0=Вперед
	1=Реверс
	R3.4
	Stop button
	0
	1
	1
	114
	0=Ограничение функций кнопки Stop
	1=Кнопка Stop всегда доступна
	R3.5
	PID reference
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	R3.6
	PID reference 2
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	Выбирается с помощью цифровых входов
	Таблица 1-14. Параметры панели управления, M3
	Системное меню (панель управления: меню S6)

	Подробнее о параметрах и функциях, связанных с общими вопрос
	Дополнительные платы (панель управления: меню E7)

	В меню E7 отображаются дополнительные платы, подключенные к 
	Описание параметров
	Базовые параметры


	2.1.1, 2.1.2 Minimum/maximum frequency
	Определяет пределы изменения выходной частоты для ПЧ. �Макси
	Программа будет автоматически проверять значения параметров 
	2.1.3, 2.1.4 Acceleration time 1, deceleration time 1
	Эти пределы соответствуют  времени, которое требуется, чтобы
	2.1.5 Current limit
	Задает максимальный ток, подаваемый на двигатель преобразова
	2.1.6 Nominal voltage of the motor
	См. значение Un на заводском шильдике двигателя. Этот параме
	2.1.7 Nominal frequency of the motor
	См. значение fn заводском шильдике двигателя. Этот параметр 
	2.1.8 Nominal speed of the motor
	См. значение скорости nn на заводском шильдике двигателя.
	2.1.9 Nominal current of the motor
	См. значение номинального тока In на заводском шильдике двиг
	2.1.10 Motor cos phi
	См. значение ”cos phi” на заводском шильдике двигателя.
	2.1.11 Start function
	Ramp/Функция ускорения/замедления:
	0 Преобразователь начинает работу с частоты 0 Гц и разгоняет
	Flying start/Пуск «с ходу»:
	1 Преобразователь частоты может запускаться при вращающемся 
	Пользуйтесь этим режимом, если двигатель вращается по инерци
	2.1.12 Stop function
	Coasting/Свободный выбег:
	0 После подачи команды Стоп двигатель находиться в свободном
	Ramp/Функция ускорения/замедления:
	1 После подачи команды Стоп скорость двигателя снижается в с
	2.1.13 U/f optimisation
	0 Не используется
	1
	Automatic torque boost/Автоматическое усиление момента. �Нап
	Внимание!
	При высоком моменте и низкой скорости возможен перегрев двиг
	2.1.14 I/O Reference selection
	Определяет источник задающего сигнала при управлении приводо
	0 Задание AI1 (клеммы 2 и 3, например, потенциометр)
	1 Задание AI2 (клеммы 5 и 6, например, датчик)
	2 Задание с панели управления (пар. 3.2)
	3 Задание с интерфейсной шины (FBSpeedReference)
	4 Задание с псевдопотенциометра
	2.1.15 AI2 (Iin) signal range
	1 Диапазон сигнала 0 … 20 мА
	2 Диапазон сигнала 4 … 20 мА
	3 Диапазон сигнала 0 ... 10 В
	4  Диапазон сигнала 2 ... 10 В
	Внимание! Выбор невозможен, если значение пар. 2.2.12 устано
	2.1.16 Analogue output function
	Параметр выбирает нужную функцию для сигнала аналогового вых
	Значения параметра см. в таблице на стр. 8.
	2.1.17 DIN2 function
	Для этого параметра можно выбрать одно из 10 значений. Если 
	1 Реверсивный пуск
	2 Реверс
	3 Импульсный Стоп
	4 Внешний отказ
	НЗ контакт : Отображается код отказа, двигатель останавливае
	5 Внешний отказ
	НО контакт : Отображается код отказа, двигатель останавливае
	6 Пуск разрешен
	НО контакт: Пуск двигателя запрещен
	НЗ контакт: Пуск двигателя разрешен
	Останов свободным выбегом при пропадании сигнала RUN
	7 Предустановленная скорость 2
	8 Псевдопотенциометр Увеличение (UP)
	НЗ контакт: Увеличение опорного значения пока контакт не раз
	9 Отключение ПИД-регулирования  (Прямая подача опорного сигн
	10 Блокировка 1 (доступно при управлении насосами и вентилят
	2.1.18 DIN3 function
	Для этого параметра можно выбрать одно из 13 значений. Если 
	1  Реверс
	НО контакт: Прямое направление
	НЗ контакт: Реверс
	2 Внешний отказ
	НЗ контакт: Отображается код отказа, двигатель останавливает
	3 Внешний отказ
	НО контакт: Отображается код отказа, двигатель останавливает
	4 Сброс кода отказа
	НЗ контакт: Сброс всех отказов
	5 Пуск разрешен
	НО контакт: Пуск двигателя запрещен
	НЗ контакт: Пуск двигателя разрешен
	Останов свободным выбегом при пропадании сигнала RUN
	6 Предустановленная скорость 1
	7 Предустановленная скорость 2
	8 Управление торможением постоянным током
	НЗ контакт: В режиме останова торможение постоянным током ра
	9 Псевдопотенциометр Увеличение (UP)
	НЗ контакт: Увеличение опорного значения пока контакт не раз
	10  Псевдопотенциометр Уменьшение (DOWN)
	НЗ контакт: Уменьшение опорного значения пока контакт не раз
	11 Отключение ПИД-регулирования  (Прямая подача задания (опо
	12 Выбор опорного сигнала 2 ПИД с пульта
	13 Блокировка 2 (доступно при управлении насосами и вентилят
	2.1.19 Preset speed 1
	2.1.20 Preset speed 2
	Предустановленные скорости 1,2. Значение параметра автоматич
	2.1.21 Automatic restart function
	Этот параметр включает автоматический перезапуск
	0 = Запрещен
	1 = Разрешен (3 типа автоматического перезапуска, см. пар. 2
	2.1.22 Parameter conceal
	С помощью этого параметра можно скрывать остальные группы па
	Внимание! Заводская установка этого параметра 1, то есть все
	0 = Запрещено (все группы параметров можно просматривать с п
	1 = Разрешено (с панели управления можно просматривать тольк
	Входные сигналы

	2.2.1 Expander board DIE1 function
	Функции DIE1 платы расширения.Для этого параметра можно выбр
	Разделы аналогичны параметру 2.1.18, за исключением:
	13 = Блокировка 1
	2.2.2 Expander board DIE2 function
	Разделы аналогичны параметру 2.2.1, за исключением:
	13 = Блокировка 2
	2.2.3 Expander board DIE3 function
	Разделы аналогичны параметру 2.2.1.
	13 = Блокировка 3
	2.2.4 DIN4 Function
	Если значение пар. 2.2.6 установлено равным 0, функции AI1 в
	Разделы аналогичны параметру  2.2.3.
	Внимание! Если аналоговый вход программируется как DIN4, про
	Рис. 1-1. Расположение перемычек X4/X8, когда AI1 функционир
	2.2.5 AI1 signal selection
	Выбор аналогового входа для подачи задающего сигнала AI1.
	Рис. 1-2. Выбор сигнала AI1
	Значение этого параметра формируется из индикатора положения
	Индикатор платы 1  = Местные входы
	Индикатор платы 2  = Входы дополнительной платы
	Номер входа 0 = Вход 1
	Номер входа 1 = Вход 2
	Номер входа 2 = Вход 3
	Номер входа 9 = Вход 10
	Пример:
	Если значение параметра установлено равным 10, выбран местны
	Если вы хотите использовать значения сигналов аналогового вх
	2.2.6 AI1 signal range
	С помощью этого параметра устанавливается диапазон сигнала A
	0 = DIN 4
	1 = Диапазон сигнала 0 … 20 мА (только для габаритов MF4 и б
	2 = Диапазон сигнала 4 … 20 мА (только для габаритов MF4 и б
	3 = Диапазон сигнала 0 … 10 В
	4 = Диапазон сигнала 2 … 10 В
	Внимание! Этот параметр не работает, если значение параметра
	Если значение параметра 2.2.6 установлено равным 0,  функции
	См. пар. 2.2.4
	2.2.7 AI1 custom setting minimum�2.2.8 AI1 custom setting ma
	Устанавка минимального и максимального уровня для  сигнала A
	2.2.9 AI1 signal inversion
	При установке значения параметра, равного 1 происходит инвер
	2.2.10 AI1 signal filter time
	Если значение этого параметра превышает 0, включается функци
	Большое время фильтрации замедляет реакцию на регулирование 
	Рис. 1-3. Фильтрация сигнала AI1
	2.2.11 AI2 signal selection
	Выбор аналогового входа для подачи задающего сигнала AI2.
	Установку значения см. в разделе пар. 2.2.5.
	2.2.12 AI2 signal range
	1 = Диапазон сигнала 0 … 20 мА
	2 = Диапазон сигнала 4 … 20 мА
	3 = Диапазон сигнала 0 … 10 В
	4 = Диапазон сигнала 2 … 10 В
	Внимание! Настройка не работает, если пар. 2.2.13 > 0%, или 
	2.2.13 AI2 custom minimum
	2.2.14 AI2 custom maximum
	Эти параметры позволяют менять ток входного сигнала в диапаз
	См. пар. 2.2.7 и 2.2.8.
	2.2.15 Analogue input AI2 signal inversion
	См. соответствующий пар. 2.2.9.
	2.2.16 Analogue input AI2 signal filter time
	См. соответствующий пар. 2.2.10
	2.2.17 Motor potentiometer memory reset (Frequency reference
	0 = Сброса памяти задания для псевдопотенциометра не происхо
	1 = Сброс памяти задания для псевдопотенциометра при останов
	2 = Сброс памяти задания для псевдопотенциометра при отключе
	2.2.18 Reference scaling minimum value
	2.2.19 Reference scaling maximum value
	Масштабирование задающего сигнала между Минимальной и Максим
	На рисунку внизу для задающего сигнала частоты выбран потенц
	Рис. 1-4. Пар. 2.1.18=0 (Масштабирования сигнала не происход
	2.2.20 Keypad frequency reference selection
	Задает выбор задающего сигнала частоты при управлении привод
	0 Задающий сигнал частоты AI1 (по умолчанию AI1, клеммы 2 и 
	1 Задающий сигнал частоты AI2 (по умолчанию AI2, клеммы 5 и 
	2 Задающий сигнал частоты с панели управления (пар. 3.2)
	3 Задающий сигнал частоты с интерфейсной шины (FBSpeedRefere
	4 Задающий сигнал частоты с псевдопотенциометра
	5 Задающий сигнал ПИД-регулирования
	2.2.21 Fieldbus frequency reference selection
	Определяет источник задающего сигнала частоты при управлении
	Выходные сигналы

	2.3.1 Relay output 1 function
	2.3.2 Expander board relay output 1 function
	2.3.3 Expander board relay output 2 function
	2.3.4 Expander board digital output 1 function
	Значение параметра
	Значение сигнала
	0 = Не используется
	Бездействие
	Релейный выход RO1 и программируемые выходы реле  дополнител
	1 = Готовность
	ПЧ готов к работе
	2 = Работа
	ПЧ работает (двигатель запущен)
	3 = Отказ
	Произошел отказ
	4 = Отказ с инверсией
	Отказ не произошел.
	5 = Предупреждение о перегреве ПЧ
	??????????? ????????? ????????? +70(C
	6 = Внешний отказ или предупреждение
	Отказ или предупреждение в зависимости от значения пар. 2.7.
	7 = Отказ задающего сигнала частоты или предупреждение
	Отказ или предупреждение в зависимости от значения пар. 2.7.
	- если аналоговый сигнал равен 4—20 мА и сигнал < 4 мА
	8 = Предупреждение
	Всегда при появлении предупреждения
	9 = Реверсирован
	Выбрана команда реверс
	10 = Предустановленная скорость
	Выбрана предустановленная скорость
	11 = В режиме
	Выходная частота достигла заданного установленного значения 
	12 = Активен регулятор двигателя
	Регулятор перенапряжения или сверхтока активен
	13 = Контроль предела 1 выходной частоты
	Значение выходной частоты вышла за установленную верхнюю или
	14 = Управление с клемм ввода/вывода
	Выбран пост управления (Меню K3; пар. 3.1) «клемма ввода/выв
	15 = Отказ или предупреждение по термистору
	Термистор, подключенный к дополнительной платы, сообщает о п
	16 = Активен контроль действительного значения
	Параметры 2.7.22—2.7.24
	17 = Управление автозаменой 1
	Управление насосом 1, параметры 2.10.1—2.10.7
	18 = Управление автозаменой 2
	Управление насосом 2, параметры 2.10.1—2.10.7
	19 = Управление автозаменой 3
	Управление насосом 3, параметры 2.10.1—2.10.7
	Таблица 1-15. Выходные сигналы, поступающие через релейный в
	2.3.5 Analogue output function
	С помощью этого параметра выбирается нужная функция для анал
	Значения параметра см. в таблице на стр. 6.
	2.3.6 Analogue output filter time
	Задает время фильтрации аналогового выходного сигнала.
	Если значение параметра установлено равным 0, фильтрации не 
	Рис. 1-5. Фильтрация аналогового выхода
	2.3.7 Analogue output invert
	Инвертирует аналоговый выходной сигнал
	Максимальный выходной сигнал = 0%
	Минимальный выходной сигнал = Максимальное установленное зна
	0 Не инвертирован
	1 Инвертирован
	Рис. 1-6. Инверсия аналогового выхода
	2.3.8 Analogue output minimum
	Устанавливает минимум сигнала 0 мА или 4 мА («живой ноль»). 
	2.3.9 Analogue output scale
	Коэффициент масштабирования аналогового выхода.
	Сигнал
	Максимальное значение сигнала
	Выходная частота
	100% x fmax
	Скорость двигателя
	100% номинальной скорости двигателя
	Выходной ток
	100% x InMotor
	Крутящий момент двигателя
	100% x TnMotor
	Мощность двигателя
	100% x PnMotor
	Напряжение двигателя
	100% x UnMotor
	Напряжение цепи постоянного тока
	Опорное значение ПИ
	Действительное значение 1 ПИ
	Значение ошибки ПИ
	Выход ПИ
	1000 В
	100% макс. значения опорного сигнала
	100% макс. действительного значения.
	100% макс. значения ошибки
	100% макс. выхода
	Таблица 1-16. Масштабирование аналогового выхода
	Рис. 1-7. Масштабирование аналогового выхода
	2.3.10 Expander board analogue output 1 function
	2.3.11 Expander board analogue output 2 function
	Эти параметры выбирают нужные функции для аналоговых выходны
	2.3.12 Output frequency limit 1 supervision function
	0 Нет контроля
	1 Контроль нижнего предела
	2 Контроль верхнего предела
	Если выходная частота вышла за границы установленного верхне
	2.3.13 Output frequency limit 1 supervised value
	Устанавливает значение частоты, контролируемое параметром 2.
	Рис. 1-8. Контроль выходной частоты
	Управление приводом

	2.4.1 Acceleration/Deceleration ramp 1 shape
	С помощью этого параметра можно сгладить начальный и конечны
	Установка для этого параметра значения, равного 0,1 … 10 сек
	Рис. 1-9. S-образный график разгона/торможения
	2.4.2 Brake chopper
	Внимание! Внутренний тормозной прерыватель устанавливается н
	0 Тормозной прерыватель не используется
	1 Тормозной прерыватель используется при работе
	3 Используется при работе и останове
	Когда преобразователь частоты тормозит двигатель, инерция дв
	2.4.3 DC-braking current
	Задает ток, подаваемый на двигатель при торможении постоянны
	2.4.4 DC-braking time at stop
	Включает/выключает режим торможения и определяет время тормо
	Функция тормоза постоянного тока зависит от функции Стоп, па
	0 Тормоз постоянного тока не используется
	>0 Используется тормоз постоянного тока. Его работа определя
	Пар. 2.1.12 = 0 (Функция Стоп = по инерции)
	После команды Стоп двигатель вращается по инерции до останов
	С введением постоянного тока двигатель может быть остановлен
	????? ?????????? ?????????????? ? ???????????? ? ???????? ? ?????? ?????????? ?????????? ?????. ???? ??????? ????????? ??????????? ??????? ?????????, ????? ?????????? ????????????
	Рис. 1-10. Время торможения постоянным током в режиме остано
	Пар. 2.1.12 = 1 (Функция Стоп = управляемое изменение скорос
	После команды Стоп скорость двигателя уменьшается за наимень
	Время торможения определяется параметром 2.4.4. При большой 
	Рис.1-11. Время торможения постоянным током в режиме останов
	2.4.5 DC-braking frequency in ramp stop
	Выходная частота, при которой происходит торможение постоянн
	2.4.6 DC-braking time at start
	Тормоз постоянного тока активируется при получении команды П
	Рис. 1-12. Время торможения постоянным током при пуске
	2.4.7 Flux brake
	Торможение потоком может быть включено и выключено.
	0 = Вихревое торможение выключено
	1 = Вихревое торможение включено
	2.4.8 Flux braking current
	Определяет силу тока торможения потоком. Он может быть устан
	Запретные частоты

	2.5.1 Prohibit frequency area 1; Low limit
	2.5.2 Prohibit frequency area 1; High limit
	В некоторых системах нужно избегать определенных частот из-з
	Рис. 1-13. Настройка области запретных частот
	2.5.3 Acceleration/deceleration ramp speed scaling ratio bet
	Определяет время разгона/торможения, когда выходная частота 
	Рис. 1-14. Масштабирование скорости при управляемом изменени
	Управление двигателем

	2.6.1 Motor control mode
	Управление частотой: Опорные сигналы на клеммах входа-выхода
	Управление скоростью: Опорные сигналы на клеммах входа-выход
	2.6.2 U/f ratio selection
	Линейное:
	0 Напряжение на двигателе линейно растет с увеличением часто
	Этот стандартный параметр необходимо использовать, если спец
	Квадратичное:
	1 Напряжение на двигателе меняется по квадратичной зависимос
	Рис. 1-15. Линейное и квадратичное изменение напряжения двиг
	Программируемая U/f–кривая:
	2  Программируемая U/f–кривая может задаваться  по трем разл
	Линейная с оптимизацией потока:
	3 ПЧ начинает подбирать минимальный ток двигателя для сбереж
	Рис. 1-16. Программируемая U/f–кривая
	2.6.3 Field weakening point
	Точка ослабления поля –выходная частота, при которой выходно
	2.6.4 Voltage at field weakening point
	Выше частоты точки ослабления поля, значение выходного напря
	При настройке параметров 2.1.6 и 2.1.7 (номинальное напряжен
	2.6.5 U/f curve, middle point frequency
	Если параметром 2.6.2 выбрана  программируемая U/f–кривая, э
	2.6.6 U/f curve, middle point voltage
	Если параметром 2.6.2 выбрана  программируемая U/f–кривая, э
	2.6.7 Output voltage at zero frequency
	Этот параметр задает напряжение при нулевой частоте. См. рис
	2.6.8 Switching frequency
	Шум двигателя можно уменьшить, повысив частоту переключения.
	Частота переключения для Vacon NXL составляет 1 … 16 кГц
	2.6.9 Overvoltage controller
	2.6.10 Undervoltage controller
	Эти параметры позволяют отключать регулятор пониженного и по
	Примечание. Если регуляторы напряжения отключены, возможно с
	0 Регулятор отключен
	1 Регулятор включен
	Защиты

	2.7.1 Response to 4мА reference fault
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, режим останова после отказа в соответствии с уста
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	Предупреждение или действие при отказе с появлением сообщени
	падает ниже 3,5 мА на 5 секунд или ниже 0,5 мА на 0,5 секунд
	2.7.2 Response to external fault
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, режим останова после отказа в соответствии с уста
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	Предупреждение или действие при отказе с формированием сообщ
	2.7.3 Response to undervoltage fault
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, режим останова после отказа в соответствии с уста
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	Подробнее о пределах недостаточного напряжения см. в Руковод
	Примечание. Эта защита неотключаема.
	2.7.4 Output phase supervision
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, режим останова после отказа в соответствии с уста
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	Контроль выходной фазы обеспечивается примерным равенством т
	2.7.5 Earth fault protection
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, режим останова после отказа в соответствии с уста
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	Защита от замыкания на землю обеспечивается нулевым значение
	Пар. 2.7.6—2.7.10, Motor thermal protection:
	Общие сведения
	Температурная защита предназначена для защиты двигателя от п
	Температурная защита двигателя основана на расчетной модели 
	Температурная защита двигателя может настраиваться с помощью
	Внимание! Тепловая защита на базе расчетной модели не защища
	2.7.6 Motor thermal protection
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, режим останов после отказа в соответствии с устан
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	Если выбрана функция останова, привод будет остановлен и акт
	Отключение защиты, то есть выставление значения параметра в 
	2.7.7 Motor thermal protection: Motor ambient temperature fa
	???? ?????????? ????????? ??????????? ?????????? ????? ?????????, ????????????? ????????? ???? ????????. ???????? ??? ????? ?????????? ? ???????? ?? -100,0% ?? 100,0% , ??? ???????
	2.7.8 Motor thermal protection: Cooling factor at zero speed
	Мощность охлаждения может быть установлена в пределах 0—150%
	Рис. 1-17. Мощность охлаждения двигателя
	2.7.9 Motor thermal protection: Time constant
	Постоянная времени тепловой защиты может быть установлена в 
	Это постоянная времени тепловой защиты двигателя. Чем мощнее
	Температурное время двигателя  определяется его конструкцией
	Если время t6 двигателя (t6 – время, в течение которого двиг
	Примечание. Если номинальная скорость (пар. 2.1.8) или номин
	Рис. 1-18. Расчет температуры двигателя
	2.7.10 Motor thermal protection: Motor duty cycle
	Показывает, какова нагрузка двигателя от номинальной нагрузк
	Значение может варьировать от 0% до 100%.
	Пар. 2.7.11, Stall protection:
	Общие сведения
	Защита от опрокидывания двигателя предохраняет двигатель от 
	2.7.11 Stall protection
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, режим останови после отказа в соответствии с уста
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	При задании параметра = 0, защита деактивируется и постоянна
	2.7.12 Stall current limit
	Ток может быть задан в пределах  0,0 … InMotor x 2. При прев
	Рис. 1-19. Настройка характеристик блокировки
	2.7.13 Stall time
	Время опрокидывания может быть установлено в пределах от 1,0
	Это максимальное время, отводимое для диагностики опрокидыва
	Рис. 1-20. Счетчик времени блокировки
	2.7.14 Maximum stall frequency
	Частота опрокидывания может быть установлена в пределах 1—fm
	Пар. 2.7.15—2.7.18, Underload protection:
	Общие сведения
	Защита двигателя от недогрузки — контролирует нагрузку двига
	Защиту двигателя от недогрузки можно установить путем настро
	Значение крутящего момента при настройке кривой недогрузки у
	2.7.15 Underload protection
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, режим останова после отказа в соответствии с уста
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	Если выбрана функция останова, привод будет остановлен и акт
	При задании параметра = 0, защита деактивируется и постоянна
	2.7.16 Underload protection, field weakening area load
	Предел крутящего момента можно �установить в диапазоне 10,0—
	Этот параметр устанавливает минимальное разрешенное значение
	При смене пар. 2.1.9 (Motor nominal current), автоматически 
	Рис. 1-21. Настройка минимальной нагрузки
	2.7.17 Underload protection, zero frequency load
	Предел крутящего момента можно установить в границах 5,0—150
	Этот параметр устанавливает минимальное разрешенное значение
	При смене пар. 2.1.9 (Motor nominal current), автоматически 
	2.7.18 Underload time
	Это время может быть установлено в �пределах от 2,0 до 600,0
	Это максимальное время, разрешенное для работы с пониженной 
	Рис. 1-22. Функция счетчика времени пониженной нагрузки
	2.7.19 Response to thermistor fault
	Устанавливает режим ответа на отказ по температуре при испол
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение
	2 = Отказ, останов после отказа в соответствии с установками
	3 = Отказ, всегда включается режим останова со свободным выб
	Установка нулевого значения параметра отключает защиту.
	2.7.20 Response to fieldbus fault
	Устанавливает режим ответа на отказ интерфейсной шины при ис
	См. пар. 2.7.19.
	2.7.21 Response to slot fault
	Устанавливает режим ответа на отказ слота из-за отсутствия и
	См. пар. 2.7.19
	2.7.22 Actual value supervision function
	0 = Не используется
	1 = Предупреждение, если действительное значение падает ниже
	2 = Предупреждение, если действительное значение превышает п
	3 = Отказ, если действительное значение падает ниже предела,
	4 = Отказ, если действительное значение превышает предел, за
	2.7.23 Actual value supervision limit
	Этим параметром можно установить предел действительного знач
	2.7.24 Actual value supervision delay
	Устанавливает запаздывание контроля действительного значения
	При включении этого параметра параметр 2.7.22 будет активным
	Параметры автоматического перезапуска

	Функция автоматического перезапуска активна, если значение п
	2.8.1 Automatic restart: Wait time
	Задает время, по истечении которого преобразователь пытается
	2.8.2 Automatic restart: Trial time
	Функция автоматического перезапуска перезапускает ПЧ после у
	Рис. 1-23. Автоматический перезапуск
	Счетчик времени запускается с первого перезапуска. Если в те
	Единичный отказ в течение пробного периода расценивается как
	2.8.3 Automatic restart, start function
	Этим параметром определяется тип запуска после автоматическо
	0 = Управляемый пуск �  1 = Пуск с ходу
	2 = Пуск в соответствие с пар. 2.1.11
	Параметры опорного значения ПИД

	2.9.1 ПИД activation
	С помощью этого параметра активируется и деактивируется ПИД-
	0 = ПИД–регулятор деактивирован
	1 = ПИД– регулятор активирован
	2 = Активировано управление насосами и вентиляторами (PFC). 
	2.9.2 PID reference
	Задает выбор источника опорного сигнала для ПИД–регулировани
	Значение по умолчанию равно 2.
	0 = Опорное значение AI1
	1 = Опорное значение AI2
	2 = Опорное значение ПИД с панели управления (Группа K3, пар
	3 = Опорный сигнал с интерфейсной шины (FBProcessDataIN1)
	2.9.3 Actual value input
	1 AI1
	2 AI2
	3 Интерфейсная шина (Действительное значение 1: FBProcessDat
	4 Крутящий момент двигателя
	5 Скорость двигателя
	6 Ток двигателя
	7 Мощность двигателя
	2.9.4 PID controller gain
	Параметр задает усиление ПИД–регулирования. Если значение па
	Если значение параметра установлено равным 0, ПИД–контроллер
	ИД–регулятор.
	См. примеры ниже.
	2.9.5 PID controller I-time
	Параметр задает время интегрирования ПИД–регулирования. Если
	2.9.6 PID controller D-time
	Параметр 2.9.5 задает время дифференцирования ПИД–регулирова
	См. примеры ниже.
	Пример 1:
	Чтобы свести к нулю значение ошибки при данных условиях, ПЧ 
	Исходные значения:
	Пар. 2.9.4, P = 0% Макс. предел ПИД = 100,0%
	Пар. 2.9.5, I-time = 1,00 с Мин. предел ПИД = 0,0%
	Пар. 2.9.6, D-time = 0,00 с Мин. частота = 0 Гц
	Значение ошибки (заданное —  Макс. частота = 50 Гц�фактич. з
	В этом примере ПИД–регулятор работает практически как ИД–кон
	В соответствие с установками параметра 2.9.5 (I-time), выход
	Рис. 1-24. ПИД–регулятор работает как И–контроллер
	Пример 2:
	Исходные значения:
	Пар. 2.9.4, P = 100% Макс. предел ПИД = 100,0%
	Пар. 2.9.5, I-time = 1,00 с Мин. предел ПИД = 0,0%
	Пар. 2.9.6, D-time = 1,00 с Мин. частота = 0 Гц
	???????? ?????? \(???????? —  ????. ????�
	При включении питания система измеряет разницу между установ
	Если значение ошибки отрицательно, ПЧ реагирует, соответстве
	Рис. 1-25. Кривая на выходе ПИД–регулятора в примере 2
	Пример 3:
	Исходные значения:
	пар. 2.9.4, P = 100% Макс. предел ПИД = 100,0%
	пар. 2.9.5, I-time = 0.00 с Мин. предел ПИД = 0,0%
	пар. 2.9.6, D-time = 1,00 с Мин. частота  = 0 Гц
	???????? ?????? \(???????? — ???????????�
	С возрастанием значения ошибки, выход ПИД повышается в соотв
	Рис. 1-26. Выход ПИД–контроллера в примере 3.
	2.9.7 Actual value 1 minimum scale
	Устанавливает точку минимального масштабирования действитель
	2.9.8 Actual value 1 maximum scale
	Устанавливает точку макс. масштабирования действительного зн
	Рис. 1-27. Пример масштабирования текущего значения сигнала
	2.9.9 PID error value inversion
	Этот параметр позволяет инвертировать значение ошибки ПИД-ре
	0 Без инвертирования
	1 Инвертирован
	2.9.10 Sleep frequency
	ПЧ автоматически отключается, если частота привода падает ни
	2.9.11 Sleep delay
	Минимальный период времени, в течение которого частота должн
	2.9.12 Wake-up level
	Уровень «пробуждения» задает частоту, которую должно превыси
	2.9.13 Wake-up function
	Этот параметр отвечает за восстановление режима работы, если
	Рис. 1-28. Функция отключения ПЧ
	Управление насосами и вентиляторами (PUMP AND FAN CONTROL — 

	Управление насосами и вентиляторами может использоваться для
	Как следует из названия, PFC служит для управления насосами 
	Краткое описание функции и основных параметров PFC
	Automatic changing between drives (Autochange & Interlocking


	Автоматическое изменение очередности пуска и останова относи
	Функция автозамены позволяет менять порядок пуска и останова
	Применение функции автозамены производится с помощью пар. 2.
	Автозамена происходит, когда истекает время, заданное пар. 2
	Работающие приводы останавливаются и перезапускаются в новом
	Внешние контакторы, управляемые через релейные выходы ПЧ, по
	Этот параметр используется для активации входов блокировки (
	Если блокировка дополнительного привода отключена, и при это
	При отключении блокировки управляемого привода, все двигател
	??? ?????????????? ?????????? ? ????? ??????, ?????????? ?????????? ????????? ??? ????????? ? ???????????? ?? ? ?????? ???????????. �??????: [P1 ( P3] ( [P2 LOCKED] ( [STOP] ( [P1
	См. примеры в разделе 4.10.2.
	Parameter 2.10.5, Autochange interval
	После истечения интервала времени, заданного этим параметром
	Счетчик времени запускается только при активном запросе на п
	Счетчик времени обнуляется после автозамены или отмены запро
	Пар. 2.10.6, Maximum number of auxiliary drives и �2.10.7, A
	Эти параметры задают уровень, ниже которого должна оставатьс
	Уровень задается следующим образом:
	Если число работающих дополнительных приводов меньше значени
	Если число работающих дополнительных приводов равно значению
	Если значение пар. 2.10.7 равно 0,0 Гц, автозамена может про
	Примеры
	PFC с блокировкой и автозаменой 3 насосов (требуется дополни


	Состояние: 1 привод управляемый ПЧ и 2 дополнительных.
	Настройки параметров: 2.10.1 = 2
	Используется сигналы обратной связи блокировки, происходит а
	Настройки параметров: 2.10.4=4
	Активен DIN4 (пар.2.2.6=0)
	Сигналы обратной связи блокировки поступают с цифровых входо
	Управление насосом 1 (пар.2.3.1=17) возможно через Блокировк
	Клемма
	Сигнал
	1
	+10Vref
	Опорный выход
	2
	AI1+
	Задание опорной частоты с потенциального входа/DIN4
	3
	AI1-
	Заземление цепей входа-выхода
	4
	AI2+
	Действительное значение ПИД
	5
	AI2-
	6
	+24В
	Источник вспомогательного напряжения
	7
	GND
	Заземление цепей входа-выхода
	8
	DIN1
	«ПУСК»
	9
	DIN2
	Блокировка (Interlock) 1 (пар 2.1.17 = 10)
	10
	DIN3
	Блокировка 2 (пар 2.1.18 = 13)
	11
	GND
	«Земля» ввода/вывода
	18
	AO1+
	Выходная частота
	Аналоговый выход
	19
	AO1-
	A
	RS 485
	Последовательная шина
	B
	RS 485
	Последовательная шина
	21
	RO1
	Релейный выход 1
	ОТКАЗ
	22
	RO1
	23
	RO1
	NXOPTB5
	22
	RO1/1
	Автозамена 1 (Управление насосом 1), пар 2.3.2 = 17
	23
	RO1/2
	25
	RO2/1
	Автозамена 2 (Управление насосом 2), пар 2.3.3 = 18
	26
	RO2/2
	28
	RO3/1
	Автозамена 3 (Управление насосом 3), пар. 2.3.4 = 19
	29
	RO3/2
	Таблица 1-17. Пример конфигурации ввода-вывода управления PF
	Рис. 1-29. Система из 3 насосов с автозаменой, принципиальна
	Рис. 1-30. Пример автозамены среди 3 насосов, силовая схема
	PFC с блокировкой и автозаменой среди 2 насосов (требуется д
	Состояние: 1 управляемый привод и 1 дополнительный.
	Настройки параметров: 2.10.1= 1
	Используются сигналы обратной связи блокировки и автозамена 
	Настройки параметров: 2.10.4=4
	Сигналы обратной связи блокировки поступают с цифрового вход
	Управление насосом 1 (пар. 2.3.1 = 17) возможно через Блокир
	Клемма
	Сигнал
	1
	+10Vref
	Опорный выход
	2
	AI1+
	Частотный эталон потенциального входа/DIN4
	3
	AI1-
	Заземление цепей входа-выхода
	4
	AI2+
	Действительное значение ПИД
	5
	AI2-
	6
	+24В
	Источник вспомогательного напряжения
	7
	GND
	Заземление цепей входа-выхода
	8
	DIN1
	«ПУСК»
	9
	DIN2
	Блокировка 1 (пар 2.1.17 = 10)
	10
	DIN3
	Блокировка 2 (пар 2.1.18 = 13)
	11
	GND
	«Земля» ввода/вывода
	18
	AO1+
	Выходная частота
	Аналоговый выход
	19
	AO1-
	A
	RS 485
	Последовательная шина
	B
	RS 485
	Последовательная шина
	21
	RO1
	Автозамена 1 (Управление насосом 1)
	пар.2.3.1 = 17
	22
	RO1
	23
	RO1
	NXOPTAA
	X1
	1
	+24В
	Управляющий потенциальный выход, макс. 150 мА
	2
	GND
	Заземление цепей входа-выхода, , для +24 В и цифрового выход
	3
	DIN1
	Предустановленная скорость 2, пар 2.2.1 = 7
	4
	DIN2
	Сброс кода отказа, пар 2.2.2 = 4
	5
	DIN3
	Отключение ПИД (Опорная частота с AI1), пар 2.2.3 = 11
	6
	DO1
	Готов, пар 2.3.4 = 1
	Выход открытого коллектора, 50 мА/48 В
	X2
	22
	RO1/NO
	Автозамена 2 (Управление насосом 2), пар 2.3.2 = 18
	23
	RO1/COM
	Таблица 1-18. Пример конфигурации ввода-вывода управления PF
	Рис. 1-31. Система из 2 насосов с автозаменой, принципиальна
	Рис. 1-32. Пример автозамены среди 2 насосов, силовая схема
	Описание параметров управления насосами и вентиляторами

	2.10.1 Number of auxiliary drives
	Этим параметром задается число используемых дополнительных п
	2.10.2 Start delay of auxiliary drives
	Частота привода, управляемого ПЧ, перед пуском дополнительно
	2.10.3 Stop delay of auxiliary drives
	Частота привода, управляемого ПЧ, перед остановом дополнител
	2.10.4 Automatic changing between drives
	0 = Не используется
	1 = Автозамена доп. насосов
	Привод, управляемый преобразователем, не меняется. Таким обр
	Рис. 1-33. Автозамена относится только к дополнительным прив
	2 = Автозамена ПЧ и дополнительных насосов
	Привод, управляемый преобразователем, включен в цепь автомат
	Рис. 1-34. Автозамена всех приводов
	3 = Автозамена с блокировкой (только дополнительные насосы)
	Привод, управляемый ПЧ, не меняется. Таким образом, контакто
	4 = Автозамена и блокировки (ПЧ и дополнительные насосы)
	Привод, управляемый преобразователем, включен в цепь автомат
	2.10.5 Autochange interval
	После истечения интервала, задаваемого этим параметром, акти
	Счетчик времени запускается только при активном запросе на п
	Счетчик времени сбрасывается после автозамены или отмены зап
	2.10.6   Maximum number of auxiliary drives
	2.10.7  Autochange frequency limit
	Эти параметры задают уровень, ниже которого должна оставатьс
	Уровень задается следующим образом:
	Если число работающих дополнительных приводов меньше, чем зн
	Если число работающих дополнительных приводов равно значению
	Если значение параметра 2.10.7 равно 0,0 Гц, автозамена прои
	Рис. 1-35. Интервалы и пределы автозамены
	Параметры панели управления

	3.1 Control place
	С помощью этого параметра может меняться активный пост управ
	3.2 Keypad reference
	С помощью этого параметра можно настраивать опорную частоту.
	3.3 Keypad direction
	0 Вперед: Двигатель вращается вперед, когда активным постом 
	1 Назад (реверс): Двигатель вращается назад, когда активным 
	Более подробные сведения содержатся в главе 7.3.3.3 Руководс
	3.4  Stop button activated
	Если вы хотите назначить кнопку Stop «горячей клавишей», кот
	Также см. пар. 3.1.
	3.5 PID reference 1
	Сигнал задания ПИД 1с панели управления можно устанавливать 
	3.6 PID reference 2
	Сигнал задания ПИД 1с панели управления можно устанавливать 
	Логика управляющих сигналов программы управления

	Рис. 1-36. Логика управляющих сигналов программы управления

