	  

	
 

 

Control Techniques, Англия
 

Unidrive SP
 

 

Преобразователь частоты переменного тока
 

для асинхронных и серводвигателей
 

от 0.75 до 675кВт
 

 



	Unidrive SP может использоваться с любыми двигателями переменного тока:
-
общепромышленный асинхронный 3-фазный двигатель, в том числе отечественного производителя;
-
серводвигатель (синхронный двигатель с возбуждением от постоянных магнитов на роторе);
-
линейный асинхронный или серводвигатель;
 

 

Unidrive SP - единственный преобразователь на рынке, способный работать в любом из следующих режимов:
-
Линейная характеристика вольт/герц;
-
Квадратичная характеристика вольт/герц (энергосбережение);
-
Векторное управление без датчика скорости;
-
Векторное управление с датчиком скорости;
-
Серворежим с датчиком положения;
-
Рекуперация энергии нагрузки в сеть переменного тока;
 

 

Unidrive SP позволяет поддерживать:
-
заданную скорость вращения вала с ограничением момента на валу;
-
заданный момент на валу (моталки, захваты), при этом возможно ограничение скорости при обрыве материала;
-
заданное положение вала (ориентация шпинделя для смены инструмента, режим "ведущий-ведомый" (следящий привод));
 

Unidrive SP имеет встроенный микроконтроллер:
-
аналог Siemens LOGO!, Schneider Zelio, Omron ZEN;
-
программирование на стандартных промышленных языках LAD и FBD;
-
бесплатное программное обеспечение;
-
часто позволяет обойтись без PLC, что намного удешевляет систему;
 

Unidrive SP имеет различные варианты питания:
-
трехфазное питание 220В, 400В, 575В и 690B переменного тока;
-
48-96 В постоянного тока для аварийной работы привода на малой скорости и мощности (эвакуация в лифтовых системах);
-
возможность питания силовой части по шине постоянного тока;
-
возможность питания системы управления 24В постоянного тока при выключенной силовой части (настройка, аварийное выключение не прерывая работы шин данных и программы управления, датчики положения "помнят" текущую координату);
 

Unidrive SP может получать разнообразные сигналы задания скорости:
-
Аналоговое (0-10V, 4-20мА, 0-20мА);
-
Импульсное (последовательность высокочастотных импульсов, аналогично шаговому двигателю);
-
Цифровое через последовательный интерфейс;
-
Выбор одной из восьми предустановленных скоростей;
-
Увеличение/уменьшение скорости внешними дискретными сигналами;
-
Внутреннее программное задание скорости (программа пользователя во встроенном контроллере или в модуле SM-Apps);
 

 

Unidrive SP может управляться через встроенный последовательный интерфейс Modbus RTU:
-
RJ45 RS485 2-проводный до 115kbd;
-
доступ ко всем параметрам привода;
-
открытый протокол, имеется полное описание для самостоятельного написания драйверов;
 

 

Unidrive SP может управляться через последовательные нтерфейсы модулей расширения:
-
ведомые устройства Profibus DP, Interbus, CANOpen, DeviceNet, Ethernet, SERCOS;
-
ведущие устройства CAN, CTNet, Modbus RTU, Modbus ASCII;
-
различные сетевые модули могут быть вставлены одновременно для реализации моста между сетями;
-
модуль SM-Apps имеет свободно программируемый порт RS485 2/4-проводный до 115kbd, возможно написание собственного протокола обмена;
 

 

Встроенный энкодерный вход Unidrive SP может принимать сигналы практически любых датчиков скорости и положения:
-
датчики Холла UVW;
-
инкрементный датчик, датчик сигналов частоты и направления, датчик сигналов частоты вперед и частоты назад;
-
те же датчики с дополнительными сигналами коммутации UVW;
-
синус-косинусные датчики;
-
абсолютные синус-косинусные датчики с последовательным интерфейсом HiperFace, EndAt или SSI;
-
абсолютные датчики SSI;
 

 

При использовании модулей расширения Unidrive SP может принимать сигналы следующих датчиков скорости и положения:
-
модуль SLM (8 миллионов отсчетов на оборот, частота обновления значений 125мкс);
-
резольвер (поворотный трансформатор, рабочая температура до 150С);
 

 

Unidrive SP имеет все средства для прецизионного контроля движением:
-
диффренциальный аналоговый вход: 16бит + знак, обновление 250мкс, нелинейность <0.3% от текущего значения;
-
возможность использования технологий SLM (Speed loop motor) и PLM (Position loop motor): контуры положения, скорости и тока расположены непосредственно на энкодере мотора, разрешение энкодера 8 миллионов отсчетов на оборот, частота обновления значений 125мкс, синхронизация контуров положения, скорости и тока всех управляемых приводов с джиттером <50наносек;
-
возможность внешнего управления по стандартным полевым шинам управления движением CAN, CANopen, SERCOS;
-
возможность управления Unidrive SP при помощи Motion-контроллера ведущих производителей: Delta Tau, ISAC, Nyquist, Pantec, Schleicher, Trio. Все указанные производители контроллеров поддерживают SLM-интерфейс разработки Control Techniques;
-
возможность объединения Unidrive SP в сеть без центрального Motion-контроллера с использованием специализированных шин разработки Control Techniques: CTNet, CTSync;
-
модуль сопроцессора SM-Application для локального управления движением:
 

 

скан программы от 250мкс, синхронизирован с контуром скорости привода;
 

высокоскоростные (20мкс) дискретные входы и выходы для обработки прерываний;
 

синхроннизация (джиттер <2мкСек) работы контуров положения, скорости и тока в нескольких Unidrive SP для многоосевых сервосистем (многоцветная печать, многоосевые ЧПУ);
 

виртуальный мастер для многоосевых приложений: синхронная передача всем узлам сети CTSync пакета данных величиной 9байт с интервалом 250мкс, содержимое пакета определяется пользователем;
 

самый дешевый (<300EURO) Motion-controller на рынке!
-
высококачественный контур скорости:
 

 

дискретность задания скорости и обратной связи - 0.001 об/мин;
 

период обновления значений - 250 мкс;
 

возможность ручной настройки ПИД регулятора скорости;
 

два набора параметров ПИД регулятора с возможность мгновенного переключения;
 

автонастройка параметров ПИД регулятора;
 

процедура автоизмерения инерции нагрузки;
-
высококачественный контур тока:
 

 

дискретность задания момента и обратной связи - 0.01%;
 

время обновления 83 мкс, полоса пропускания 830 Гц;
 

возможность ручной настройки ПИ регулятора
 

возможность прямого задания момента параллельно работе контура скорости для минимизации ошибки по скорости в момент разгона (компенсация инерционности);
 

автонастройка параметров ПИ регулятора;
 

 

Unidrive SP может быть оснащен высокопроизводительным модулем сопроцессора SM-Application (PLC средней мощности):
-
модуль SM-Apps размещается непосредственно в приводе, не требует дополнителного питания, что приводит к экономии пространства в щите управления
-
вычислительная мощность на уровне Siemens S7-300, меньше чем за 300EURO!!!
-
32-разрядный RISC-процессор, 384кБ flash-памяти программы, 80кБ RAM-памяти переменных, 400 32-разрядных энергонезависимых регистров;
-
мультизадачность (4 задачи)с разделением по времени, время скана задается от 250мкс до 100мСек;
-
высокоскоростные (20мкс) дискретные входы и выходы для обработки прерываний;
-
решение общепромышленных задач управления;
-
решение специализированных задач контроля движением (синхронное движение ("цифровой замок") с сохранением постоянства фазовых соотношений, нелинейная зависимость между движением ведущего и ведомого ("кулачковый механизм", "CAM", движение по профилю), контроль рывка "jerk" (S-рампы));
-
возможность синхронизации контуров скорости, положения и сканов программ в нескольких Unidrive SP для получения максимальной точности (джиттер <2мкСек);
-
интерфейс шины данных CTNet, 5мБит, децентрализованная (мулитимастер) шина реального времени, циклический и ациклический обмен данными, скан от 1мсек;
-
интерфейс RS485: 2/4-проводный, скорость до 115kbd, протокол обмена Modbus RTU ведущий/ведомый, возможно использование собственного протокола обмена;



 

Преобразователь частоты Control Techniques Unidrive

Область применения
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Диапазон мощностей подключаемых двигателей от 0.75 кВт до 1.25 МВт.

Используется для управления асинхронными и серводвигателями в системах привода, предъявляющих повышенные требования к точности регулирования скорости и положения, а также требующих высоких динамических качеств: лифты, подъемные механизмы, высокоточные системы позиционирования и т.д. 

Режимы работы

Преобразователь Unidrive поддерживает пять режимов работы:

- скалярное вольт-частотное регулирование U/f

- векторное регулирование в разомкнутом контуре (бездатчиковый вектор)

- векторное регулирование в замкнутом контуре

- серворежим (управление вентильными двигателями)

- рекуперация. 

Основные характеристики

	Модель 
	Типоразмер 
	Мощность двигателя (4 полюса), кВт 
	Непрерывный выходной ток (в зависимости от несущей частоты ШИМ - кГц), А 

	
	
	
	3 
	4.5 
	6 
	9 
	12 

	UNI1401 
	S1 
	0.75 
	2.1 
	2.1 
	2.1 
	2.1 
	2.1 

	UNI1402 
	S1 
	1.1 
	2.8 
	2.8 
	2.8 
	2.8 
	2.8 

	UNI1403 
	S1 
	1.5 
	3.8 
	3.8 
	3.8 
	3.8 
	3.8 

	UNI1404 
	S1 
	2.2 
	5.6 
	5.6 
	5.6 
	5.6 
	4.5 

	UNI1405 
	S1 
	4 
	9.5 
	9.5 
	8.5 
	7 
	5.5 

	UNI2401 
	S2 
	5.5 
	12 
	12 
	12 
	12 
	11.7 

	UNI2402 
	S2 
	7.5 
	16 
	16 
	16 
	14.2 
	11.7 

	UNI2403 
	S2 
	11 
	25 
	21.7 
	18.2 
	14.2 
	11.7 

	UNI3401 
	S3 
	15 
	34 
	34 
	34 
	28 
	23 

	UNI3402 
	S3 
	18.5 
	40 
	40 
	37 
	28 
	23 

	UNI3403 
	S3 
	22 
	46 
	46 
	30 
	32 
	26.6 

	UNI3404 
	S3 
	30 
	60 
	47 
	40 
	32 
	26.7 

	UNI3405 
	S3 
	37 
	70 
	56 
	46 
	35 
	28 

	UNI4401 
	S4 
	45 
	96 
	96 
	88 
	70 
	

	UNI4402 
	S4 
	55 
	124 
	104 
	88 
	70 
	

	UNI4403 
	S4 
	75 
	156 
	124 
	105 
	80 
	

	UNI4404 
	S4 
	90 
	180 
	175 
	145 
	110 
	

	UNI4405 
	S4 
	110 
	202 
	175 
	145 
	110 
	

	UNI5401 
	S5 
	132 
	240 
	
	
	
	

	
	
	160 
	300 
	
	
	
	


	Напряжение питающей сети 
	3 фазы, 380-480 В (±10%) 

	Частота сети, Гц 
	48-62 

	Способ управления 
	линейное U/f
векторное без обратной связи
векторное с обратной связью
серворежим 

	Перегрузка по току (в % от номинального тока в течение 1 мин.) 
	150% 

	Максимальная выходная частота, Гц 
	2000 

	Возможность рекуперации 
	Да* 

	Уровень защиты 
	IP40 

	Типоразмеры 
	S1-S5** 

	Параметры окружающей среды 

	температура окружающей среды 
	От -10oС до +40oС 

	температура хранения 
	От -40oС до +50oС 

	высота над уровнем моря 
	1000 м (при превышении 1000 м мощность уменьшается на 1% каждые 100 м) 

	дополнительные модули 

	Связь по RS232/485 
	Да 

	Выносная панель управления 
	Да 

	Расширение входов/выходов 
	Да 

	Модуль клонирования (копирования) параметров 
	Да 

	Модуль создания приложений*** 
	Да 

	Связь по протоколам 

	Device Net 
	Да 

	Profibus DP 
	Да 

	Interbus-S 
	Да 

	Motbus 
	Да 

	Motbus+ 
	Да 

	Ct-Net 
	Да 


* - режим рекуперации возможен при наличии двух преобразователей, один из которых работает в двигательном режиме, а второй в режиме рекуперации;

** - 5-ый типоразмер имеет два значения прегрузки по току: 120% и 150% и степень защиты IP00;

*** - модуль предоставляет возможность создавать программы на языке высокого уровня для решения разнообразных задач управления (в некоторых случаях заменяет собой программируемый контроллер). 

	Типичная лифтовая система c использованием Unidrive LFT
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