 Микропроцессорная плата управления (МПУ) 

МПУ является интеллектуальным программируемым ядром системы управления и служит для отработки всех алгоритмов работы лифта.
Плата включает в себя:
· центральный процессор (DD8);
· постоянное запоминающее устройство ПЗУ (DD13);
· оперативное запоминающее устройство ОЗУ (DD15);
· дешифратор адресного пространства (DD12,DD14);
· выходные регистры (DD22...DD27, DD29, DD30);
· входные регистры (DD17... DD21);
· входные и выходные гальванические развязки;
· семисегментный индикатор (HL1);
· электрически стираемое программируемое ПЗУ (DD6, DD7)
· выпрямитель (UZ1) и стабилизатор питания 5В (DA1).
На плате имеются следующие светодиодные индикаторы:
· VD6 - шунт в датчике точной остановки (ДТО);
· VD7 - наличие пассажира в кабине (15кг);
· VD8 - выключатель контроля закрытия дверей кабины (ВКЗ);
· VD9 - готовность к работе в группе;

· VD118 - движение вверх;
· VD119 - движение вниз;
· VD113 - открытие дверей;
· VD114 - закрытие дверей;
· VD115 - движение на рабочей (большой) скорости;
· VD116 - движение на малой скорости;
· VD117-резерв
· VD105 - выходной сигнал включения реле АВАРИЯ (К1);
· VD106 - выходной сигнал включения реле диспетчеризации (К2);
· VD107 - выходной сигнал включения реле освещения кабины (КЗ);
· VD108 - выходной сигнал перегруза кабины (110%);
· VD45 - входной сигнал о перегреве двигателя главного привода;
· VD46 - входной сигнал с платы контроля фаз (ПКФ);
· VD47 - входной сигнал дверей шахты (2ДШ);
· VD48 - входной сигнал пожарной опасности;
· VD53 - входной сигнал дверей кабины (ДК);
· VD54 - входной сигнал цепи блокировок (БЛ);
· VD55 - входной сигнал дверей шахты (ДШ);
· VD56 - входной сигнал ловителей (ВЛ).
· VD57 - входной сигнал ОС пускателей главного привода;
· VD58 - входной сигнал ОС пускателей привода дверей;
Плата управления в комплекте электрооборудования лифта выполняет следующие основные функции:
· определение местоположения кабины лифта по сигналу от датчика точной остановки и сигналам направления движения;

· регистрацию сигналов кнопок приказов из кабины лифта и их индикацию;

· регистрацию сигналов кнопок вызовов с этажей и их индикацию;

· отмену зарегистрированного приказа и вызова при прибытии кабины лифта на этаж и открытии дверей;

· управление информационным табло местоположения кабины;

· выбор направления и скорости движения;

· включение и выключение привода дверей;

· обеспечение замедления к крайним этажам вне зависимости от наличия на них вызовов и приказов;

· определение и индикацию неисправности лифта;

· хранение в памяти кодов неисправностей (сбоев) лифта;

· организацию групповой (парной) работы.

 A3 — микропроцессорная плата управления 

Микропроцессорная плата управления (МПУ) является интеллектуальным программируемым ядром устройства управления и служит для отработки всех алгоритмов работы лифта.

В состав платы входят:

· центральный процессор — микросхема DD8;

· постоянное запоминающее устройство (ПЗУ) — микросхема DD13;

· оперативное запоминающее устройство (ОЗУ) — микросхема DD15;

· дешифратор адресного пространства — микросхемы DD12 и DD14;

· выходные регистры — микросхемы DD22...DD27, DD29 и DD30;

· входные регистры — микросхемы DD17... DD21;

· входные и выходные узлы гальванического разделения цепей;

· двухразрядный семисегментный индикатор — HL1;

· электрически стираемое программируемое ПЗУ — микросхемы DD6 и DD7;

· стабилизированный источник постоянного напряжения +5В, основой которого является

· микросхема интегрального стабилизатора DA1.

Функции, установленных в МПУ светодиодных индикаторов указаны в таблице 3.

Таблица 3

	Позиционное обозначение индикатора
	Причина свечения

	VD6
	Шунт в датчике точной остановки

	VD7
	Наличие пассажира в кабине (15кг);

	VD8
	Контакт конечного выключателя закрытия дверей кабины (ВКЗ) разомкнут. Двери кабины закрыты.

	VD9
	Лифт готов к работе в группе.

	VD45
	Сформирован сигнал «перегрев двигателя главного привода»

	VD46
	Сформирован сигнал «правильное чередование фаз питающей сети»

	VD47
	Сформирован сигнал «открыта одна дверь шахты»

	VD48
	Поступил сигнал «пожарная опасность»

	VD49
	Сформирована команда «выключить лифт»

	VD53
	Цепь контроля дверей кабины замкнута

	VD54
	Блокировочный контакт выключателя ловителей замкнут

	VD55
	Цепь контроля дверей шахты замкнута

	VD56
	Цепь контроля аппаратов безопасности замкнута

	VD57
	Цепь ОС пускателей главного привода замкнута

	VD58
	Цепь ОС пускателей привода дверей замкнута

	VD121
	Включено реле К1 («АВАРИЯ»)


	Продолжение таблицы 3

VD122
	Включено реле КЗ («Освещение кабины»)

	VD123
	Включено реле К2 («ДИСПЕТЧЕРИЗАЦИЯ»)

	VD127
	Сформирована команда «включить пускатель КМ6-2»

	VD128
	Сформирована команда «включить пускатель КМ5-2»

	VD129
	Сформирована команда «включить пускатель КМ1»

	VD130
	Сформирована команда «включить пускатель КМ2»

	VD131
	Сформирована команда «включить пускатель КМ5»

	VD132
	Сформирована команда «включить пускатель КМ6»

	VD133
	Сформирована команда «включить пускатель КМЗ»

	VD134
	Сформирована команда «включить пускатель КМ4»

	Цифробуквенный индикатор HL1
	Выполняемые функции: 

1. Указатель местоположения кабины. 

2. Указатель режимов работы лифта или кода выявленной неисправности. 

3. «Экран» просмотра сервисных функций. 

4. «Экран» просмотра параметров программирования и их установок.


Микропроцессорная плата управления обеспечивает:

· определение местоположения кабины лифта по сигналу от датчика точной остановки и сигналам направления движения;

· регистрацию сигналов кнопок приказов и их индикацию;

· регистрацию сигналов кнопок вызовов и их индикацию;

· отмену зарегистрированного требования после его выполнения;

· управление информационными табло местоположения кабины;

· выбор направления и скорости движения;

· аварийное замедление кабины при ее подходе к крайним этажам;

· включение и выключение привода дверей;

· организацию групповой (парной) работы;

· определение и индикацию неисправностей в работе лифта;

· запись и хранение кодов выявленных неисправностей, как в энергозависимом, так и в энергонезависимом запоминающих устройствах.

