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Введение
Настоящие руководство по эксплуатации (РЭ) распространяются на станцию управления лифтами ЭССАН-СОЮЗ АБРМ.421400.005 (в дальнейшем – станция). Станция предназначена для использования на пассажирских лифтах грузоподъемностью до 1000 кг и скоростью до 1,6 м/с для жилых и офисных зданий с количеством остановок до 32 с одиночным и групповым управлением лифтами. 

По сравнению с ранее используемыми, настоящая станция обеспечивает:

· существенное снижение количества проводов прокладываемых из машинного помещения в шахту и на кабину лифта;

· снижение трудоёмкости монтажных работ;

· уменьшение вероятности ошибок при монтаже системы;

· возможность оперативной адаптации Системы к частным требованиям за счёт изменения программных параметров и модификации программного обеспечения;

· значительное снижение габаритных размеров шкафа управления;

· развитые возможности диагностики центрального контроллера и периферийной аппаратуры;

· плавность хода, повышенную комфортность, экономию электроэнергии и увеличение ресурса силового оборудования за счёт применения частотного преобразователя с векторным управлением для управления главным приводом и приводом дверей;

· аварийное освещение в кабине лифта, связь пассажиров с диспетчером и безопасную эвакуацию пассажиров в случае попадания электроэнергии, за счет резервного бесперебойного источника питания.
· станция не требует дополнительного оборудования безопасности и диспетчерской связи.
Настоящее руководство по эксплуатации является документом, содержащим сведения об основных характеристиках, принципе работы и указания, необходимые для правильной и безопасной эксплуатации станции.

1. Описание и работа
1.1.      Назначение

Станция предназначена для управления грузопассажирскими лифтами грузоподъемностью до 1000 кг и скоростью до 1,6 м/с в жилых и офисных зданий с количеством остановок до 32 с одиночным и групповым управлением лифтами.

1.2.      Технические характеристики
1.2.1 Электротехнические параметры станции соответствуют «Правилам устройства и безопасной эксплуатации лифтов» ПБ 10-558-03, ГОСТ Р 51321.1-2000, ГОСТ 5746-83 и ГОСТ 22011.

1.2.2 Питание станции осуществляется от трёхфазной электрической сети 380 В ±10% частотой 50 Гц.

1.2.3 Параметры надежности станции.

1.2.3.1. Средняя наработка на отказ не менее 5000 часов.

1.2.3.2. Средний срок службы не менее 25 лет.

1.2.3.3. Время автономного сохранения статистической и аварийной информации не менее  30 суток (зависит от интенсивности использования лифта)

1.2.4 Климатическое исполнение станции соответствует УХЛ4.1, УХЛ4.2 по ГОСТ15150.

1.2.5 Рабочие климатические условия соответствуют:

температура, (С







от +5 до +40

относительная влажность, при 25(С, %
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1.2.6 Защита линий и оборудования связи от перенапряжений обеспечивается в соответствии с требованиями ОСТ45.58.

1.3.      Функции, выполняемые станцией

1.3.1 Станция допускает управление всеми стандартными сертифицированными типами лифтов отечественного и импортного производства, без аппаратной доработки схемы станции под каждый конкретный лифт. Допускается программная настройка.

1.3.2 Станция должна иметь интерфейс RS – 232 для подключения диагностического оборудования и передачи информации в диспетчерский центр.

1.3.3 Базовая конфигурация станции обеспечивает работу лифта в  зданиях до 32 этажей.

1.3.4 Станция обеспечивает работу лифтов имеющих силовые асинхронные двигатели мощностью: 4 кВт, 5,5 кВт, 7,5 кВт, 12 кВт, 16 кВт.

1.3.5 Станция обеспечивает аварийное освещение кабины лампой 24В, после  отключения сетевого напряжения в течение не менее 1 часа.

1.4.      Основные параметры и размеры

1.4.1 Габаритные размеры: 

1.4.1.1. Шкаф управления

Ширина – 740 мм

    Высота – 1500 мм

         


Глубина – 300 мм

1.4.2 Масса Шкаф управления – не более 50 кг

1.4.3 Основные параметры станции приведены в  Таблице 005.РЭ 1.



























                 Таблица 005.РЭ.1
	Наименование параметров
	Значение параметра
	Примечание

	1. Номинальное рабочее напряжение главной цепи, В
	~380±10%

	Вид питающей сети - трехфазная с глухо заземленной нейтралью

	2. Номинальное рабочее напряжение цепей управления, В
	+24±4
	

	3. Номинальное напряжение цепей

сигнализации, В
	+24±4
	

	4. Частота питающей сети, Гц
	50±1
	

	5. Номинальный ток, А
	16÷63
	

	6. Потребляемая мощность в режиме покоя, не более, Вт
	60
	С неработающими двигателями


1.5.     Электромагнитная совместимость
1.5.1 Устойчивость станции к помехам по ГОСТ Р 51317.6.1.

В период воздействия и после прекращении помехи (магнитного поля промышленной частоты или радиочастотного электромагнитного поля) станция обеспечивает продолжение функционирование в соответствии с назначением. Допускается временное прекращение выполнения станцией установленной функции при воздействии электростатического разряда. При этом функция может быть восстановлена с помощью операций управления, выполняемых пользователем.
1.5.2 Нормы эмиссии гармонических составляющих тока, потребляемого станцией соответствуют классу А по ГОСТ Р 51317.3.2.

1.5.3 Колебания напряжения и фликер вызываемые станцией соответствуют ГОСТ Р 51317.3.3.
1.6.     Требования к сырью, материалам и  покупным изделиям

Материалы проходят входной контроль предприятия-изготовителя. Качество материалов подтверждено соответствующим клеймом и (или) отметкой в паспорте предприятия-поставщика или ином сопроводительном документе.

2. Подготовка к включению
-
Проверить правильность всех внешних соединений.



-
Убедиться, что:

- 
все двери шахты закрыты и заперты;

- 
закрыты двери кабины;

- 
выключатели цепей безопасности включены;




- 
буфера и ловители находятся в исправном состоянии.


-
датчик Пожарного Режима подключен (нормально замкнут). Иначе при включении станции в Норму произойдёт переход станции в режим Пожарной Опасности и произойдёт движение на основной посадочный этаж.

            -
Переключатель режимов работ установить в положение в соответствии с проверяемыми Режимами работы

            -
Подать напряжение на станцию, для чего включить вводное устройство и  автоматические выключатели в станции.
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3.     Меню информации
3.1      Назначение

Меню информации используется для вывода состояний и параметров станции. Вывод информации может использоваться в диагностических и информативных целях.

3.2      Использование меню информации
Работа с меню осуществляется с помощью 3-х  кнопок управления. F1, F2 и F3.
F1-> (Вход в Меню, Переход к следующему пункту меню)
F2-> (Вход в пункт Меню)
F3-> (Выход из пункта Меню, Выход из меню)
В таблице 005.РЭ.2 приводится отображаемая информация и её описание 












Таблица 005.РЭ.2
	№
	Уровень

Меню
	Отображаемая 
Информация
	Действия
	Пояснения

	1
	1
	>ИНФОРМАЦИЯ<

	F1
	Вход в меню ИНФОРМАЦИЯ из любого режима

	2
	2
	>Датчики Кабины<

	F2 F1 F3
	

	3
	3
	Байт0 – 00000000
Байт1 – 00000000
	F1 F3
	Расшифровка датчиков в таблице 3

	4
	3
	Байт2 – 00000000
Байт3 – 00000000
	F1 F3
	Расшифровка датчиков в таблице 3

	5
	3
	Байт4 – 00000000
Байт5 – 00000000
	F1 F3
	Расшифровка датчиков в таблице 3

	6
	3
	Байт6 – 00000000
Байт7 – 00000000
	F1 F3
	Расшифровка датчиков в таблице 3

	10
	2
	>Этажи         <

	F2 F1 F3
	

	11
	3
	*ЭтажYY-XXXXXXXX
	F1 F3
	Запрос датчиков выбранного этажа. При нажатии S1 изменяется номер этажа YY и осуществляется запрос к данному этажу. При получении ответа от этажника в левом нижнем углу появляется “*”. Используется для проверки связи с этажником

	20
	2
	>Входные Напр.<

	F2 F1 F3
	

	21
	3
	Основное    24.0

Аккумулятор 28.0


	F1 F3
	Отображение величины основного напряжения питания.

Отображение величины напряжения питания аккумулятора.

При зарядке аккумулятора заряженному аккумулятору соответствует напряжение около 28В. При работе от аккумулятора заряженному аккумулятору соответствует напряжение около 24В. Аккумулятор включается при пропадании основного напряжения питания до 20.5В. Аккумулятор выключается когда напряжение на нём в процессе работы достигнет 19.5В.



	25
	2
	>Входные Фазы<

	F2 F1 F3
	Отображения присутствия/отсутствия входных фаз и электромагнитного тормоза

	26
	3
	Л1-Есть  Л2-Есть

Л3- Нет Эмт-Есть
	F1 F3
	

	30
	2
	>Цепь Безопасн.<

	F2 F1 F3
	Отображения состояния цепи безопасности

	31
	3
	ЦБ1-Зам.ЦБ2-Раз.
ЦБ3-Зам.ЦБ4-Раз.
	F1 F3
	

	32
	3
	ЦБ5-Зам.ЦБ6-Раз.
 РO-Зам.ДБШ-Раз.
	F1 F3
	

	35
	2
	>Фазы Пускател.<

	F2 F1 F3
	Отображение срабатывания пускателей при их включении 

	36
	3
	КН-Есть КВ-Есть

КМ-Есть КБ-Есть
	F1 F3
	КН-Контактор низа 

(для 2-х скор.станц.)

КВ-Контактор верха 

(для 2-х скор.станц.)

КМ-Контактор малой скор. 

(для 2-х скор.станц.)

КБ-Контактор большой скор. 

(для 2-х скор.станц.)

	37
	3
	КО-Есть КЗ-Есть

	F1 F3
	КО-Контактор открывания дверей 

КО-Контактор закрывания дверей 

(для 2-х скор.станц.)

	40
	2
	>DC-AC 1 и 2<

	F2 F1 F3
	Отображение состояния Преобразователей DC-AC.

Преобразователи DC-AC включаются при пропадании основного напряжения питания и необходимости эвакуации.

	41
	3
	DC1 Норма- Нет       

DC2 Норма- Нет       
	F1 F3
	

	45
	2
	>Перегрев ГП<

	F2 F1 F3
	Отображение программируемого порога кода перегрева двигателя и текущего измеренного значения

	46
	3
	Порог >200

Текущее 180
	F1 F3
	

	50
	2
	>УКСЛ<

	F2 F1 F3
	Отображение программируемого порога УКСЛ и текущего измеренного значения длительности импульса

	51
	3
	Порог 1400 мс
Текущее 1200 мс
	F1 F3
	

	55
	2
	>Датчик МП ПД<

	F1 F3
	Отображение состояния 

Датчика Проникновения в машинное помещение и Пожарного датчика

	56
	3
	Датчик МП Зам.

Датчик ПД Зам.
	
	

	60
	2
	>Дополнит Входы<

	F2 F1 F3
	Отображение состояния 

Дополнительных входов 

	61
	3
	Вх1-Зам.Вx2-Раз.

Вх3-Зам.Вx4-Раз.
	F1 F3
	Вх1-Дополнительный контакт автомата Главного привода

	65
	2
	>ИсторияСобытий<

	F2 F1 F3
	Список из последних 10-ти событий.
Событиями считаются появление следующих ситуаций:

- Пересброс Питания

- Режим Перевозка Пожарных Подразделений (ППП) 

- Режим Пожарная Опасность

- Режим Норма

- Режим Ревизия

- Режим Управление из МП1

- Режим Управление из МП2

- Режим Погрузка

- Режим Программирования

- Движение

- Замедление

- Остановка

- Открытие дверей

- Двери открыты

- Закрытие дверей

- Двери закрыты

	66
	3
	>Событие XX<
YYYYYYYYYYYYYYYY
	F1 F3
	ХХ – номер последнего события. Последнее событие записывается за старшим номером. Предпоследнее событие записывается за номером XX-1 и т.д.

	70
	2
	>История Отк/Н <

	F2 F1 F3
	Список из последних 10-ти Отключение и Неисправностей. Отключения и Неисправности сохраняются в энергонезависимую память и поэтому могут быть прочитаны даже при отключении питания

	71
	3
	>Событие XX<
Отключ.Код XX-XX
	F1 F3
	ХХ – номер последнего события. Последнее событие записывается за старшим номером. Предпоследнее событие записывается за номером XX-1 и т.д.

	80
	2
	>Версия ПО X.X <

	F1 F3
	Отображение Версии ПО


Таблица расшифровки датчиков кабины Таблица 005.РЭ.3
	
	Знач


	Знач
	Знач
	Знач
	Знач
	Знач
	Знач
	Знач

	Байт 0
	Этаж8
	Этаж7
	Этаж6
	Этаж5
	Этаж4
	Этаж3
	Этаж2
	Этаж1

	Байт 1
	Этаж16
	Этаж15
	Этаж14
	Этаж13
	Этаж12
	Этаж11
	Этаж10
	Этаж9

	Байт 2
	Этаж24
	Этаж23
	Этаж22
	Этаж21
	Этаж20
	Этаж19
	Этаж18
	Этаж17

	Байт 3
	Этаж32
	Этаж31
	Этаж30
	Этаж29
	Этаж28
	Этаж27
	Этаж26
	Этаж25

	Байт 4
	Отмена

Откр.
	Погрузка
	Вентилятор
	Закры вание
	ППП
	0
	0
	Тест

режим

	Байт 5
	ВКО
	ВКЗ
	Пульт 

Вверх
	Пульт 

Вниз
	КБР
	0
	0
	0

	Байт 6
	Загрузка 15%
	Загрузка110%
	Датчик

ТО
	Датчик

Замедл.
	Слабина

канатов
	Двери

Кабины
	Ловители
	Датчик

Ревеса

	Байт 7
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0


"1" – Контакт Замкнут


"0" – Контакт Замкнут
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4. Меню программирования

4.1      Назначение

Меню Программирование используется для программирования параметров и алгоритмов работы станции. Для перехода в меню программирования галетный переключатель необходимо перевести в Режим программирования.
4.2      Использование меню информации

Работа с меню осуществляется с помощью 3-х  кнопок управления. F1, F2 и F3.
F1-> (Вход в Меню, Переход к следующему пункту меню)
F2-> (Вход в пункт Меню)
F3-> (Выход из пункта Меню, Выход из меню)
Изменение устанавливаемых параметров осуществляется при нажатии на F1
Установка выбранного параметра осуществляется при нажатии на F2

Выход из меню без установки параметра осуществляется при нажатии на F3
В Таблице 005.РЭ.4 приводится меню программирования и его описание. 
В колонке ПОЯСНЕНИЯ жирным шрифтом показаны значения установок по умолчанию.


Таблица 005.РЭ.4 - Меню программирования и его описание
	№
	Уровень

Меню
	Отображаемая 
Информация
	Действия
	Пояснения

	100
	1
	>Настройка<
	F2 F1 F3
	

	101
	2
	>Этажи<

	F2 F1 F3
	Задание существующих этажей

	102


	3
	>Этажи<
>ЭтажXX-Есть  <
	F2 F1 F3
	XX-Есть
XX-Нет

Максимальным этажом считается последний введённый этаж. Минимальный этаж 1.

Если промежуточных этажей Нет то вызовы и приказы с этих этажей блокируются.

	103
	2
	>Этажи Индикац.<

	F2 F1 F3
	Задание индикации на этаже и в кабине лифта для каждого этажного контроллера

	104


	3
	>Этажи Индикац.<
>ЭтажYY-Инд. XX<
	F2 F1 F3
	XX - 00-39

Значения для индикации на этажах и в кабине лифта

	105
	2
	>Начало ЗмдГП-Н<

	F2 F1 F3
	Задаётся константа замедления после срабатывания шунта замедления при подходе к этажу назначения при движении более чем на 1 этаж

	106
	3
	>Начало ЗмдГП-Н<

>ЭтажYY-НXXXXмс<
	F2 F1 F3
	Задаётся константа замедления при подходе к этажу YY снизу 

0000 – 3200 мс

300 мс

	106
	3
	>Начало ЗмдГП-Н<

>ЭтажYY-ВXXXXмс<
	F2 F1 F3
	Задаётся константа замедления при подходе к этажу YY сверху 

0000 – 3200 мс

300 мс

	107
	2
	>Начало ЗмдГП-Э<

	F2 F1 F3
	Задаётся константа замедления после срабатывания шунта замедления при подходе к этажу назначения при движении на 1 этаж

	108
	3
	>Начало ЗмдГП-Э<

>ЭтажYY-НXXXXмс<
	F2 F1 F3
	Задаётся константа замедления при подходе к этажу YY снизу
0000 – 3200 мс

300 мс

	108
	3
	>Начало ЗмдГП-Э<

>ЭтажYY-ВXXXXмс<
	F2 F1 F3
	Задаётся константа замедления при подходе к этажу YY сверху
0000 – 3200 мс

300 мс

	112  
	2
	>Знач.Сраб.Дат.<

	F2 F1 F3
	Задаётся значение “1” или “0” при котором считается что датчик сработал.

“1” – контакт замкнут

“0” – контакт разомкнут

	113-118
	3
	>Знач.Сраб.Дат.<
XXXXXXXXXXXXXXXX
	F2 F1 F3
	Сраб. ВКО при -1

Сраб. ВКО при -0

Сраб. ВКЗ при -1

Сраб. ВКЗ при -0

Сраб. Рев при -1

Сраб. Рeв при -0

Сраб. Зам при -1

Сраб. Зам при -0

Сраб. Дто при -1

Сраб. Дто при -0

Сраб. Дкe при -1

Сраб. Дке при -0

	120
	2
	>Настройка УКСЛ<

	F2 F1 F3
	Устанавливается длительность импульса УКСЛ при превышение которой происходит отключение

	121
	3
	>Настройка УКСЛ<
>XXXX мс< 
	F2 F1 F3
	УКСЛ Выбирается из Диапазона

200 мс

400 мс

600 мс

800 мс

1000 мс

1200 мс

1400 мс

1600 мс

1800 мс

2000 мс

2200 мс

2400 мс

2600 мс

2800 мс

3000 мс

3200 мс

	125
	2
	>Настройка Замк<

	F2 F1 F3
	Задаётся время срабатывания 
ЗШЛ, ЗШП, ДШ, ЦБ5, ЦБ6.
Проникновение в шахту и срабатывание цепи безопасности ЦБ5 и ЦБ6 будет зафиксировано только при превышении времени срабатывания 

	126
	3
	>Настр. Замк.<
>XXXX мс< 
	F2 F1 F3
	300 мс

600 мс

900 мс

1200 мс

1500 мс

1800 мс

2100 мс

2400 мс

	130
	2
	>Время Движения<

	F2 F1 F3
	Отключение станции при превышении контрольного времени движения кабины между этажами. При движении кабины по этажам во время прохождения очередного этажа  принимается сигнал
от датчика точной остановки. Если сигнала нет в течении заданного времени происходит отключение.

	131
	3
	>Время Движения<
>XX сек<
	F2 F1 F3
	Время движения Выбирается из Диапазона

4 сек

6 сек

8 сек

10 сек

12 сек

14 сек

16 сек

18 сек

20 сек

	132
	2
	>Кол-во Реверс.<

	F2 F1 F3
	При Превышение данного значения Лифт отключается

	133
	3
	>Кол-во Реверс.<

>XX <
	F2 F1 F3
	Выбирается допустимое количество реверсов

12

16

20

24

28

32

36

40

44

48

52

56

60

64

68

72

	135
	2
	>Время О/З Двр.<

	F2 F1 F3
	В случае работы привода на открывание/закрывание дверей больше заданного времени происходит отключение.

	136
	3
	>Время О/З Двр.<
>XX сек<
	F2 F1 F3
	Время открывания/закрывания Выбирается из Диапазона

4 сек

6 сек

8 сек

10 сек

12 сек

14 сек

16 сек

18 сек

20 сек

	137
	2
	>Время Двр.Откр<

	F2 F1 F3
	Время Удерживания Дверей открытыми



	138
	3
	>Время Двр.Откр<
>XX сек<
	F2 F1 F3
	4 сек

6 сек

8 сек

10 сек

12 сек

14 сек

16 сек

18 сек

20 сек

	139
	2
	>Скор.Откр.Двр.<

	F2 F1 F3
	Задаётся скорость открывания дверей в % от разности между максимальной и  минимальной скоростями. По умолчанию максимальная скорость соответствует частоте 50 Гц. Минимальная скорость соответствует частоте 20 Гц 

	140
	3
	>Скор.Откр.Двр.<
> XX%<
	F2 F1 F3
	100% - 50 Гц

 90% - 47 Гц
 80% - 44 Гц
 70% - 41 Гц
 60% - 38 Гц
 50% - 35 Гц
 40% - 32 Гц
 30% - 29 Гц
 20% - 26 Гц
 10% - 23 Гц
  0% - 20 Гц

	141
	2
	>Задержка Движ.<

	F2 F1 F3
	При нажатии приказа в кабине происходит задержка на данное время перед закрыванием дверей и началом движения

	142
	3
	>Задержка Движ.<
>XX сек<
	F2 F1 F3
	Время Задержки движения Выбирается из Диапазона

0 сек

2 сек

4 сек

6 сек

8 сек

10 сек

12 сек

14 сек

16 сек

18 сек

20 сек

	145
	2
	>Включение ГП<

	F2 F1 F3
	Задаётся время по истечении которого включать главный привод после срабатывания ЭМТ. Используется в случае если ЭМТ включается с задержкой

	146
	3
	>Включение ГП<
>XXXX мс<
	F2 F1 F3
	Время Выбирается из Диапазона

   0 мс 

 200 мс

 400 мс

 600 мс

 800 мс

1000 мс

1200 мс

1400 мс

	147
	2
	>Выключение ГП<

	F2 F1 F3
	Задаётся время по истечении которого давать команду на выключение ГП после срабатывания ДТО. В случае не дохода кабины до уровня этажной площадки установка этого времени позволяет точно подстроить положение кабины после остановки.

	148
	3
	>Выключение ГП<
>XXXX мс<
	F2 F1 F3
	Время Выбирается из Диапазона

 0000 мс 

 0100 мс

 0200 мс

 0300 мс

 0400 мс

 0500 мс

 0600 мс

 0700 мс

 0800 мс

 0900 мс

 1000 мс

	149
	2
	>Наложение ЭМТ <

	F2 F1 F3
	Задаётся время по истечении которого давать команду на наложение тормоза после команды Стоп 

	151
	
	>Наложение ЭМТ <
>XXX мс<
	F2 F1 F3
	Время Выбирается из Диапазона

 0000 мс 

 0100 мс

 0200 мс

 0300 мс

 0400 мс

 0500 мс

 0600 мс

 0700 мс

 0800 мс

 0900 мс

 1000 мс

	151
	2
	>Перегрев Дв.  <

	F2 F1 F3
	При перегреве двигателя изменяется сопротивление встроенного в двигатель терморезистора. АЦП Станции преобразует это сопротивление в код. Необходимо задать код соответствующий сопротивлению при котором температура двигателя выше нормы. При достижении этого кода происходит отключение лифта. Значение кода следует выбирать из Таблицы 005.РЭ.5.

	152
	3
	>Контрол.XXX  < 

	F2 F1 F3
	XXX

Да

Нет

	153
	3
	>Код YXXX     <
	F2 F1 F3
	Ввод диапазона допустимого кода

Y
>

<

XXX

000-255

	155
	2
	>Эвакуатор<
	F2 F1 F3
	Выбирается использование Эвакуатора. Если эвакуатор разрешён то в случае движения лифта и пропадания питающих фаз, лифт доедет до ближайшего этажа и откроет двери.

Если фазы пропали при открывании/закрывании дверей также произойдёт открытие дверей.

Если фазы пропали при неподвижной кабине и получен Приказ или Отмена из кабины также произойдёт открытие дверей.

	156
	3
	>Эвакуатор–XXX <

	F2 F1 F3
	XXX
Да

Нет

	160
	2
	>Виды Управ.   <

	F2 F1 F3
	В Версии ПО 5.0 Реализован только алгоритм Простого управления

	161
	3
	>Виды Управ.   <
>ХХХХХХХХХХХХХХ<
	F2 F1 F3
	ХХХХХХХХХХХХХХ

Простое

Одностр. Вверх

Одностр. Вниз

Двустороннее

Групповое

	250
	2
	>Сброс Уст.    <

	F2 F1 F3
	Установка заводский настроек по умолчании.

	251
	3
	>Сброс Уст.-XXX<


	F2 F1 F3
	XXX

Да

Нет


                      Таблица 005.РЭ.5 - Соответствие сопротивления терморезистора значению кода.
	Значение сопротивления, Ом
	Значения кода АЦП

	100
	18

	150
	27

	200
	35

	250
	43

	300
	50

	350
	58

	400
	64

	450
	71

	500
	77

	550
	83

	600
	89

	650
	95

	700
	100

	750
	105

	800
	110

	850
	115

	900
	120

	950
	124

	1000
	129

	1050
	133

	1100
	137

	1150
	141

	1200
	145

	1250
	149

	1300
	152

	1350
	156

	1400
	159

	1450
	162

	1500
	166

	1550
	169

	1600
	172

	1650
	175

	1700
	178

	1750
	180

	1800
	183

	1850
	186

	1900
	188

	1950
	191

	2000
	193

	2050
	196

	2100
	198

	2150
	200

	2200
	202

	2250
	205

	2300
	207

	2350
	209

	2400
	211

	2450
	213

	2500
	215

	2550
	217

	2600
	218

	2650
	220

	2700
	222

	2750
	224

	2800
	225

	2850
	227

	2900
	229

	2950
	230

	3000
	232


Пример 1. Допустим номинальное сопротивление двигателя при комнатной температуре 1 кОм. При достижении максимальной температуры +1800С значение сопротивления уменьшается до 300 Ом. Код соответствующий значению 300 Ом – 50. Следовательно в настройках значения кода необходимо выбрать <50. При достижении этого уровня произойдёт отключение лифта.

Пример 2. Допустим номинальное сопротивление двигателя при комнатной температуре 1 кОм. При достижении максимальной температуры +1800С значение сопротивления увеличивается до 2000 Ом. Код соответствующий значению 2000 Ом – 193. Следовательно в настройках значения кода необходимо выбрать >193. При достижении этого уровня произойдёт отключение лифта.

*Для определения типа термосопротивления и его значению при максимальной температуре обратитесь к описанию на двигатель.

5. Необходимое оборудование шахты
Для корректной работы станции в шахте должно быть установлено следующее оборудование:
-
Шунты замедления
-
Шунты точной остановки

-
Датчики крайних этажей
-
Свободные контакты замков шахты и дверей.

5.1      Шунты замедления
Шунты замедления при взаимодействии с датчиком замедления на кабине формируют сигнал замедления. Для корректной работы станции необходим как минимум один шунт замедления установленный между этажами. Шунт замедления устанавливают в соответствии с инструкцией по монтажу лифта. Кабина должна быть оборудована датчиком замедления контакты которого замыкаются или размыкаются при вхождении шунта замедления в датчик замедления. 

(Тип контакта датчика указывается в меню программирования п.№113. По умолчанию “0”- Размыкающий контакт ) .
Возможное количество шунтов замедления, установленных в шахте, может быть любым. 

Замедление начинается при:

-
Cрабатывании первого шунта замедления после Датчика точной остановки, предшествующего этажа и истечении константы замедления п.105 меню программирования при нормальном движении либо п.107 при поэтажном движении.

-
Константа замедления задаётся для каждого этажа снизу и сверху. 

-
Константа замедления необходима для более гибкой настройки системы и позволяет подстроить станцию под уже установленные шунты замедления.

-
Константа замедления необходима при скорости лифта от 1 м/c. В этом случае при стандартной ширине этажного пролёта 3 м для плавного разгона и торможения необходимо расстояние не менее 1.5 м и возможна установка только одного шунта замедления

-
Константа замедления необходима в случае разной этажности здания

-
Константа замедления необходима при поэтажном движении лифта для более позднего и плавного движения.
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Варианты начала Замедления при движении вверх и вниз, показаны на Рисунке 005.РЭ.1., 005.РЭ.2.

Рисунок 005.РЭ.1. Срабатывание замедления при движении вниз

Этажная площадка 10

                                                                      Срабатывание шунта замедления
                                                                      при движении вниз


           Истечение времени

          






         Начало ЗмдГП-Н
                                                     Этаж02-ВXXXXмс
                                                                                                                 Начало Замедления при движении вниз

Этажная площадка 2


Срабатывание шунта замедления

при движении вниз


           Истечение времени

      Начало ЗмдГП-Н

      Этаж01-ВXXXXмс
                                                                                                    Начало Замедления при движении вниз
              Этажная площадка 1
Замедление начинается при подходе к этажу назначения в соответствии с рисунком 005.РЭ.1. 
При движении к этажу №2 фиксируется срабатывание шунта замедления, затем проходит время в соответствии с настройками Этаж02-ВXXXXмс и начинается замедление.

Рисунок 005.РЭ.2. Срабатывание замедления при движении вверх

Этажная площадка 10

                                                                                                              Начало Замедления при движении вверх



           Истечение времени


          






         Начало ЗмдГП-Н
                                                     Этаж10-НXXXXмс

Срабатывание шунта замедления
                                                                                                                 при движении вверх

Этажная площадка 2


Начало Замедления при движении вверх
                                                                                                               



           Истечение времени


          






         Начало ЗмдГП-Н
                                                     Этаж02-НXXXXмс

Срабатывание шунта замедления
                                                                                                                 при движении вверх
              Этажная площадка 1

Замедление начинается при подходе к этажу назначения в соответствии с рисунком 005.РЭ.2. 
При движении к этажу №10 фиксируется срабатывание шунта замедления, затем проходит время в соответствии с настройками Этаж10-НXXXXмс и начинается замедление.
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5.2      Шунты точной остановки

Шунт точной остановки при взаимодействии с датчиком точной остановки на кабине формирует сигнал точной остановки. Устанавливается 1 на этаж в соответствии с инструкцией по монтажу лифта. Кабина должна быть оборудована датчиком точной остановки контакты которого замыкаются или размыкаются при вхождении шунта при вхождении шунта точной остановки в датчик точной остановки. 

(Тип контакта датчика указывается в меню программирования п.№112. По умолчанию “0”- Размыкающий контакт ) .
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Регулировка точности остановки может достигаться:
-
Регулированием шунтов замедления либо констант замедления (п.105, п.107) для более раннего, позднего замедления.
-
Передвижением шунтов точной остановки в зависимости от переезда или недоезда до этажной площадки.
-
Регулирование параметра №147 (Выключение ГП). Рекомендуется применять в случае 2-х скоростной станции.

-
Регулирование времени замедления в настройках частотного преобразователя в соответствии с АБРМ.421400.005-600 ИН (Общее время замедления рекомендуется устанавливать в диапазоне 2÷3 с).

5.3      Датчики крайних этажей
Датчики крайних этажей в шахте совместно с шунтом крайнего этажа на кабине формируют сигналы крайних этажей, используемые для начального определения текущего этажа а также для замедления в процессе движения. Устанавливаются в соответствии с инструкцией по монтажу лифта на крайних этажных площадках. Контакты датчиков крайних этажей замыкаются или размыкаются при вхождении шунта крайнего этажа в датчик крайнего этажа. 

(Тип контакта датчика указывается в меню программирования п.№112. По умолчанию “0”- Размыкающий контакт ) .
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5.4      Свободные контакты замков шахты (ЗШЛ, ЗШП) и дверей (ЗДШ).

Свободные контакты замков и дверей шахты используются:

-
Для контроля проникновения в шахту;

-
Для контроля правильности открывания/закрывания дверей;

-
Для определения номера текущего этажа при открытии.
Свободные контакты ЗШЛ, ЗШП, ЗДШ подключаются к этажному контроллеру в соответствии с АБРМ.421400.005-100 Э4. 
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6. Описание работы атоматики

6.1     Регистрация вызовов

Простой алгоритм управления
Станция регистрирует вызовы при нажатии на кнопки вызовов на этажных площадках, в соответствии с выбранным алгоритмом. При нажатии вызова соответствующая кнопка подсвечивается. 
Кабина прибывает на этаж вызова. Открывает двери. Закрывает двери. Для Исполнение Пункта ПУБЛ 5.1.13.2 – “Отправление Кабины с Паcсажиром по команде управления с этажной площадки (вызову) допускается, но не менее чем через 2 с после закрытия дверей если приказ из кабины не был зарегистрирован”, обработка нового вызова осуществляется только через 2 с после закрытия дверей.

6.2      Регистрация приказов

Простой алгоритм управления
Станция регистрирует приказы при нажатии на кнопки приказов на посту приказов в кабине. При нажатии приказа соответствующая кнопка подсвечивается.

Кабина прибывает на этаж приказа. Копки на постах приказа гаснут. И система готова к принятию следующего приказа. 

6.3    Сигнал "Занято"
Простой алгоритм управления
-
При движении и открытии/закрытии дверей кнопки вызовов на всех этажных площадках зажигаются что говорит о невозможности принятии нового вызова до завершения обработки текущего вызова или приказа;
-
Сигнал "Занято" зажигается при возникновении Неисправности или Отключения;

-
Сигнал "Занято" зажигается при режимах "Ревизия", "Управление из МП1", "Управление из МП2", "Погрузка", "Программирование".
6.4     Отображение местоположения и кабины и направления движения кабины  
Станция обеспечивает индикацию местоположения кабины на:

-
Индикаторе в кабине лифта                                                                                      

- 
Индикаторе на любом посадочном этаже
-
ЖКИ Индикаторе в шкафу управления

Станция обеспечивает индикацию направления движения кабины на:

-
Индикаторе в кабине лифта                                                                                      

- 
Индикаторе на любом посадочном этаже

-
ЖКИ Индикаторе в шкафу управления

Индицируемые значения для каждого этажа являются программируемыми значениями (п.103). Это необходимо в случаем отсутствия каких либо этажей в здании, либо большом количестве подземных этажей.
Этажные контроллеры имеют физические адреса (1÷32). По умолчанию каждому физическому адресу этажного контролера ставится в соответствие адрес отображения (1÷32). При перепрограммировании каждому физическому адресу этажного контролера может быть сопоставлено любое значение из диапазона 1÷39.
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6.5      Работа специальных кнопок панели приказов

Помимо основных 32-кнопок выбора этажа движение, возможно подключение следующих дополнительных кнопок: 
· Отмена (Открытие дверей)

· Погрузка

· Закрытие дверей

· Включение вентилятора

· Перевозка пожарных подразделений (кнопка-ключ)
-
Кнопка "Отмена (Открытие дверей) " при нажатии на неё:
-
При неподвижном лифте в нормальном режиме работы:

-
Если есть ДТО,  происходит открывание дверей на текущем этаже 

-
Если нет ДТО,  происходит движение на ближайший этаж вниз и открывание дверей на нём.

-
При неподвижном лифте в режиме Перевозки Пожарных Подразделений:

-
Если есть ДТО,  происходит открывание дверей в соответствии с п. 7.8. 
-
Если нет ДТО,  происходит движение на ближайший этаж вниз и открывание дверей в соответствии с п. 7.8.
-
При движущемся лифте в нормальном режиме работы и погрузке:

-
Происходит отмена зарегистрированных приказов и вызовов, замедление и остановка на ближайшем по ходу движения этаже, и открытие дверей.
-
При нормально открытых дверях в режиме работы Погрузка (по кнопке на  посту приказов):
-
Происходит отмена ожидания 3-х минут в состоянии открытых дверей и происходит закрывание дверей.

-
При закрывании дверей в нормальном режиме работы и погрузке:

-
Происходит отмена зарегистрированных приказов и вызовов, и происходит открытие дверей.

-
Кнопка "Погрузка" при нажатии на неё:

-
При нормально открытых дверях в нормальном режиме работы и погрузке:

Время нахождения в открытом состоянии становится равным 3 минуты. По истечению времени или получению приказа двери идут на закрытие.
-
Кнопка "Закрытие дверей" при нажатии на неё:

-
При нормально открытых дверях в нормальном режиме работы и погрузке:
· Происходит закрывание дверей

· При получении приказа и ожидании задержки в соответствии с пунктом меню настройки (п.№141) происходит закрывание дверей и движение по приказу.

-
Кнопка "Включение вентилятора " при нажатии на неё:

· Происходит включение вентилятора в кабине. Через 5 минут работы вентилятора он автоматически выключается.
-
Кнопка "Перевозка пожарных подразделений (кнопка ключ)" при включении:

-
Лифт переходит в режим Перевозки пожарных подразделений, описанный в п.7.8.

7. Режимы управления

Станция обеспечивает управление движением кабины в следующих режимах:

7.1       Нормальный режим работы (Галетный переключатель в Положении 1)
Основной режим работы лифта, предназначенный для перевозки пассажиров и грузов по вызовам и приказам. Станция обеспечивает управление по следующим алгоритмам:

7.1.1 Простой
Кабина управляется по вызовам и приказам. После регистрации приказа или вызова исключается возможность приёма и выполнения новой команды, пока текущая не будет выполнена или отменена.

7.1.2 Одностороннее вверх (Утренний Режим)
При работе по данному алгоритму вызовы и приказы регистрируются и помещаются в очередь. Кабина перемещается по приказам или вызовам. Дополнительные приказы и вызовы регистрируются только в попутном направлении (от основного посадочного этажа). 

7.1.3 Одностороннее вниз (Вечерний Режим)
При работе по данному алгоритму вызовы и приказы регистрируются и помещаются в очередь. Кабина перемещается по приказам или вызовам. Дополнительные приказы и вызовы регистрируются только в попутном направлении (к основному посадочному этажу). 

7.1.4 Двустороннее
При работе по данному алгоритму вызовы и приказы регистрируются и помещаются в очередь. Кабина перемещается по приказам или вызовам. Дополнительные приказы и вызовы регистрируются независимо от направления движения кабины. 

7.1.5 Групповое
При работе по данному алгоритму используется дополнительный контроллер группового управления. Одна станция с номером 1 выбирается ведущей и синхронизирует работу остальных 3-х станций. 
В версии ПО 6.0 и ниже реализован только алгоритм простого управления.              Для получения последних версий ПО обратитесь к предприятию-изготовителю.

7.2 Режим работы Ревизия (Галетный переключатель в Положении 2)

В этом режиме приказы и вызовы не регистрируются, двери автоматически не открываются, управление движением с пульта управления в станции (в машинном помещении) не возможно. На этажных площадках включается сигнал «занято». Управление движением осуществляется только с поста ревизии на крыше кабины.

Режим РЕВИЗИЯ включается только при установленном в положение «Ревизия» переключателе режимов на станции. 

Возможные Неисправности и Отключения не критичные для этого режима работы  блокируются.
Режим  РЕВИЗИЯ следует использовать при проведении монтажных работ в шахте. (монтаж этажных контроллеров, цепи безопасности и т.п.).
Кнопка ДБШ на пульте управления с крыши кабины АБРМ.421400.005-300, блокирует ЦБ5 и ЦБ6, что позволяет двигаться с открытыми дверями шахты.
Кнопка СТОП на пульте управления с крыши кабины включается последовательно в цепь ЦБ4 и позволяет прервать движение лифта.
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В режиме РЕВИЗИЯ возможны следующие действия:
-
Опускание в зону обслуживания сверху или снизу;
-
Движение на малой скорости вверх или вниз;
-
Открывание, закрывание дверей.
Для реализации этих действий воспользуйтесь таблицей 005.РЭ.6
Таблица 005.РЭ.6.  Возможные действия в режиме Ревизия

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Опускание в зону обслуживания сверху или снизу.
	- Ключ КБР вставлен на Пульте управления на крыше кабины


	- Нажимаем кнопку Вниз в МП, едем вниз если видим ДКЕ сверху. 
- Нажимаем кнопку Вверх в МП, едем вверх если видим ДКЕ снизу. 
 Ехать пока не исчезнет ДКЕ сверху и снизу (Опускание в зону обслуживания);



	2.Открывание/Закрывание Дверей


	- Ключ КБР вставлен на Пульте управления на крыше кабины


	- Если Нажимаем кнопку Вниз на пульте то идём открывать двери пока держим кнопку

- Если Нажимаем кнопку Вверх на пульте то идём закрывать двери пока держим кнопку



	3. Движение 

Вверх/Вниз
	- Ключ КБР изъят

из Пульте управления на крыше кабины
	- Если Нажимаем кнопку Вниз на пульте то едём вниз на малой скорости если нету ДКЕ снизу. Едем пока держим кнопку Вниз или не появилось ДКЕ снизу.

- Если Нажимаем кнопку Вверх на пульте то едём вверх на малой скорости если нету ДКЕ сверху.

 Едем пока держим кнопку Вверх или не появится ДКЕ сверху.
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7.3 Режим работы Управление из МП1  (Галетный переключатель в Положении 3)
В этом режиме приказы и вызовы не регистрируются, двери автоматически не открываются. На этажных площадках включается сигнал «Занято». Управление движением возможно только с панели управления в МП на большой скорости.

Режим предназначен:

-   Для установки лифта на крайние этажи в зону точной остановки (если лифт находился на точной остановке промежуточного этажа);
-   Для установки лифта в зону точной остановки ближайшего этажа (если лифт находился между этажами);

-    Для контроля правильности движения на большой скорости, корректности счёта этажей.
В режиме УПРАВЛЕНИЯ ИЗ МП1 возможны действия приведённые в таблице 005.РЭ.7
        Таблица 005.РЭ.7.  Действия в режиме МП1

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт на точной остановке. ДТО Есть. 


	Нажимаем Кнопку Вверх в МП. 


	- Происходит движение на верхний этаж на большой скорости если текущий этаж не равен максимальному

	2. Лифт на точной остановке. ДТО Есть. 


	Нажимаем Кнопку Вниз в МП. 


	- Происходит движение на нижний этаж на большой скорости если текущий этаж не равен минимальному

	3. Лифт между Этажами. ДТО Нет. 


	Нажимаем Кнопку Вверх или Вниз в МП. 


	- Происходит движение вниз на ближайший этаж на малой скорости


7.4 Режим работы Управление из МП2  (Галетный переключатель в Положении 4)

В этом режиме приказы и вызовы не регистрируются, двери автоматически не открываются. На этажных площадках включается сигнал «Занято». Управление движением возможно только с панели управления в МП на малой скорости.

Режим предназначен:

-   Для установки лифта в любое положение в шахте в том числе и в зону точной остановки крайних этажей;
-    В режиме УПРАВЛЕНИЯ ИЗ МП2 возможно использование выносного проводного пульта для подключения к станции с целью удалённого управления (до 10 м) в случае если станция управления и лифт находятся далеко друг от друга. К разъёму ПУЛЬТ может подключатся пульт с крыши кабины. Пульт подключается параллельно основным органам управления.
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В режиме УПРАВЛЕНИЯ ИЗ МП2 возможны действия приведённые в таблице 005.РЭ.8
        Таблица 005.РЭ.8.  Действия в режиме МП2   

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт на точной остановке или между этажами.

	Нажимаем Кнопку Вверх в МП 

(или на внешнем пульте).

	Если текущий этаж не равен максимальному и нету ДКЕ сверху то происходит движение вверх на малой скорости пока нажата кнопка Вверх или не доехали до максимального этажа

	2. Лифт на точной остановке или между этажами. 


	Нажимаем Кнопку Вниз в МП. 
(или на внешнем пульте).

	Если текущий этаж не равен минимальному и нету ДКЕ снизу то происходит движение вниз на малой скорости пока нажата кнопка Вниз или не доехали до минимального этажа


7.5     Режим работы Погрузка  (Галетный переключатель в Положении 5)

В режиме погрузки кабина находится на этажной площадке с открытыми дверями. Автоматического закрытия дверей не происходит. Вызовы не регистрируются. На этажных площадках включается сигнал «занято». Движение кабины происходит только по приказам. Поддерживаются два варианта режима:

-
Включение режима с панели управления станции. Режим работает до переключения в другой режим с панели управления станции.
 -    Включение режима из кабины лифта. Режим включается при нажатии специальной кнопки «Погрузка» пульта приказов в кабине лифта. Лифт стоит с открытыми дверями в течении 3-х мин в ожидании приказа. Режим выключается при прибытии на этаж назначения.

В режиме ПОГРУЗКА возможны действия приведённые в таблице 005.РЭ.9

  Таблица 005.РЭ.9.  Действия в режиме Погрузка   

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт на точной остановке. ДТО Есть.
	- Переводим переключатель в Режим Погрузка
	Лифт открывает двери стоит с открытыми дверями и ждёт приказа. Если в течении 3-х минут приказа нет, то двери закрываются. И открываются Снова.

	
	- Переводим переключатель в Режим Нормальная Работа
	Двери идут на закрытие

Норма

	2. Лифт между этажами ДТО Нет.
	- Переводим переключатель в Режим Погрузка
	Происходит движение до ближайшего этажа и открытие дверей

Если в течении 3-х минут приказа нет, то двери закрываются. И открываются Снова.


7.6.       Режим Программирования  (Галетный переключатель в Положении 6)

В режиме программирования. Приказы и Вызовы не регистрируются. На этажных площадках включается сигнал «Занято».  Программирование осуществляется в соответствии с таблицей 005.РЭ.4.

7.7.       Режим Пожарная Опасность  (Пожарный Датчик сработал)

В режим ПОЖАРНАЯ ОПАСНОСТЬ станция переходит при срабатывании датчика пожарной опасности. Нормально датчик пожарной опасности замкнут. При срабатывании контакты размыкаются. При возникновении данного режима Вызовы и Приказы не регистрируются. 

Алгоритм работы станции соответствует требованиям НПБ 250-97 (Настоящие нормы устанавливают общие технические требования к пассажирским лифтам, имеющим режим работы “перевозка пожарных подразделений”)
Сигнал датчика пожарной опасности должен идти от системы контроля пожара, которая должна формировать сигнала и убирать его в случае нормализации ситуации.

В случае возникновения режима ПОЖАРНАЯ ОПАСНОСТЬ при неподвижном лифте, возможны действия приведённые в таблице 005.РЭ.10

          Таблица 005.РЭ.10. Действия в режиме Пожарная Опасность

    

               Лифт не движется


	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт на точной остановке. ДТО Есть.
	- Срабатывает датчик пожарной опасности
	Лифт движется на основной посадочный этаж открывает двери и стоит с открытыми дверями.

	
	- При исчезновении датчика ПД двери закрываются и происходит возврат в НР
	Норма

	2. Лифт между этажами ДТО Нет.
	- Срабатывает датчик пожарной опасности
	Лифт движется на ближайший этаж открывает двери определяет текущий этаж, закрывает двери и начинает движение на основной посадочный этаж. По прибытии на него лифт открывает двери и стоит с открытыми дверями.

	
	- При исчезновении датчика ПД двери закрываются и происходит возврат в НР
	Норма


В случае возникновения режима ПОЖАРНАЯ ОПАСНОСТЬ при движущемся лифте, возможны действия приведены в таблице 005.РЭ.11

        Таблица 005.РЭ.11. Действия в режиме Пожарная Опасность

    

                     Лифт движется
                                              

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт движется вверх или вниз.
	- Срабатывает датчик пожарной опасности
	Лифт останавливается на ближайшем этаже по ходу движения если движение происходит не на основной посадочный этаж. Двери не открываются и происходит движение на основной посадочный этаж. По прибытии на него лифт открывает двери и стоит с открытыми дверями.

	
	- При исчезновении датчика ПД двери закрываются и происходит возврат в НР
	Норма
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7.8       Режим Перевозка Пожарных Подразделений
В режим ПЕРЕВОЗКА ПОЖАРНЫХ ПОДРАЗДЕЛЕНИЙ станция переходит с помощью Пожарного ключа, вставляемого в пост приказов. При возникновении данного режима Вызовы не регистрируются. На этажных площадках включается сигнал «занято».

Движение и открывание/закрывание дверей происходят в соответствии с правилами НПБ 250-97 (Настоящие нормы устанавливают общие технические требования к пассажирским лифтам, имеющим режим работы “перевозка пожарных подразделений”)

Возможны действия в режиме ПЕРЕВОЗКА ПОЖАРНЫХ ПОДРАЗДЕЛЕНИЙ   приведённы в таблице 005.РЭ.12

Таблица 005.РЭ.12. Действия в режиме Перевозка Пожарных Подразделений

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт на точной остановке. ДТО Есть.
	- Поворачиваем Пожарный ключ в положение ВКЛ.

Нажимаем Приказ. 
	Лифт движется на требуемый этаж и стоит с закрытыми дверями. Для открывания нужно нажать и держать кнопку Отмена/Открытие дверей. 

	
	- Для открывания дверей нажимаем и держим кнопку Отмена/Открытие
	Двери идут на открытие. При отпускании кнопки двери идут на закрытие.

При полном открывании дверей лифт стоит с открытыми дверями

	
	- Для закрывания дверей и движения на нужный этаж нажимаем и держим кнопку 

Приказ
	Двери идут на закрытие. При отпускании кнопки Приказа двери идут на открытие.

Когда двери закроются происходит движение на требуемый этаж

	2. Лифт движется по приказу.
	- Во время движения нажимаем попутные приказы 
	Если положение лифта позволяет то произойдёт остановка на этаже попутного приказа


7.9.        Режим Эвакуации
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При пропадании напряжения питающей сети станция переключается на питание от резервного источника напряжения +24В (аккумулятора), включает аварийное освещение кабины.

Возможно пропадание питающих фаз  при следующих состояниях лифта:

· Лифт не подвижен;
· Лифт движется;
· Лифт открывает/закрывает двери.
Эвакуация может быть прервана в случаях:

· Понижения напряжения аккумулятора до 19.5 В
· Возникновения неисправности в DC/AC преобразователях

· Возникновения других неисправностей и отключений в процессе открывания дверей или движения. 

По завершению Эвакуации станция сохраняет работоспособность в течении времени не менее 1 часа. Обеспечивая аварийное освещение кабины, функции охраны шахты и диспетчерскую связь. 
В случае появления питающих фаза станция закрывает двери возвращается в нормальный режим работы если не возникло ситуаций отключений.
Возможны действия в режиме ЭВАКУАЦИЯ приведены в таблице 005.РЭ.13
Таблица 005.РЭ.13.  Ситуации проверки в режиме Эвакуация





Пропадание питающих фаз при неподвижном лифте

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт на точной остановке. ДТО Есть.
	- Отключаем входные фазы.
	Неиспр. Сто 
Код 30-01

	
	- Если Есть Приказ из кабины

- Если Есть нажатие кнопки Отмена

- Если Есть пассажир в кабине
	- Включается эвакуатор. 

– Двери идут на открытие

- После открывания лифт стоит с открытыми дверями

Неиспр. O/З 
Код 30-01

	2. Лифт между этажами ДТО Нет.
	- Отключаем входные фазы.
	Неиспр. Сто 
Код 30-01

	
	- Если Есть Приказ из кабины

- Если Есть нажатие кнопки Отмена

- Если Есть пассажир в кабине
	- Включается эвакуатор. 

- Происходит движение до ближайшего этажа

– Двери идут на открытие

- После открывания лифт стоит с открытыми дверями

Неиспр. O/З 
Код 30-01


Таблица 005.РЭ.14.  Ситуации проверки в режиме Эвакуация





Пропадание питающих фаз при движущемся лифте

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт осуществляет движение.
	- Отключаем входные фазы.
	Неиспр. Сто 
Код 30-01

	
	- Если в течении 10 с. Фазы появились
	Норма

	2. Лифт на точной остановке остановился. ДТО Есть.
	- Если в течении 10 с. Фазы не появились


	- Включается эвакуатор. 

– Двери идут на открытие

- После открывания лифт стоит с открытыми дверями

Неиспр. O/З 
Код 30-01

	3. Лифт остановился между этажами. 

ДТО Нет.
	- Если в течении 10 с. Фазы не появились


	- Включается эвакуатор. 

- Происходит движение до ближайшего этажа

– Двери идут на открытие

- После открывания лифт стоит с открытыми дверями

Неиспр. O/З 
Код 30-01


Таблица 005.РЭ.15.  Ситуации проверки в режиме Эвакуация




Пропадание питающих фаз при открывании/закрывании дверей

	Проверяемые Ситуации
	Действия
	Результат

	1. Лифт осуществляет открывание дверей.
	- Отключаем входные фазы.
	Неиспр. Сто 
Код 30-01

	
	- Если в течении 10 с. Фазы появились
	Норма

	
	- Если в течении 10 с. Фазы не появились


	- Включается эвакуатор. 

– Двери идут на открытие

- После открывания лифт стоит с открытыми дверями

Неиспр. O/З 
Код 30-01


8. Лицевая панель станции
Лицевая панель станции служит для управления, настройки и контроля состояния лифтовой станции. Лицевая панель приведена на рисунке 005.РЭ.4.
Рисунок 005.РЭ.4. Лицевая панель
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8.1 Органы управления панели
8.1.1 Галетный переключатель.

Осуществляет выбор следующих режимов работы:

-
Нормальный режим работы;

-
Ревизия;

-
Управление из МП1;

-
Управление из МП2;

-
Погрузка;

-
Программирование.
8.1.2 Кнопки Вверх/Вниз. 
Осуществляют выбор направления движения лифта в режимах Управление из
  МП1, Управление из МП2, Ревизия.

8.1.3 Кнопка Стоп. 

Осуществляет разрыв цепи безопасности лифт.

8.1.4 Кнопка Звонок. 

Осуществляет вызов на ремонтную связь персонала с крыши кабины или приямка.

8.1.5 Кнопка Вызов. 

Осуществляет вызов из машинного помещения на громкоговорящую связь диспетчера.

8.1.6 Кнопки F1, F2, F3. 

С помощью этих кнопок осуществляется вход, выход, работа в меню Информация и Программирование. 

8.2 Органы индикации панели
8.2.1 Светодиоды

Верхний ряд светодиодов зелёного цвета и отражает обычные состояния работы лифта:
-
Норма (Горит - Неисправностей и Отключений нет);

-
Дто  (Горит - Датчик точной остановки сработал);
-
ДПас  (Горит – Есть пассажир в кабине);
-
ДЗам  (Горит – Датчик замедления сработал);
-
ДKE  (Горит – Датчик крайнего этажа сверху или снизу сработал);
Нижний ряд светодиодов красного цвета и отражает состояния повышенного внимания:

-
Отключение (Горит - Отключение есть);

-
Неисправность (Горит – Неисправность Есть);
-
ЦБ (Горит – Сработала Цепь Безопасности);
-
УКСЛ (Загорается – при срабатывании датчика УКСЛ);
-
Перегруз  (Горит – Датчик перегрузки сработал);
8.2.2 ЖКИ индикатор. Содержит 2 строки по 16 символов. 


8.2.2.1   События отображаемые в верхней строке индикатора приведены в таблице Таблица 005.РЭ.16.  

Таблица 005.РЭ.16. События отображаемые в верхней строке индикатора

	Состояния лифта
	Отображаемая Информация
	Пояснения

	Отображение режима работы 
	Пересброс Пит.


	Отображается при первом включении станции 

	
	Режим Норма


	Отображается Нормальный режим работы

	
	Режим Ревиз.


	Отображается режим работы Ревизия

	
	Режим УпрМП1


	Отображается режим Управление из МП 1

	
	Режим УпрМП2


	Отображается режим Управление из МП 2

	
	Режим Погруз.


	Отображается режим Погрузка

	
	Режим Прогр.
	Отображается режим Программирования

	
	Режим ППП.


	Отображается режим Перевозки Пожарных Подразделений 

	
	Режим Пож.Оп.
	Отображается режим Пожарной опасности

	Отображение движения 


	↑↓Движ.09 Тек.08
	Отображение направления движения, этажа назначения и текущего этажа

	Отображение Замедления
	Замедление
	При начале замедления Выводится надпись

	Отображение Остановки
	Остановка
	При достижении ДТО выводится надпись 

	Отображение Открытия Дверей
	Открытие Двр.
	При Открывании Дверей Выводится Надпись

	Отображение

Двери Открыты
	Двери Открыт.
	Выводится При срабатывании ВКО

	Отображение

Закрытие Дверей
	Закрытие Двр.
	При Закрывании Дверей Выводится Надпись

	Отображение

недозамыкания
	Недозамыкание


	При Закрывании Дверей и недозамыкании ЦБ4 или ЦБ5 или ЦБ6 или не срабатывании дополнительного контакта ДК, ЗШЛ, ЗШП, ЗДШ Выводится Надпись

	Отображение

Двери Закрыты
	Двери Закрыт.
	Выводится При срабатывании ВКЗ и замыкании всех необходимых цепей
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8.2.2.2   События отображаемые в нижней строке индикатора



При отсутствии  Отключения, Неисправности, Пересброса питания, в нижней строке отображаются запросы к этажным контроллерам, ответ от них в виде  "*", номер этажного контроллера и состояния его датчиков.  Формат ответа приведён в Таблица 005.РЭ.17.

Таблица 005.РЭ.17. Ответ от этажного контроллера

	ЭтажXX
	ЗДШ
	ЗШП
	ЗШЛ
	ДКЕ
	Кн.
Вверх
	Кн.
Вниз
	Ключ

Откл
	XX

	ЭтажXX    

ЗДШ          

ЗШП          

ЗШЛ          

ДКЕ           

Кн. Вверх      

Кн. Вниз        

Ключ. Откл
	– Номер этажа от которого получен ответ

– Замок дверей шахты

– Замок шахты правый

– Замок шахты левый

– Датчик крайнего этажа

– Кнопка вверх

– Кнопка вниз

– Отключение ключом с основного посадочного Этажа 



	"1" – Контакт Замкнут

"0" – Контакт Разомкнут
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При наличии Отключения или  Неисправности в нижней строке отображаются коды Отключений и Неисправностей в формате:



Неиспр.XXX  YY-YY или  Отключ.XXX  YY-YY, где



XXX = Сто, Если неисправность или отключение возникло когда лифт был неподвижен.


XXX = Двж, Если неисправность или отключение возникло когда лифт был в движении.



XXX = О/З, Если неисправность или отключение возникло когда лифт был в состоянии открывания/закрывания дверей.



YY-YY = Коды событий в соответствии с таблицами 005.РЭ.18, 005.РЭ.19, 005.РЭ.20, 005.РЭ.21.
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9. Коды событий
9.1
Общие коды событий

Таблица 005.РЭ.18. Общие коды событий

	Код События
	Тип События
	Возможная причина

	39-00
	Ошибка EEPROM
	Неисправность оборудования, перезапустите систему. При повторном появлении обратится к изготовителю.

	38-xx
	Отключение ключом с основного этажа №хх
	

	37-00
	Тестовый Режим в Кабине
	

	36-00
	Ключ КБР не вставлен
	

	35-00
	Не включен выключатель ГП
	Не включен автомат ГП, Свободный контакт ГП неисправен.

	34-00
	Сработала кнопка СТОП
	

	33-xx
	Нету ответа от этажника
 (№ xx)
	Этажный контроллер отключен либо пропал со связи

	32-00
	Нету ответа от ЧП
	Неисправен канал связи с ЧП. ЧП неисправен или отключён

	31-00
	Нету ответа от контроллера кабины
	Неисправен канал связи с контроллером кабины. Контроллер кабины неисправен или отключён

	30-xx
	Пропадание входных фаз (№ фазы)
	

	29-xx
	Срабатывание ЦБ (xx №ЦБ)
	

	28-00
	Неисправен KK или КE
	Отсутствует напряжение на ЭМТ после включения 

КК и КЕ

	27-00
	Пропал ЭМТ в процессе движения
	

	26-00
	Неисправен КМ

	Не сработал КМ при включении

	25-00
	Неисправен КБ
	Не сработал КБ при включении

	24-00
	Неисправен КВ
	Не сработал КВ при включении

	23-00
	Неисправен КН
	Не сработал КН при включении

	22-xx
	Не исчез ДТО в процессе движения 

(xx-№ Тек.Этажа)
	Не исправен ДТО

	21-xx
	Превышено время движения между этажами 

(xx-№ Тек.Этажа)
	Не исправен ДТО

	20-xx
	Превышена длительность импульса УКСЛ 
(xx-№Тек.Этажа)
	Подтягивание противовеса, отклонение скорости лифта от номинальной


	19-xx
	Неисправен КО

(xx-№Тек.Этажа)
	Не сработал КО при включении

	18-xx
	Превышено Время Открывания Дверей

(xx-№Тек.Этажа)
	Неисправность привода, ремня дверей. Неисправность ВКО.

	17-xx
	Превышено Время Закрывания Дверей

(xx-№Тек.Этажа)
	Неисправность привода, ремня дверей. Неисправность ВКЗ.

	16-xx
	Превышено допустимое кол-во реверсов 

(xx-№ТекЭтажа)
	Препятствие на пути закрывания дверей. Неисправен датчик 

	15-xx
	Ошибка счёта этажей (xx-№ТекЭтажа)
	Внутренняя ошибка системы. При появлении обратится к изготовителю.

	14-хх
	Перегрев ГП
	Убедитесь что настройки параметров перегрева верны (меню п.№45). Проверьте вентилятор двигателя

	13-хх
	Лифт на крайнем верхнем этаже. ДКЕ сверху отсутствует
	Неисправен, либо неверно настроен датчик ДКЕ (п.112). Не верно определён текущий этаж (Переключится в режим погрузки для открывания дверей и переопределения текущего этажа)

	12-хх
	Лифт на крайнем нижнем этаже. ДКЕ снизу отсутствует
	Неисправен, либо неверно настроен датчик ДКЕ (п.112). Не верно определён текущий этаж (Переключится в режим погрузки для открывания дверей и переопределения текущего этажа)


9.2
Коды проникновения при нормально закрытых дверях 
Таблица 005.РЭ.19. Коды проникновения при нормально закрытых дверях

	Код События
	Тип События
	Возможная причина

	97-xx
	Произошло открывание дверей на этаже xx.

Сработал ЗДШ ЗШП ЗШЛ
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	96-xx
	Произошло открывание дверей на этаже №xx.

Сработал ЗДШ ЗШП на этаже
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	95-xx
	Произошло открывание дверей на этаже №xx.

Сработал ЗДШ ЗШЛ на этаже
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	94-xx
	Произошло открывание дверей на этаже №xx.

Сработал ЗДШ на этаже
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	93-xx
	Произошло открывание дверей на этаже №xx.

Сработал ЗШП ЗШЛ на этаже  
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	92-xx
	Произошло открывание дверей на этаже №xx.

Сработал ЗШП на этаже
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	91-xx
	Произошло открывание дверей на этаже №xx.

Сработал ЗШЛ на этаже
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.


9.3
Коды проникновения при штатном открывании дверей или открытых дверях

Таблица 005.РЭ.19. Коды проникновения при штатном открывании дверей или открытых дверях

	Код События
	Тип События
	Возможная причина

	88-xx
	Произошло открывание дверей на 2-х разных Этажах. 

И информация о текущем этаже не верна.

Сработал ЗДШ ЗШП ЗШЛ на другом этаже №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	87-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗДШ ЗШП ЗШЛ на другом этаже №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	86-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗДШ ЗШП на другом этаже №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	85-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗДШ ЗШЛ на другом этаже №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	84-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗДШ на другом этаже №xx  
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	83-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗШП ЗШЛ на другом этаже  №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	82-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗШП на другом этаже  №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	81-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗШЛ на другом этаже №xx  
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.


9.4
Коды не срабатывания концевых выключателей и элементов ЦБ при штатном открывании дверей 

Таблица 005.РЭ.20. Коды не срабатывания концевых выключателей и элементов ЦБ при штатном открывании дверей

	Код События
	Тип События
	Возможная причина

	79-xx
	Во время открывания Дверей не сработали ЦБ5 или ЦБ6 (xx-№ Текущего Этажа)
	Перемычка в цепи ЦБ5 или ЦБ6. Неисправность реле ЦБ5 или ЦБ6

	78-xx
	Во время открывания Дверей не сработала ЦБ4

(xx-№ Текущего Этажа)
	Перемычка в цепи ЦБ4. Неисправность реле ЦБ4 

	77-xx
	Во время открывания Дверей ДК не сработал при открывании 
(xx-№ Текущего Этажа)
	Перемычка на свободных контактах ДК

Неисправность свободных контактов ДК.

	76-xx
	Во время открывания Дверей

Сработал ЗДШ ЗШП
ЗШЛ НЕ СРАБОТАЛ 
(xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗШЛ

	75-xx
	Во время открывания Дверей

Сработал ЗДШ ЗШЛ
ЗШП НЕ СРАБОТАЛ  
(xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗШП

	74-xx
	Во время открывания Дверей

Сработал ЗДШ
ЗШП ЗШЛ НЕ СРАБОТАЛ  (xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗШП ЗШЛ

	73-xx
	Во время открывания Дверей

Сработал ЗШП ЗШЛ
ЗДШ НЕ СРАБОТАЛ 
(xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗДШ

	72-xx
	Во время открывания Дверей

Сработал ЗШП
ЗДШ ЗШЛ НЕ СРАБОТАЛ (xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗДШ ЗШЛ

	71-xx
	Во время открывания Дверей

Сработал ЗШЛ
ЗДШ ЗШП НЕ СРАБОТАЛ (xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗДШ ЗШП

	70-xx
	Во время открывания Дверей

ЗДШ ЗШП ЗШЛ НЕ СРАБОТАЛ 
(xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗДШ ЗШП ЗШЛ


9.5
Коды самопроизвольного срабатывания концевых выключателей при открытых дверях при отсутствии команды закрытия 

Таблица 005.РЭ.21. Коды самопроизвольного срабатывания концевых выключателей при открытых дверях при отсутствии команды закрытия

	Код События
	Тип События
	Возможная причина

	66-xx
	Самопроизвольно

Сработал ЗДШ ЗШП  
(xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗДШ ЗШП

	65-xx
	Самопроизвольно

Сработал ЗДШ ЗШЛ 
(xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗДШ ЗШЛ

	64-xx
	Самопроизвольно

Сработал ЗДШ

 (xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗДШ

	63-xx
	Самопроизвольно

Сработал ЗШП ЗШЛ

 (xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗШП ЗШЛ

	62-xx
	Самопроизвольно

Сработал ЗШП

(xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗШП

	61-xx
	Самопроизвольно

Сработал ЗШЛ

 (xx-№ Текущего Этажа)
	Неисправность ЗШЛ


9.6
Коды проникновения при штатном закрывании дверей 

Таблица 005.РЭ.21. Коды проникновения при штатном закрывании дверей

	Код События
	Тип События
	Возможная причина

	57-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗДШ ЗШП ЗШЛ на другом этаже №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	56-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗДШ ЗШП на другом этаже №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	55-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗДШ ЗШЛ на другом этаже №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	54-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗДШ на другом этаже №xx  
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	53-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗШП ЗШЛ на другом этаже  №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	52-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗШП на другом этаже  №xx
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.

	51-xx
	Произошло открывание дверей на другом этаже.

Сработал ЗШЛ на другом этаже №xx  
	Проникновение в шахту, Неисправность замка.


10.
Порядок установки
10. Станцию устанавливают в машинном помещении лифта.
10.9. Монтаж    лифта     со станцией «Союз»    должен     производится специализированной   монтажной   организацией   в  соответствии   с технической документацией лифта.
10.10. Размещение и установка станции в машинном помещении производится по чертежам завода-изготовителя лифта.
10.11. Подключение внешних проводов к устройству производить с обеспечением степени защиты IP20.
10.12. При выполнении внешних электрических соединений следует руководствоваться монтажной схемой соединений элементов шкафа управления АБРМ.421400.005-060 Э4.
10.13. Подключение внешних проводов к силовым клеммам производится медным проводом сечением мин. 4 мм2, макс. 10 мм2.
10.14. Произвести проверку сопротивления изоляции омметром между цепями +24В и корпусом (N), (-L) и корпусом (N). Сопротивление должно быть не менее 5 мОм.

10.15. По окончании выполнения электрических соединений производится проверка сопротивления изоляции силовых цепей. При этом предварительно необходимо выполнить следующее:

-
отключить вводное устройство лифта;

-
отсоединить разъемы от плат;
-
включить автоматические выключатели в шкафу.
11. Подготовка к использованию
11.9.  К монтажу, наладке и эксплуатации лифта допускается персонал, аттестованный на заводе - изготовителе или предприятиями, имеющими на это соответствующее разрешение.

11.10. Перед вводом в эксплуатацию лифт должен подвергаться техническому освидетельствованию в соответствии с документом «Программа и методика испытаний» АБРМ.421400.005 ПМ.
11.11. Гарантийному ремонту подлежат только те устройства, аппараты и оборудование, наладка и обслуживание которых производится специально обученным и аттестованным персоналом.

11.12. ПРИ ЭКСПЛУАТАЦИИ ЗАПРЕЩАЕТСЯ:
-
Выводить из действия предохранительные и блокировочные устройства;
-
Производить пуск лифта путем непосредственного воздействия на аппараты, подающие напряжение на обмотку электродвигателя;
-
Подключать к цепи управления лифтом электроинструмент, лампы освещения или другие электрические приборы за исключением измерительных;
-
Производить техническое обслуживание и ремонт аппаратов под напряжением;
12. Возможные неисправности и методы их устранения

Отказы в работе лифта могут быть вызваны неисправностью отдельных элементов системы лифта, разрегулировкой электрического и механического оборудования, а так же разрывкой участков электрических цепей.

Для облегчения поиска неисправностей в системе предусмотрена светодиодная индикация и Информационное меню, таблица 005.РЭ.2.
ВНИМАНИЕ! В цепях управления 24В использование ламп накаливания запрещается. 

Наиболее характерные неисправности в режиме «Нормальная работа», вероятные причины возникновения и методы их устранения приведены в таблица 005.РЭ.22.
Таблица 005.РЭ.22. Вероятные неисправности, причины и способы устранения

	№

п/п.
	Проявление неисправности
	Вероятная причина
	Поведение Станции и индикация
	Способ устранения

	1.
	В цепях управления отсутствует напряжение 24В
	Выключены автоматические выключатели
	Не светятся индикаторы на источниках питания

Не светится ЖКИ табло. Не светятся светодиоды питания на плате КЛА. Лифт на вызовы и приказы не реагирует.
	Включить выключатели

	
	
	Короткое замыкание в цепях управления.
	
	Устранить короткое замыкание

	
	
	Неисправен источник питания 24В.
	
	Заменить источник

питания

	2.
	Питание станции исправно. Лифт не реагирует на приказы и вызовы
	Сработало одно из устройств безопасности (УБ)
	Светится индикатор ЦБ на панели индикации
Отображается Отключение или Неисправность
	Устранить причину срабатывания УБ

	
	
	Не включён нормальный режим работы
	На ЖКИ индикаторе не отображается Норма
	Включить Нормальный режим работы

	
	
	Отсутствует связь с контроллером кабины или этажными контроллерами
	На ЖКИ индикаторе отображается соответствующая неисправность 
	Проверить кабель и соединения шины CAN. Проверить наличие питания и исправность контроллера кабины, этажных контроллеров

	
	
	Открыты двери шахты
	На ЖКИ индикаторе отображается соответствующая неисправность
	Закрыть двери шахты

	3.
	Автоматические двери постоянно реверсируют
	Неисправен, или не отрегулирован выключатель механического реверса либо неправильная настройка в меню (п.112)
	При закрывании дверей кабины и шахты происходит реверс дверей. Двери открываются и закрываются вновь.

После большого количества реверсов (заданного в настройках) лифт отключается и стоит на этаже с открытыми дверьми.
	Отрегулировать или заменить выключатель механического реверса.

	
	
	Неисправен выключатель закрытия дверей шахты.

Либо неправильная настройка в меню (п.112)
	
	Отрегулировать выключатели закрытия дверей шахты. Закрытие дверей проконтролировать по замыканию ЦБ5 ЦБ6 на плате КЛА

	4.
	Порожняя или загруженная кабина лифта не исполняет вызов какого-либо этажа.
	Неисправна кнопка вызова или этажный контроллер
	Не загорается сигнальный светодиод кнопки
	Восстановить работоспособность кнопки вызова или этажного контроллера

	5.
	При движении кабины происходит сбой системы позиционирования либо переезд этажа назначения 
	Неправильно установлены шунты замедления и точной остановки (при прохождении шунта не срабатывает датчик). Или датчики позиционирования не чётко срабатывают из-за вибрации шунтов, люфта кабины. Либо неверная настройка Датчика Замедления и Точной остановки (п.112)
	Резкая остановка на этаже назначения без замедления.

Переезд этажа назначения и возврат назад
	Отрегулировать установку шунтов замедления и точной остановки.

Правильно настроить значения констант замедления (п.105, п.107) .
Проверить правильность времени разгона и торможения частотного преобразователя в соответствии с инструкцией по настройке

АБРМ.421400.005-600 ИН


13. Транспортирование и хранение
13.1 Упакованные станции допускается транспортировать всеми видами закрытых транспортных средств в условиях группы 5 ГОСТ 15150 при защите их от прямого воздействия атмосферных осадков и механических повреждений.
13.2 Хранение станции должно производиться в складских условиях в упаковке предприятия-изготовителя в условиях группы Л по ГОСТ 15150.
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Длинна шунта точной остановки должна быть не менее 10см.








На ЖКИ индикаторе в качестве текущего этажа и этажа назначения всегда отображаются физические адреса этажных контроллеров. На табло индикации на этажах и в кабине всегда отображаются запрограммированные значения этажей.

















При поэтажном движении замедление начинается после срабатывания шунта замедления и истечении константы замедления ЗмдГП-Э (п.107). Как правило константа ЗмдГП-Э больше константы ЗмдГП-Н, т.к. при поэтажном движении лифт не успел разогнаться до наминальной скорости и необходимо более позднее замедление.








Значения срабатывания Датчика ВКО, Датчика ВКЗ, Датчика ТО, Датчика Замедления, Датчика Реверса, Датчика Крайнего Этажа являются программируемыми в соответствии с Таблицей 005.РЭ.4 п.112 











Убедитесь что правильно настроены состояния срабатывания датчиков ВКО, ВКЗ, ДТО, Замедление, Реверс, Крайний Этаж (меню п.№112). Иначе возможна некорректная работа и как следствие Отключения. 





При возникновении Отключения происходит “Замораживание” датчиков этажных контроллеров и датчиков контроллера кабины. Это позволяет при Отключении зайти в информационное меню и проанализировать датчики этажей и кабины. 





При возникновении неисправности обработка приказов и вызовов не произойдёт до устранения неисправности. 


Будет установлен сигнал “Занято” 


























Контак " Ключ. Откл" нормально замкнут при положении ключа в состоянии ВКЛ. И разомкнут при состоянии ВЫКЛ. 





Два предпоследних символа в верхней строке индикатора отображают номер текущего этажа. Отображается если нету Пересброса Питания. 








Последний символ справа в верхней строке индикатора буква “К” отображается при получении нового пакета от контроллера кабины. Отображается если нету Отключений, Неисправностей и Пересброса Питания. 





Для работы в нормальном режим работы, ключ КБР должен быть вставлен в пульт, а сам пульт должен быть вставлен в контроллер кабины











В случае отсутствия контакта ЗДШ соответствующий проводник подключить на ЗШЛ или ЗШП


(В случае монтажа стандартным жгутом- 4-х проводный кабель, соединить ЗДШ с ЗШЛ в жгуте и подключить на ЗШЛ, либо соединить ЗДШ с ЗШП в жгуте и подключить на ЗШП,)


(В случае монтажа 3-х проводным кабелем, соединить ЗДШ с ЗШП или с ЗШЛ в разъёме на плате этажного контроллера)

















Длинна шунта замедления должна быть не менее 10см.








В случае отсутствия контактов ЗШЛ, ЗШП соответствующие проводники подключить на ЗДШ.


(В случае монтажа стандартным жгутом- 4-х проводный кабель, соединить ЗШЛ, ЗШП, ЗДШ в жгуте и подключить на ЗДШ)


(В случае монтажа 2-х проводным кабелем, соединить ЗШЛ, ЗШП, ЗДШ в разъёме на плате этажного контроллера и подключить на ЗДШ)

















Для гарантированного замедления и остановки на малой скорости на крайних этажах, рекомендуется датчики крайних этажей устанавливать посредине между максимальным(минимальным) и предшествующим этажами, чтобы иметь достаточное время замедления.








Для того чтобы кнопка СТОП на пульте выполняла свою функцию Основную кнопку СТОП на лицевой панели необходимо нажать. 


В режиме УПРАВЛЕНИЯ ИЗ МП2 индикация неисправности срабатывания СТОП отсутствует. При завершении режима и переходе в нормальную работу, Пульт следует извлечь из разъёма, а основную кнопку СТОП отжать. Кнопка ДБШ на пульте и ключ КБР будут не задействованы.








Автомат входных фаз на Частотный Преобразователь должен быть включен. Отключение его воспринимается как срабатывание защиты по току утечки и приводит к неисправности





Эвакуатор по умолчанию запрещён. Его необходимо разрешить в меню Настройки (п.№ 155) в соответствии с данным руководством по эксплуатации 


АБРМ.421400.005 РЭ








Если сигнал от системы пожаротушения отсутствует либо не желательно его использование следует установить перемычку вместо датчика пожарной опасности в соответствии со схемой подключения датчика пожарной опасности. 








При РЕВИЗИИ движение прекращается при достижении датчика крайнего этажа сверху или снизу. Кабина не доходит до зоны точной остановки крайних этажей.








При первом включении на ЖКИ индикаторе станции отображается надпись “Пересброс Пит.” Данная надпись означает что станция выключена. 


Для  включения станции необходимо галетный переключатель переключить в положение “Ревизия”. 


Так же станцию можно включить с основного посадочного этажа с помощью ключа.
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