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Руководство по программированию регулятора скорости

фирмы Danfoss серии VLT® AutomationDrive FC 302 (далее FC 302).

Настоящее руководство содержит информацию, необходимую для программирования регулятора скорости фирмы Danfoss серии VLT® AutomationDrive FC 302 (далее по тексту – FC 302) для работы в составе лифта с системой управления РСУЛ-ЖР.

Перед тем как приступить к программированию изучите Руководство пользователя фирмы Danfoss, прилагаемое к регулятору скорости и настоящее приложение. 

Е.1 Меры безопасности

Е.1.1 Блок нагрузки, устройство управления и размещенные в нем регулятор скорости и фильтр должны быть надежно заземлены через предусмотренные конструкцией клеммы защитного заземления, в соответствии с КД, входящей в комплект поставки лифта.

Е.1.2 Ток утечки на землю FC 302 превышает 3,5 мА. Для обеспечения надежного механического подсоединения заземляющего кабеля к цепи заземления (клемма 95) сечение кабеля должно быть не менее 10 мм2 или заземление должно быть выполнено двумя соответствующими проводами, присоединенными отдельно.

Е.1.3 Включение питания необходимо производить только после установки передней крышки, крышки клеммного блока регулятора.

После включения питания не допускается снятие крышек.

Е.1.4 Все работы по осмотру и обслуживанию регулятора скорости должны производиться не ранее чем через 5 минут, после выключения питания.

Е.2 Программирование РС

Е.2.1 Программирование РС должно проводится в период пуско-наладки лифта, после окончания монтажа всего оборудования лифта. Перед программированием убедиться в том, что все соединения РС выполнены надежно и соответствуют входящим в комплект поставки лифта схемам. Неправильное обращение с РС может привести к нарушению работы преобразователя или связанного с ним оборудования, уменьшению срока службы или вызвать другие проблемы.
Е.2.2 Наиболее просто программирование РС выполняется с помощью панели управления (LCP 102) 
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Е.2.2.1 Панель управления LCP 102 разделена на четыре функциональные группы (см. рисунок Е.1):
[1] Графический дисплей со строками состояния.

[2] Кнопки меню и световые индикаторы, позволяющие изменять параметры и переключать функции дисплея.

[3] Навигационные кнопки и световые индикаторы (светодиоды).

[4] Кнопки управления и световые индикаторы (светодиоды).

Все данные отображаются на графическом дисплее панели управления, позволяющем выводить до пяти элементов рабочих данных в режиме отображения состояния [Status].
Е.2.2.2 Строки дисплея:

	   Рисунок Е.1


[a] Строка состояния. Сообщения о состоянии с отображением пиктограмм и 
графиков.

[b] Строки 1-2. Строки данных оператора для отображения заданных или выбранных пользователем данных. Нажав кнопку [Status], можно добавить одну дополнительную строку.

[c] Строка состояния. Текстовые сообщения о состоянии.

Жидкокристаллический дисплей имеет заднюю подсветку и шесть алфавитно-цифровых строк. Строки дисплея показывают направление вращения (стрелка), выбранный набор параметров, а также программируемый набор параметров.

Дисплей делится на три части:

- в нормальном рабочем состоянии верхняя часть показывает до двух результатов измерения;
- верхняя строка средней части показывает до пяти измеряемых величин с соответствующими единицами измерения, независимо от состояния (исключая случай аварийной /предупредительной сигнализации).

- нижняя часть в режиме состояния всегда показывает состояние РС.
Показывается активный набор параметров (набор, выбранный в качестве активного в пар. 0-10). Если программируется набор параметров, отличный от активного, то справа появляется номер программируемого набора.
E.2.2.2 Световые индикаторы (светодиоды)
Если превышаются определенные пороговые значения, то загораются светодиоды аварийной «Alarm» и/или предупредительной «Warn» сигнализации. 
На панели управления появляется текст с информацией о состоянии или об аварийной ситуации.

Светодиод «On» горит, когда на РС поступает напряжение питания от сети, или через шину постоянного тока, или от внешнего источника питания 24 В. 
Е.2.2.3 Кнопки панели управления (см. рисунки Е.2 и Е.3)

Кнопки управления разделяются по функциям.

Кнопки под дисплеем и световыми индикаторами используются для набора параметров, включая выбор индикации на дисплее во время нормальной работы.
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	Рисунок Е.2


[Status] (Состояние) служит для индикации состояния преобразователя частоты и/или двигателя.

Нажатием кнопки [Status] пользователь может выбрать одно из трех различных показаний: показания на 5 строках, показания на 4 строках или интеллектуальный логический контроллер. Кнопка [Status] используется для выбора режима отображения или для возврата в режим отображения из режима быстрого меню, режима главного меню или режима аварийной сигнализации. Кнопка [Status] используется также для переключения между режимами одиночного и двойного показания.
Quick Menu] (Быстрое меню) позволяет обеспечить быстрый доступ к различным быстрым меню, таким как:

- Личное меню

- Быстрый набор параметров

- Внесенные изменения

- Регистрация

Кнопка [Quick Menu] используется для программирования параметров, входящих в быстрое меню.

Возможно непосредственное переключение между режимом быстрого меню и режимом главного меню.
[Main Menu] (Главное меню) используется для программирования всех параметров.

Возможно непосредственное переключение между режимом главного меню и режимом быстрого меню. 

Быстрый вызов параметра может быть произведен нажатием кнопки [Main Menu] и удержанием ее в этом состоянии в течение 3 секунд. 

Быстрый вызов параметра позволяет осуществить непосредственный доступ к любому параметру.

[Alarm Log] (Журнал аварийных сигналов) отображает перечень пяти последних аварийных сигналов (имеющих обозначения A1-A5). Для вывода дополнительных сведений об аварийном сигнале с помощью кнопок со стрелками перейдите к требуемому номеру аварийного сигнала и нажмите кнопку [OK].
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 [Back] (Назад) позволяет возвратиться к предыдущему шагу или уровню в структуре перемещений.

[Cancel] (Отмена) аннулирует последнее внесенное изменение или команду, пока изображение не было изменено.

	Рисунок Е.3


[Info] (Информация) выдает информацию о команде, параметре или функции в любом окне дисплея. Кнопка [Info] предоставляет подробные сведения всегда, когда в этом есть необходимость.

Выход из информационного режима осуществляется нажатием любой из кнопок [Info], [Back] или [Cancel].

После этого на дисплей будет выведена информация о состоянии преобразователя частоты до его перехода в режим аварийной сигнализации.
Е.2.2.4 Кнопки перемещения

Перемещения между различными вариантами, предоставляемыми режимами [Quick Menu], [Main Menu] и [Alarm Log], осуществляются с помощью четырех кнопок со стрелками.

Эти кнопки используются для перемещения курсора.

[OK] используется для выбора параметра, на который указывает курсор, и для разрешения изменения некоторого параметра.

Е.2.2.5 Кнопки местного управления (см.рисунок Е.4)

Внизу панели управления находятся кнопки местного управления.
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	Рисунок Е.4


[Hand On] (Ручное управление) позволяет управлять преобразователем частоты с местной панели управления. Кнопка [Hand on] также выполняет пуск двигателя, и с помощью кнопок со стрелками возможен ввод данных скорости вращения двигателя. Действие кнопки может быть выбрано как Разрешено [1] или Запрещено [0] с помощью параметра 0-40 Кнопка [Hand on] LCP.

Внешние сигналы останова, активизированные с помощью сигналов управления или переданные по последовательной шине, отменяют команду "пуск", поданную с панели управления. При нажатой кнопке [Hand on] остаются активными следующие сигналы управления: 

· [Hand on] - [Off] - [Auto on]

· Сброс

· Останов выбегом, инверсный

· Реверс

· Выбор конфигурации младший бит - выбор конфигурации старший бит

· Команда останова, поданная по последовательному каналу связи

· Быстрый останов

· Торможение постоянным током  
[Off] останавливает подключенный двигатель. Действие кнопки может быть выбрано как Разрешено [1] или Запрещено [0] с помощью пар. 0-41 Кнопка [Off] на LCP. Если функция внешнего останова не выбрана и кнопка [Off] не нажата, двигатель можно остановить путем отключения напряжения.

[Auto On] (Автоматический режим) применяется для управления преобразователем частоты через клеммы управления и/или по различным последовательным каналам связи (RS-485, USB или по дополнительной периферийной шине fieldbus).. Когда на клеммы управления и/или на шину поступает сигнал пуска, преобразователь частоты запускается. Действие кнопки может быть выбрано как Разрешено [1] или Запрещено [0] с помощью параметра 0-42 Кнопка [Auto on] на LCP.

ВНИМАНИЕ. СИГНАЛ HAND-OFF-AUTO, ПЕРЕДАВАЕМЫЙ ЧЕРЕЗ ЦИФРОВЫЕ ВЫХОДЫ, ИМЕЕТ БОЛЕЕ ВЫСОКИЙ ПРИОРИТЕТ ПО СРАВНЕНИЮ С  ДЕЙСТВИЕМ КНОПОК [Hand on] - [Auto on].

 [Reset] (сброс) служит для сброса в исходное состояние преобразователя частоты после аварийного сигнала (отключения). Действие может быть выбрано как Разрешено [1] или Запрещено [0] с помощью параметра 0-43 Кнопка [Reset] на LCP.

Е.2.2.6 Некоторые полезные функции 

Е.2.2.6.1 Быстрый вызов параметра может быть произведен нажатием кнопки [Main Menu] и удержанием ее в этом состоянии в течение 3 секунд. Быстрый вызов параметра позволяет осуществить непосредственный доступ к любому параметру.

Е.2.2.6.3 Сохранение данных в панели управления:

1. Перейдите к параметру 0-50 Копирование в LCP

2. Нажмите клавишу [OK]

3. Выберите .Все в LCP.

4. Нажмите клавишу [OK]

Значения всех параметров сохраняются в панели управления, ход процесса сохранения указывает индикатор выполнения. После достижения 100 % нажмите клавишу [OK].

ВНИМАНИЕ. ПЕРЕД ВЫПОЛНЕНИЕМ ЭТОЙ ОПЕРАЦИИ ОСТАНОВИТЕ ДВИГАТЕЛЬ.
Теперь можно подключить панель управления к другому преобразователю частоты и скопировать в него значения параметров.

Е.2.2.6.4 Пересылка данных из панели управления в привод:
1. Перейдите к параметру 0-50 Копирование в LCP

2. Нажмите клавишу [OK]

3. Выберите .Все из LCP.

4. Нажмите клавишу [OK]

Значения всех параметров, сохраненные в панели управления, будут перенесены в привод, ход процесса переноса указывает индикатор выполнения. После достижения 100 % нажмите клавишу [OK].

ВНИМАНИЕ. Перед выполнением этой операции остановите двигатель.

Е.2.2.6.5 Режим отображения
Нажатием кнопки [Status] можно переключаться между тремя экранами индикации состояния. На каждом экране состояния показываются рабочие переменные в различном формате.

Е.2.2.6.6 Регулировка контрастности изображения

Для уменьшения яркости изображения нажмите [Status] и [(]

Для увеличения яркости изображения нажмите [Status] и [(]

Большинство настроек параметров преобразователя частоты FC 302 можно изменить непосредственно с панели управления, если предварительно с помощью пар. 0-60 Пароль главного меню или пар. 0-65 Пароль быстрого меню не был задан пароль.

Е.2.3 Установка параметров

Е.2.3.1 В РС типа FC 302 возможен выбор любого из двух режимов программирования - Главное меню и Режим быстрого меню. Первый обеспечивает доступ ко всем параметрам. Второй проводит оператора через ограниченный набор параметров, позволяющий запустить РС в работу. Независимо от режима программирования можно изменять параметры как в режиме главного меню, так и в режиме быстрого меню.

Е.2.3.2 Режим быстрого меню 

При нажатии кнопки [Quick Menus] (быстрые меню) появляется список различных опций, содержащихся в быстром меню. Для отображения выбранных персональных параметров выберите Личное меню. Эти параметры выбираются в параметре 0-25 Мое личное меню. В это меню может быть внесено до 20 различных параметров.

Чтобы использовать ограниченное количество параметров при настройке оптимального режима работы двигателя, выберите Быструю настройку. Выбор группы параметров производится с помощью клавиш со стрелками. Доступны параметры, приведенные в таблице Е1.

Таблица Е1
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Выберите Внесенные изменения, чтобы получить сведения относительно последних 10 изменений. Для перехода между 10 измененными параметрами используйте кнопки перемещения вверх/вниз.

Чтобы получить сведения относительно показаний строк дисплея, выберите Журналы. Информация предоставляется в графической форме.

Можно просматривать только те отображаемые параметры, которые выбраны в параметрах 0-20 и 0-24. Для последующих справок можно хранить в памяти до 120 выборок.
Е.2.3.3 Режим главного меню

	Е.2.3.3.3 После выбора группы параметров требуемый параметр выбирается с помощью кнопок перемещения.

В средней части дисплея показывается номер и наименование параметра, а также выбранное его значение (см. рисунок Е7).
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	                Рисунок Е5
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	           Рисунок Е6
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	              Рисунок Е7


	Е.2.3.4 Изменение данных
Независимо от того, в каком режиме выбираются параметры в быстром меню или в главном меню процедура изменения данных одинакова. Для изменения выбранного параметра нажмите кнопку [OK].

Процедура изменения данных зависит от того, является ли изменяемый параметр численным или текстовым.

	Е.2.3.4.1 Изменение текста
Если выбранный параметр представляет собой текст, он изменяется с помощью навигационных кнопок "вверх"/"вниз". Кнопка "вверх" увеличивает значение, к кнопка "вниз". уменьшает его. Поместите курсор на значение, которое требуется сохранить, и нажмите кнопку [OK].
Е.2.3.4.2 Изменение численных значений (см. рисунок Е9)
Если выбранный параметр имеет численное значение, то оно изменяется с помощью навигационных кнопок <, > (для перемещений курсора по горизонтали), "вверх"/"вниз"(для изменения значения параметра). Кнопка "вверх" увеличивает значение, а кнопка "вниз"  уменьшает его. 
Поместите курсор на значение, которое нужно сохранить, и нажмите кнопку [OK].
Е.2.3.4.3 Плавное изменение численного значения параметра (см. рисунок Е10)
Если выбранный параметр имеет численное значение, то сначала с помощью кнопок < > выбирается разряд, плавное изменение значения выбранного разряда производится с помощью кнопок "вверх"/"вниз". 
Выбранный разряд указывается миганием находящейся в нем цифры. Поместите
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	             Рисунок Е9
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	             Рисунок Е10

	курсор на цифру, которую требуется сохранить, и нажмите кнопку [OK].


Е.2.3.4.4 Ступенчатое изменение параметра
Некоторые параметры можно изменять и ступенчато, и плавно. Это относится к параметрам Мощность двигателя (параметр 1-20), Напряжение двигателя (параметр 1-22) и Частота двигателя (параметр 1-23). Указанные параметры изменяют либо как группу численных величин, либо как плавно изменяемые численные величины.
Е.2.4  Параметры FC 302
Параметры FC 302 объединены в несколько групп, что упрощает выбор правильных параметров для оптимизации его работы.

0-xx - Параметры управления и отображения

1-xx - Параметры нагрузки и двигателя, включая все параметры, связанные с нагрузкой и двигателем

2-xx - Параметры торможения

3-xx - Задания и параметры изменения скорости

4-xx - Пределы, предупреждения; установка пределов и  предупреждений

5-xx - Цифровые входы и выходы, включая средства релейного управления

6-xx - Аналоговые входы и выходы

7-xx - Регуляторы: установка параметров для регуляторов скорости и процесса

8-xx - Параметры линии связи и дополнительных устройств для установки параметров портов RS485 и USB преобразователя частоты.

9-xx - Параметры Profibus

10-xx - Параметры DeviceNet CAN Fieldbus
13-xx - Параметры интеллектуального логического контроллера

14-xx - Параметры специальных функций

15-xx - Параметры информации о приводе

16-xx - Параметры показаний

17-xx - Параметры опций энкодера
Е.2.5 Значения параметров для работы РС без датчика обратной связи в составе лифта с РСУЛ-ЖР

Таблица Е.2

	Параметр
	Наименование
	Модель, грузоподъемность и скорость лифта

	
	
	ЛП-0463Б, 400кг, 0,63 м/с
	ЛП-0401Б, 

400кг, 1,0 м/с
	ЛП-0401Б, 400кг, 1,0 м/с
	ЛП-06х1Б, 

630кг, 

1,0 м/с

	
	
	FC 302 AutomationDrive 

	
	
	5,5кВт, 

380-500В
	5,5кВт, 

380-500В
	7,5кВт, 

380-500В
	11кВт, 

380-500В

	1
	2
	3
	4
	5
	6

	0-01
	Язык
	Русский [49]

	0-02
	Единица измер. cкорости 
	Гц [1]

	0-11
	Изменяемый набор
	Набор1 [1]

	1-00
	Режим конфигурирования 
	Разомк. контур скор. [0]

	1-01
	Принцип управление двигателем 
	VVC+ [1]

	1-03
	Хар-ка крутящего момента
	Постоянный [0]

	1-04
	Режим перегрузки
	Большой момент [0]

	1-05
	Конфиг. режима местного упр.
	Как в 1-00 [2]

	1-10
	Конструкция двигателя
	Асинхронный [0]

	1-20
	Мощность двигателя [кВт]
	Данные с таблички на двигателе главного привода

	1-22
	Напряжение двигателя
	

	1-23
	Частота двигателя
	

	1-24
	Ток двигателя
	

	1-25 
	Номин. скорость двигателя
	

	1-30
	Сопротивление статора (Rs)
	Определяются при автоматической адаптации двигателя (ААД)

	1-31
	Сопротивление ротора (Rr)
	

	1-33
	Реактивное сопротивление рассеяния статора (X1)
	Определяются при автоматической адаптации двигателя (ААД)

	1-34
	Реактивное сопротивление рассеяния ротора (X2)
	

	1-35
	Основное реактивное сопротивление (Xh)
	

	1-36
	Сопротивление потерь в стали (Rfe)
	

	1-39
	Число полюсов двигателя
	6

	1-51
	Норм. намагн. при мин.скорости [об/мин]
	Определяются при автоматической адаптации двигателя (ААД)

	1-52
	Мин. скорость норм. намагнич. [Гц]
	

	1-67
	Тип нагрузки
	Активная [1]

	1-71
	Задержка запуска
	0,5

	1-72 
	Функция запуска
	Торм. пост. током /время задержки [1]

	1-75
	Начальная скорость [Гц] 
	0,4

	1-76
	Пусковой ток
	10,0
	15,0
	15,0
	15,0
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	1
	2
	3
	4
	5
	6

	2-01
	Ток торм. пост. током [%]
	100

	2-02
	Время торм. пост. током
	0,5

	2-10
	Функция торможения
	Резистивное торможение [1]

	2-11
	Тормозной резистор (Ом)
	80
	80
	65
	40

	2-12
	Предельная мощность торможения (кВт)
	0,85
	0,85
	1,0
	2,0

	2-13 
	Контроль мощности торм.
	Отключение [2]

	2-15 
	Проверка тормоза
	Отключение [2]

	2-20 
	Ток отпускания тормоза 
	2,0
	3,0
	3,0
	3,0

	2-22 
	Скорость вкл. тормоза [Гц] 
	0,4

	2-25
	Время отпускания тормоза [c]
	0,2 

	3-01
	Ед. изм. задания
	Гц [ 3]

	3-02 
	Минимальное задание [Гц]
	0

	3-03 
	Максимальное задание, [Гц]
	50

	3-10.1
	Предустановленное задание 1 [%]
	8

	3-10.2
	Предустановленное задание 2, [%]
	30

	3-10.3
	Предустановленное задание 3 [%]
	100 

	3-40 
	Изменение скорости, тип 1
	S-рампа [1]

	3-41 
	Время разгона 1 [c]
	2,0

	3-42 
	Время замедления 1[c]
	Не менее 1,6 (подбирается при наладке лифта)

	3-45
	Соот. S-рам. 1 в нач. разгона
	50

	3-46
	Соот. S-рам. 1 в кон. разгона
	50

	3-47
	Соот. S-рам. 1 в нач. замедл.
	50

	3-48 
	Соот. S-рам. 1 в кон. замедл.
	50

	4-10 
	Направл. вращения двигателя
	Оба направл. [2]

	4-12
	Нижний предел скорости двигателя [Гц]
	0

	4-14 
	Верхний предел скорости двигателя [Гц]
	60

	4-16 
	Двигательный режим с ограничением момента, %
	160

	4-17 
	Генераторный режим с ограничением момента, %
	160

	4-18 
	Предел по току, %
	160

	4-19 
	Макс. выходная частота
	60

	4-51 
	Предупр.: высокий ток
	20
	30
	26
	32

	4-53 
	Предупр.: высокая скорость 

[об/мин]
	940
	970
	970
	1050

	5-01 
	Клемма 27, режим
	выход [1]

	5-02 
	Клемма 29, режим
	Вход [0]

	5-10 
	Клемма 18, цифровой вход
	Пуск [8]
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	1
	2
	3
	4
	5
	6

	5-11 
	Клемма 19, цифровой вход
	Пуск и реверс [11]

	5-12 
	Клемма 27, цифровой вход
	Не работает [0]

	5-13 
	Клемма 29, цифровой вход
	Предуст. задание, бит 2 [18]

	5-14 
	Клемма 32, цифровой вход
	Предуст. задание, бит 0 [16]

	5-15 
	Клемма 33, цифровой вход
	Предуст. задание, бит 1 [17]

	5-30
	Клемма 27, цифровой выход
	Упр. механич. тормозом [32]

	5-40.0
	Реле функций
	Привод готов [2]

	5-40.1
	Реле функций
	Работа VLT [5]


Е.3 Первый ввод в эксплуатацию
Е.3.1 Последовательность действий
Е.3.1.1 Установите значения параметров РС, указанные в таблице Е.3, в соответствии с паспортной табличкой двигателя.

Для доступа к перечню сначала нажмите кнопку [QUICK MENU], затем выберите пункт «Q2 Quick Setup» (Быстрая настройка)

Таблица Е.3

	Наименование параметра
	Значение
	Параметр 

	Язык
	49
	0-01

	Мощность двигателя [кВт] 
	Данные с паспортной таблички двигателя
	1-20

	Напряжение двигателя
	
	1-22

	Частота двигателя
	
	1-23

	Ток двигателя
	
	1-24

	Номинальная скорость двигателя
	
	1-25

	Макс. задание
	Значение номинальной скорости двигателя
	3-03

	Клемма 27, дискретный вход
	[0] (не используется)
	5-12


Е.3.1.2 Выполните автоматическую адаптацию холодного двигателя (ААД). Выполнение ААД обеспечит оптимальные характеристики привода: 
- активизируйте функцию ААД, установив значение параметра. 1-29 [1] (полная АДД).

- нажмите кнопку [OK]. На дисплее появится сообщение "Нажмите 
[Hand On] для запуска".

- нажмите кнопку [Hand on]. Индикатор выполнения операции показывает ход процесса ААД. 

ВНИМАНИЕ. ПЕРЕД НАЖАТЕМ КНОПКИ [Hand on] НЕОБХОДИМО В УУЛ_Р ВЫНУТЬ ИЗ ПАНЕЛЬКИ РЕЛЕ К1 И ЗАМКНУТЬ КОНТАКТЫ МАГНИТНОГО ПУСКАТЕЛЯ КМ1, НАЖАВ НА ЕГО ЯКОРЬ, ДО ОКОНЧАНИЯ ААД.

Е.3.1.3 При успешном завершении ААД (на дисплее появится сообщение "Нажмите [OK] для завершения ААД"), нажмите кнопку [OK], чтобы выйти из режима ААД.
Е.3.1.4 При неудачном завершении ААД, РС переключается в режим аварийной сигнализации. В записи "Отчетное значение" в журнале аварий [Alarm Log] будет указан последний ряд измерений, выполненных в режиме ААД до переключения преобразователя частоты в аварийный режим. Этот номер и описание аварийного сообщения помогут при поиске и устранении неисправностей. 
Е.3.1.5 Установите параметры для применения РС в составе лифта. 
ВНИМАНИЕ. ВВОДИТЕ ПАРАМЕТРЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНО. ПРИ НЕПОНЯТНОМ ПОВЕДЕНИИ ПРИВОДА, ВЫПОЛНИТЕ СБРОС ПАРАМЕТРОВ И ПОВТОРИТЕ НАСТРОЙКУ: [Status] + [OK] + [Main Menu].
Е.3.1.5.1 Нажмите кнопку [ Main Menu] для входа в главное меню. Установите значения параметров РС в соответствии с таблицей Е.2 
Е.4 Регулировка времени разгона (параметр 3-41) и времени торможения (параметр 3-42).

Е.4.1 Время разгона и время торможения подбираются при наладке лифта. 

Цель регулировки времени разгона и времени торможения - добиться комфортного старта, торможения и времени дотягивания до точной остановки при поэтажном и через этажном разъездах, в пределах от 1 до 1.5 с. 

Для этого необходимо:

- в режиме МП2 установить кабину в середине шахты, затем перевести лифт в режим МП1 и отправить кабину на крайний этаж. Повторяя эти действия, установить значение параметра 3-42, при котором время дотягивания до точной остановки крайних этажей будет в пределах от 1,0 до 1,5 с. 

- в режиме МП1, останавливая кабину на промежуточных этажах с помощью кнопок "Вверх", "Вниз", "ТО" устройства управления УУЛ, определить и установить значение параметра In 3.2 в меню КЦ при котором время дотягивания до точной остановки промежуточных этажей будет в пределах от 1 до 1.5 с. 
Для обеспечения поэтажного разъезда необходимо, сразу же после начала движения кабины от нажатия кнопки "Вверх" ("Вниз"), нажать кнопку "ТО".

- в режиме «Нормальная работа» определить и установить значение параметра 3-41, при котором обеспечивается комфортный разгон. 
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