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Настоящее дополнение содержит информацию, необходимую для программирования частотного регулятора скорости фирмы OMRON серии CIMR-L7Z, применяемого для пассажирских лифтов с регулируемым главным приводом.

Перед тем как приступить к программированию изучите Руководство пользователя фирмы OMRON, прилагаемое к регулятору скорости CIMR-L7Z, и настоящее Дополнение к руководству по эксплуатации. 

Программирование регулятора скорости должно проводится в период пуско-наладки лифта, когда закончены работы по монтажу всего оборудования лифта. Перед программированием убедиться в том, что все соединения регулятора скорости выполнены надежно и соответствуют входящим в комплект поставки лифта схемам. Ошибка в подключении оборудования может стать причиной травмирования персонала и повреждения оборудования.

1 МЕРЫ БЕЗОПАСНОСТИ

1.1 Блок нагрузки, электромонтажное устройство и размещенные в нем регулятор скорости  и фильтр должны быть надежно заземлены через предусмотренные конструкцией клеммы защитного заземления в соответствии с КД, входящей в комплект поставки лифта.

1.2 Включение питания (вводного устройства и устройства управления) необходимо производить только после установки передней крышки, крышки клеммного блока, а также пульта управления регулятора.

После включения питания не допускается снятие крышек и пульта управления.

1.3 Все работы по осмотру и обслуживанию регулятора скорости должны производиться после выключения питания (вводного устройства) и выдержки времени не менее 5 мин.

Внимание! 

В регуляторах CIMR-L7Z установлены защитные кожуха (крышки) на верхней и нижней поверхности для исключения попадания посторонних предметов (металлической стружки, гаек, шайб и др.) внутрь регулятора. Перед установкой регуляторов в электромонтажное устройство необходимо снять с верхней и нижней поверхности защитные крышки для обеспечения нормального охлаждения регулятора в процессе эксплуатации.

2 ПРОГРАММИРОВАНИЕ ЧАСТОТНОГО РЕГУЛЯТОРА

2.1 Все операции по программированию и настройке регулятора скорости выполняются  с помощью цифрового пульта управления. Ниже приводится описание наименований клавиш управления и функций цифрового пульта управления со светодиодным дисплеем (3G3IV-PJOP161):


Рисунок 1 - Цифровой пульт управления

Индикаторы режима работы:

FWD -загорается при подаче на вход команды вращения в прямом направлении;

REV - загорается при подаче на вход команды вращения в обратном направлении;

SEQ - загорается при подаче команды выполнения операций через клеммы цепей управления;

REF- загорается при вводе в действие задатчиков частоты, сигналы которых вводятся через клеммы А1 и А2 цепей управления;

ALARM - загорается при определении ошибки. 

Наименование и функции клавиш цифрового пульта управления описаны в таблице 1. 
Возможна комплектация регулятора цифровым пультом управления JVOP160 с аналогичной клавиатурой управления, с жидкокристаллическим дисплеем.
Перед программированием регулятора проверить правильность установки перемычек на клеммнике CN5 в регуляторе: должны быть установлены перемычки А2-B2, A3-B3.

Таблица 1
	Клавиша
	Функция

	LOCAL/REMOTE
	Осуществляет выбор режима управления от цифрового пульта управления (LOCAL) или от дистанционного источника через клемму управления (REMOTE). Клавиша может отключатся или включаться установкой параметра о2-01.

	MENU
	Осуществляет выбор режима работы.

	ESC
	Возвращает дисплей в состояние, предшествующее нажатию клавиши "( ".

	JOG
	Осуществляет перевод в режим медленного движения при работе инвертора от цифрового пульта управления.

	FWD/REV
	Осуществляет выбор направления вращения двигателя при работе инвертора от цифрового пульта управления.

	(
	Осуществляет выбор пунктов меню, номеров, производит увеличение задаваемого числового значения.

Используется для перехода к следующему пункту или к следующим данным.

	(
	Осуществляет выбор пунктов меню, номеров, производит уменьшение задаваемого числового значения.

Используется для перехода к предшествующему пункту или к предшествующим данным.

	"( "
	При нажатии осуществляется ввод пунктов меню, параметров и заданных значений. Кроме того, используется для перехода из одного экрана в другой

	RUN
	Осуществляет запуск при работе инвертора от цифрового пульта управления.

	STOP
	Осуществляет остановку инвертора. При управлении инвертором через клеммы схемы управления клавиша может включаться и отключатся установкой параметра О2-02. 


Инвертор имеет 5 режимов работы. Текущий режим работы регулятора скорости  отображается индикаторами дисплея режима работы (см. таблица 2).

Таблица 2
	Индикатор
	Режим работы
	Основные функции

	DRIVE
	Режим управления
	В данном режиме осуществляется запуск инвертора. Используйте этот режим при мониторинге значений параметров, таких как значения задатчиков частоты, выходной частоты и тока, а так же для вывода на дисплей информации об ошибке.

	QUICK
	Режим ускоренного программирования
	Данный режим используется для установки минимального набора параметров, необходимых для работы инвертора.

	ADV
	Режим расширенного программирования
	Используется для обращения ко всему набору параметров и их установки

	VERIFY
	Режим проверки
	Данный режим используется для чтения и установки параметров, которые изменены от значений, заданных при выпуске на заводе-изготовителе

	AUTO TUNNING
	Режим автоматической настройки
	Данный режим используется при запуске двигателя с неизвестными характеристиками. Константы двигателя вычисляются и устанавливаются автоматически.


2.2 Перед проведением программирования необходимо выполнить инициализацию регулятора скорости CIMR-L7Z .

Установка параметров инициализации проводится при первоначальном программировании. 

Подать питание на преобразователь (включив вводное устройство и устройство управления).  На дисплее цифрового пульта управления выводятся следующие данные см. рисунок 2.

Рисунок 2

2.3 Произведите инициализацию параметров, следуя указаниям в таблице 3.

Таблица 3.

	Шаг
	Клавиша
	Дисплей цифрового пульта
	Описание

	1
	
	F  0,00 (*DRIVE, QUICK, ADV, VERIFY, AUTO TUNNING)
	Включите питание.

	2
	MENU
	А1-00 (DRIVE, QUICK, *ADV, VERIFY, AUTO TUNNING)
	Нажимайте клавишу MENU пока не загорится индикатор ADV для перехода в режим расширенного программирования.

	3
	"( "
	А1-00 (DRIVE, QUICK, *ADV, VERIFY, AUTO TUNNING)
	Нажмите клавишу ENTER для перехода в экран параметра

	4
	>>/RESET
	А1-00 (DRIVE, QUICK, *ADV, VERIFY, AUTO TUNNING)
	Нажмите для изменения номера параметра.

	5
	"("
	А1-03 (DRIVE, QUICK, *ADV, VERIFY, AUTO TUNNING)
	Нажмите клавишу вверх три раза для вывода на дисплей параметра А1-03 (инициализация).

	6
	"( "
	0000 (DRIVE, QUICK, *ADV, VERIFY, AUTO TUNNING)
	Нажмите клавишу ENTER для вывода на экран значения параметра А1-03.

	7
	"("
	2220 (DRIVE, QUICK, *ADV, VERIFY, AUTO TUNNING)
	Используйте для изменения значения до величины 2220.

	8
	"( "
	
	Нажмите клавишу ENTER для подтверждения  изменения параметра.

	9
	
	End(>A1-03
	После завершения инициализации на дисплее появляется надпись “End”, и затем дисплей возвращается к экрану параметров.


2.4 Аналогично, используя клавиши "(","(","( " установите значения параметра 
A1-02=2 (для регуляторов без датчика обратной связи) или А1-02=3 (для регуляторов с датчиком обратной связи).

2.5 Программирование регулятора скорости

2.5.1 Для установки параметров регулятор CIMR-L7Z должен находиться в режиме расширенного программирования (индикатор “ADV” излучает).

2.5.2 Рассмотрим процедуру установки значения на примере параметра 
С1-02 (время торможения), см. рисунок 3 и таблицу 4.

Рисунок 3

Таблица 4
	Номер шага
	Дисплей цифрового пульта управления
	Описание

	1
	(F 000)
	Питание регулятора включено

	2
	(A1 - 00)
	Для перехода в режим расширенного программирования нажимайте клавишу MENU до загорания индикатора "ADV".

	3
	(A1 - 00)
	Для выбора группы параметров нажмите клавишу "( "

	4
	(С1 - 01)
	Нажимая клавиши "(" и "(" ,  выберите группу С1.

	5
	(С1 - 01)
	Нажмите клавишу ">>/RESET" для выбора номера параметра.

	6
	(С1 - 02)
	Клавишами "(","(" выберите параметр С1-02.

	7
	(0 10.00)
	Нажмите "( " для изменения значения параметра. На дисплей выводится установка параметра С1-02 (10 сек.)

	8
	001.8
	Клавишами "(","(" установите заданное значение параметра (1.8 сек). Используйте клавишу >>/RESET для выбора изменяемого разряда.

	9
	End(>(001.8)
	Для ввода установленных данных нажмите клавишу Enter. В течение 1 сек. на дисплей выводится надпись “END”,  затем в течение 0.5 сек. – введенное значение.

	10
	С1 - 02
	Дисплей возвращается к наименованию параметра.


2.5.3 Выполните программирование регулятора скорости в соответствии с таблицей 5.
	Таблица 5

	№
	Наименование
	Ед. изм.
	Пределы
	Установка по умолчанию
	Установка для лифта
	Примечание

	Programming

	B1
	

	Bl-01
	Reference Source
	-
	0-3
	0
	0
	

	Bl-02
	Run Source
	-
	0-3
	1
	1
	

	Bl-06
	Cntl Input Scans
	-
	0/1
	1
	1
	

	Bl-08
	RUN CMD at PRG
	-
	0/1
	1
	0
	

	B2
	

	B2-08
	Field Comp
	%
	0-1000
	0
	100
	*1

	B4
	

	B4-01
	Delay ON Timer
	s
	0.0-3000.0
	0.0
	0.0
	

	B4-02
	Delay OFF Timer
	s
	0.0-3000.0
	0.0
	0.0
	

	B6
	

	B6-01
	Dwell Ref @ Start
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	0.0
	

	B6-02
	Dwell Time @ Start
	s
	0.00-10.00
	0.0
	0.0
	

	B6-03
	Dwell Ref @ Stop
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	0.4
	

	B6-04
	Dwell Time @ Stop
	s
	0.00-10.00
	0.0
	0.0
	

	C
	Tuning

	C1
	

	C1-01
	Accel Time 1
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	4.5
	ориентировочно

	C1-02
	Decel Time 1
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	1.8
	ориентировочно

	C1-03
	Accel Time 2
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	1.5
	

	C1-04
	Decel Time 2
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	1.5
	

	C1-05
	Accel Time 3
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	1.5
	

	C1-06
	Decel Time 3
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	1.5
	

	C1-07
	Accel Time 4
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	4.0
	8.0 – для *2

	C1-08
	Decel Time 4
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	2.0
	

	C1-09
	Fast Stop Time
	s
	0.00- 6000.0
	1.5
	1.5
	

	C1-10
	Acc/Dec Units
	-
	0/1
	0
	0
	

	C1-11
	Acc/Dec SW Freq
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	4.0
	

	C2
	

	C2-01
	S-Crv Acc @ Start
	s
	0.00-2.50
	0.50
	0.5
	

	C2-02
	S-Crv Acc @ End
	s
	0.00-2.50
	0.50
	0.5
	

	C2-03
	S-Crv Dec @ Start
	s
	0.00-2.50
	0.50
	0.5
	

	C2-04
	S-Crv Dec @ End
	s
	0.00-2.50
	0.50
	0.5
	

	C2-05
	Scurve @ leveling
	s
	0.00-2.50
	0.50
	0.2
	

	C3
	

	C3-01
	Slip Comp Gain
	-
	0.0-2.5
	1.0
	1.0
	

	C3-02
	Slip Comp Time
	ms
	0-10000
	2000
	200
	*1

	C3-03
	Slip Comp Limit
	%
	0-250
	200
	250
	*1

	C3-04
	Slip Comp Regen
	-
	0/1
	1
	1
	*1

	C3-05
	Output V limit Sel
	-
	0/1
	1
	0
	

	C4
	

	C4-01
	Torq Comp Gain
	-
	0.00-2.50
	1.00
	1.00
	*1

	C4-02
	Torq Comp Time
	ms
	0-10000
	20
	20
	*1

	C4-03
	F Torq Cmp @ Start
	%
	0.0-200.0
	0.0
	0.0
	*1

	C4-04
	R Torq Cmp @ Start
	%
	-200.0-0.0
	0.0
	0.0
	*1

	C4-05
	Torq Cmp Delay T
	ms
	0-200
	10
	10
	*1

	C5
	

	C5-01
	ASR P Gain 1
	-
	1 -300
	40.0
	30
	*2

	C5-02
	ASR I Time 1
	s
	0.00-10.00
	0.500
	0.4
	*2

	C5-03
	ASR P Gain 2
	-
	1-300
	20.00
	20
	*2

	C5-04
	ASR I Time 2
	s
	0.00-10.00
	0.500
	0.5
	*2

	C5-07
	
	
	
	
	0.0
	*2

	C5-08
	ASR I Limit
	%
	0-400
	400
	400
	*2

	C5-09
	ASR P Gain 3
	-
	1-300
	40.00
	40.0
	*2

	C5-10
	ASR I Time 3
	s
	0.00-10.000
	0.500
	0.5
	*2

	C6
	

	C6-02
	CarrierFreq Sel
	-
	1 -6
	3
	3
	

	D
	Reference

	D1
	

	D1-01
	Reference 1
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	0.4
	

	D1-02
	Reference 2
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	4.0
	

	D1-03
	Reference 3
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	4.0
	

	D1-04
	Reference 4
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	50.0
	

	D1-05
	Reference 5
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	0
	

	D1-06
	Reference 6
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	0
	

	D1-07
	Reference 7
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	0
	

	D1-08
	Reference 8
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	0
	

	D1-09
	Nomin Speed vn
	Hz
	0.0-120.0
	50.00
	50.0
	

	D1-10
	Interm Speed v1
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	4.0
	

	D1-11
	Interm Speed v2
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	4.0
	

	D1-12
	Interm Speed v3
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	50.0
	

	D1-13
	Relevel Speed vr
	Hz
	0.0-120.0
	0.00
	4.0
	

	D1-14
	Inspect Speed vi
	Hz
	0.0-120.0
	25.00
	25.0
	

	D1-15
	
	Hz
	0.00-20.00
	5.00
	5.00
	

	D1-17
	Level Speed vl
	Hz
	0.0-120.0
	4.00
	0.01
	

	D1-18
	SpeedPrioritySel
	-
	0-2
	1
	0
	

	D6
	

	D6-03
	Field Force Sel
	-
	0/1
	0
	0
	

	D6-06
	Field Force Limit
	%
	100-400
	400
	400
	

	E
	Motor

	E1
	V/f Pattern

	E1-01
	Input Voltage
	V
	310-510
	400
	380
	400 – для *3

	E1-04
	Max Frequency
	Hz
	40.0-120.0
	50.0
	50.0
	

	E1-05
	Max Voltage
	V
	0.0-510.0
	380
	380
	

	E1-06
	Base Frequence
	Hz
	0.0-120.0
	50.0
	50.0
	

	E1-07
	Mid Frequency A
	Hz
	0.0-120.0
	3.0
	3.0
	*1

	E1-08
	Mid Voltage A
	V
	0.0-510.0
	40.0
	25.0
	*1

	E1-09
	Min Frequency
	Hz
	0.0-120.0
	0.50
	0.0
	

	E1-10
	Min Voltage
	V
	0.0-510.0
	25.0
	5.0
	*1

	E2
	Motor setup

	E2-01
	Motor Rated FLA
	A
	
	
	
	см.п. 3

	E2-02
	Motor Rated Slip
	Hz
	0.00-20.00
	
	
	см.п. 3

	E2-03
	No-Load Current
	A
	
	
	
	см.п. 3

	E2-04
	Number of poles
	-
	2-48
	4
	
	см.п. 3

	E2-05
	Term Resistence
	Om
	0.000-65
	
	
	см.п. 3

	E2-06
	Leak Inductance
	%
	0.0-40
	
	
	см.п. 3

	E2-07
	Saturation Comp1
	-
	0.00-0.50
	0.50
	
	см.п. 3

	E2-08
	Saturation Comp2
	-
	0.50-0.75
	0.75
	
	см.п. 3

	E2-09
	Mechnical loss
	%
	0.0-10.0
	0.0
	
	см.п. 3

	E2-11
	Mtr Rated Power
	kW
	0.00-650.00
	
	
	см.п. 3

	E2-12
	Saturation Comp3
	-
	1.30-1.60
	1.30
	
	см.п. 3

	F
	Option

	F1
	PG Option Setup

	F1-01
	PG Pulses/Rev
	-
	0-60000
	1024
	1024
	*2

	F1-02
	PG Fdbk Loss Sel
	-
	0-3
	1
	1
	*2

	F1-03
	PG Overspeed Sel
	-
	0-3
	1
	1
	*2

	F1-04
	PG Deviation Sel
	-
	0-3
	3
	3
	*2

	F1-05
	PG Rotation Sel
	-
	0/1
	0
	1
	*2

	F1-06
	PG Output Ratio
	-
	1-132
	1
	1
	*2

	F1-08
	PG Overspd Level
	%
	0-120
	115
	115
	*2

	F1-09
	PG Overspd Time
	s
	0.0-2.0
	0.0
	0.0
	*2

	F1-10
	PG Deviate Level
	%
	0-50
	10
	10
	*2

	F1-11
	PG Deviate Time
	s
	0.0-10.0
	0.5
	0.5
	*2

	F1-14
	PGO Detect Time
	s
	0.0-10.0
	1.0
	1.0
	*2

	F4
	

	F4-01
	AO Ch1 Select
	-
	1-54
	2
	2
	

	F4-02
	AO Ch1 Gain
	%
	0.0-1000.0
	100.0
	100.0
	

	F4-03
	AO Ch2 Select
	-
	1-54
	3
	3
	

	F4-04
	AO Ch2 Gain
	%
	0.0-1000.0
	50.0
	50.0
	

	F4-05
	AO Ch1 Bias
	%
	-110.0-110.0
	0.0
	0.0
	

	F4-06
	AO Ch2 Bias
	%
	-110.0-110.0
	0.0
	0.0
	

	F4-07
	AO Opt Level Sel
	-
	0/1
	0
	0
	

	F4-08
	AO Opt Level Sel
	-
	0/1
	0
	0
	

	F5
	

	F5-01
	DO Ch1 Select
	-
	0-42
	0
	0
	

	F5-02
	DO Ch2 Select
	-
	0-42
	1
	1
	

	F5-03
	DO Ch3 Select
	-
	0-42
	2
	2
	

	F5-04
	DO Ch4 Select
	-
	0-42
	4
	4
	

	F5-05
	DO Ch5 Select
	-
	0-42
	6
	6
	

	F5-06
	DO Ch6 Select
	-
	0-42
	37
	37
	

	F5-07
	DO Ch7 Select
	-
	0-42
	F
	F
	

	F5-08
	DO Ch8 Select
	-
	0-42
	F
	F
	

	F5-09
	DO-08 Selection
	-
	0-2
	0
	0
	

	F6
	

	F6-01
	Comm Bus Fault Sel
	-
	0-3
	1
	1
	

	F6-02
	EF0 Detection
	-
	0/1
	0
	0
	

	F6-03
	EF0 Fault Action
	-
	0-3
	1
	1
	

	F6-04
	
	
	
	
	0
	

	F6-05
	Current Unit Sel
	-
	0/1
	0
	0
	

	F6-06
	Torque Ref/Lmt Sel
	-
	0/1
	1
	0
	*2

	H
	Terminal

	H1
	

	H1-01
	Terminal S3 Sel
	-
	0-88
	80
	3
	

	H1-02
	Terminal S4 Sel
	-
	0-88
	84
	4
	

	H1-03
	Terminal S5 Sel
	-
	0-88
	81
	14
	

	H1-04
	Terminal S6 Sel
	-
	0-88
	83
	F
	

	H1-05
	Terminal S7 Sel
	-
	0-88
	F
	F
	

	H2
	

	H2-01
	Term M1-M2 Sel
	-
	0-43
	40
	40
	

	H2-02
	Term M3-M4 Sel
	-
	0-43
	41
	0
	

	H2-03
	Term M5-M6 Sel
	-
	0-43
	6
	6
	

	H3
	

	Н3-12
	
	s
	0.00-2.00
	0.03
	0.03
	

	H3-15
	Terminal A1 Func
	-
	0/1
	0
	0
	*2

	H3-16
	Term A1 Gain
	%
	0.0-1000.0
	100.0
	100.0
	

	H3-17
	Term A1 Bias
	%
	-100.0-+100
	0.0
	0.0
	

	L
	Protection



L1-01
MOL Fault Select
-
0-3
1
1


L1-02
MOL Time Const
min
0.1-5.0
1.0
1.0


	L2
	

	L2-05
	PUV Det Level
	V
	300-420
	380
	380
	

	L2-11
	Volt@batterydr
	V
	0-400
	0
	0
	

	L3
	

	L3-02
	StallP Accel Lv1
	%
	0-200
	150
	200
	*1

	L3-03
	
	
	
	
	50
	*1

	L3-04
	
	
	
	
	0
	*1

	L3-11
	
	
	
	
	0
	*1

	L3-12
	
	
	
	
	760
	*1

	L4
	

	L4-01
	Spg Agree Level
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	0.0
	

	L4-02
	Spg Agree Width
	Hz
	0.0-20.0
	2.0
	2.0
	

	L4-03
	Spg Agree Lvl +-
	Hz
	-120.0-120.0
	0.0
	0.0
	

	L4-04
	Spg Agree Width +-
	Hz
	0.0-20.0
	2.0
	2.0
	

	L5
	

	L5-01
	Num of Restarts
	-
	0-10
	2
	2
	

	L5-02
	Restart Sel
	-
	0/1
	1
	1
	

	L6
	

	L6-01
	Torq Det 1 Sel
	-
	0-8
	4
	0
	

	L6-02
	Torq Det 1 Lvl
	%
	0-300
	150
	250
	

	L6-03
	Torq Det 1 Time
	s
	0.0-10.0
	0.1
	2.0
	

	L6-04
	Torq Det 2 Sel
	-
	0-8
	0
	0
	

	L6-05
	Torq Det 2 Lvl
	%
	0-300
	150
	150
	

	L6-06
	Torq Det 2 Time
	s
	0.0-10.0
	0.1
	0.1
	

	L7
	

	L7-01
	Torq Limit Fwd
	%
	0-300
	300
	300
	

	L7-02
	Torq Limit Rev
	%
	0-300
	300
	300
	

	L7-03
	Torq Lmt Fwd Rgn
	%
	0-300
	300
	300
	

	L7-04
	Torq Lmt Rev Rgn
	%
	0-300
	300
	300
	

	L7-06
	Torque Limit Time
	ms
	5-10000
	200
	200
	*1

	L7-07
	Torque Limit Sel
	-
	0/1
	0
	1
	*1

	L8
	

	L8-02
	OHPre-AlarmLvl
	-
	50-130
	90
	80
	

	L8-03
	OH Pre-Alarm Sel
	-
	0-3
	3
	3
	

	L8-07
	Ph Loss Out Sel
	-
	0-2
	2
	1
	

	L8-09
	Ground Fault Sel
	-
	0/1
	1
	1
	

	L8-10
	Fan On/Off Sel
	-
	0-2
	0
	0
	

	L8-11
	Fan Delay Time
	s
	0-300
	60
	60
	

	L8-12
	Ambient Temp
	(C
	45-60
	45
	45
	

	L8-18
	Soft CLA Sel
	-
	0/1
	1
	1
	

	L8-20
	Pha Loss Det T
	s
	0.0-2.0
	0.2
	0.2
	

	N
	Special Adjustments

	N2
	

	N2-01
	AFR Gain
	-
	0.00-10.00
	1.00
	1.00
	*1

	N2-02
	AFR Time
	ms
	0-2000
	50
	50
	*1

	N2-03
	
	ms
	0-2000
	750
	750
	*1

	
	

	N5
	

	N5-01
	Feedfoward Sel
	-
	0/1
	1
	1
	*2

	N5-02
	Motor Accel Time
	s
	0.001-10.000
	0.178
	0.355
	*2

	N5-03
	Feedfoward Gain
	-
	0.00-100.00
	1.00
	1.00
	*2

	O
	

	O1
	

	O1-01
	User Monitor Sel
	-
	4-99
	6
	6
	

	O1-02
	Power-On Monitor
	-
	1-4
	1
	1
	

	O1-03
	Display Scaling
	-
	0-39999
	0
	0
	

	O1-04
	Display Units
	-
	0/1
	0
	0
	*2

	O1-05
	LCD Contrast
	-
	0-5
	3
	3
	

	O2
	
	
	
	
	
	

	O2-01
	Local/Remote Key
	-
	0/1
	0
	0
	

	O2-02
	Oper Stop Key
	-
	0/1
	0
	0
	

	O2-03
	User Defaults
	-
	0-2
	0
	0
	

	O2-04
	Inverter Model #
	-
	0-FF
	
	
	заводские установки не менять!

	O2-05
	Operator M.O.P.
	-
	0/1
	0
	0
	

	O2-06
	Oper Detection
	-
	0/1
	0
	0
	

	O2-07
	Elapsed Time Set
	hr
	0-65535
	0
	3  *1
	15 - для *2

	O2-08
	Elapsed Time Run
	-
	0/1
	1
	1
	

	O2-09
	InitModeSet
	-
	2
	2
	2
	

	O2-10
	Fan ON Time Set
	hr
	0-65535
	0
	7  *1 
	30 – для *2

	O2-12
	Fault Trace Init
	-
	0/1
	0
	0
	

	O2-15
	Initialize Sel
	-
	0/1
	0
	0
	

	O3
	
	
	
	
	
	

	O3-01
	Copy Function Sel
	-
	0-3
	0
	0
	

	O3-02
	Read Allowable
	-
	0/1
	0
	0
	

	S
	Lift Function

	S1
	

	S1-02
	DC Inj I @start
	%
	0-100
	50
	100
	*1

	S1-03
	DC Inj I @stop
	%
	0-100
	50
	100
	*1

	S1-04
	DC Inj T @start
	s
	0.00-10.00
	0.30
	2.0  *1 
	1.5 – для *2

	S1-05
	DC Inj T @stop
	s
	0.00-10.00
	0.6
	1.0
	

	S1-06
	Brake open delay
	s
	0.00-10.00
	0.2
	0.7
	

	S1-07
	Brake Close Delay
	s
	0.00 – S1-05
	0.10
	1.0
	

	S1-14
	SE2 det T
	ms
	0 – S1-04-S1-06
	200
	200
	

	S1-15
	SE3 det T
	ms
	0-5000
	200
	200
	

	S1-16
	Run Delay T
	s
	0.00-1.00
	0.10
	0.1
	

	S1-17
	DC Inj gain @gen
	%
	0-400
	100
	100
	*1

	S1-18
	DC Inj gain @mot
	%
	0-400
	20
	20
	*1

	S1-19
	Cont open delay
	s
	0.00-1.00
	0.10
	0.1
	

	S1-20
	Zero Servo Gain
	-
	0-100
	5
	5
	*2

	S1-21
	Zero Servo Count
	-
	0-16383
	10
	10
	*2

	S1-22
	Torque incr T
	ms
	0-5000
	500
	500
	*2

	S1-23
	TorqCompgain@low
	-
	0.500-10.000
	1.0
	1.0
	*2

	S1-24
	TorqCompBias@rai
	%
	-200 - +200
	0.0
	0.0
	*2

	S1-25
	TorqCompBias@low
	%
	-200 - +200
	0.0
	0.0
	*2

	S1-26
	DWELL speed
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	0.0
	

	S1-27
	Door Zone Level
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	0.0
	

	S1-28
	
	-
	0/1
	0
	0
	

	S1-29
	
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	0.0
	

	S2
	
	
	
	
	
	

	S2-02
	SlipCompgainMot
	-
	0.0-2.5
	0.7
	1.0
	*1

	S2-03
	SlipComp gainGen
	-
	0.0-2.5
	1.0
	0
	*1

	S2-07
	SlipCompDelay T 
	ms
	0-10000
	200
	200
	*1

	S3
	
	
	
	
	
	

	S3-01
	Short floor sel
	-
	0/1
	0
	0
	

	S3-03
	
	s
	0.0-2.0
	0.0
	0.0
	

	S3-04
	
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	0.0
	

	S3-05
	
	Hz
	0.0-120.0
	0.0
	0.0
	

	S3-06
	
	-
	0/1
	0
	0
	

	S3-09
	
	-
	0/1
	1
	1
	

	
	
	
	
	
	
	

	Примечание:  *1 - используются  для преобразователей без датчика обратной связи,

*2 - используются  для преобразователей  с  датчиком обратной связи,

*3 - используются  для преобразователей  мощностью 22 кВт.


3 УСТАНОВКА ПАРАМЕТРОВ ДВИГАТЕЛЯ  (Е2-01 – Е2-12)

3.1 Для достижения максимальной производительности регулятор скорости самостоятельно определяет и устанавливает требуемые константы двигателя в режиме тестирования AUTOTUNNING (индикатор AUTOTUNNING излучает). 

Тестирование двигателя проводится при проведении пуско-наладочных работ.

Перед проведением тестирования необходимо снять канаты с канатоведущего шкива (КВШ) лебедки. Тестирование проводится в сборе с редуктором и с вращением двигателя.

Определенные в результате тестирования константы двигателя автоматически записываются в параметры  Е2-01 – Е2-12:

(Е2-01) – Номинальный ток двигателя, А (табличное значение);

(Е2-02) – Номинальное скольжение, Hz;

(Е2-03) – Ток холостого хода, А;

(E2-04) – Число полюсов двигателя (табличное значение);

(Е2-05) – Сопротивление обмотки, Ом;

(Е2-06) – Падение напряжения из-за индуктивности рассеяния, %;

(Е2-07) – Коэффициент насыщения сердечника 1 (при I=0.5*IНОМ.ДВИГАТЕЛЯ);

(Е2-08) – Коэффициент насыщения сердечника 2 (при I=0.75*IНОМ.ДВИГАТЕЛЯ);

(Е2-11) – Номинальная выходная мощность, кВт (табличное значение);

(Е2-12) – Коэффициент насыщения сердечника 3 (настраивается при тестировании).

3.2  Перед проведением тестирования необходимо выполнить следующие действия: 

1) Отключить вводное устройство.

2) Отключить провод 015, идущий от регулятора скорости в устройство управления УЛ, от клеммы В12 клеммника ХТ4 устройства управления и подключить к клемме В13 клеммника ХТ4.

3) Отключить провода L16, L26, L36, идущие от регулятора скорости в устройство управления УЛ от клемм 1,2,3 клеммника ХТ1 устройства управления УЛ и подключить к клеммам 4 (провод L17), 5 (провод L27), 6 (провод L37), соответственно.

4) Включить вводное устройство и устройство управления УЛ.

5) Установить значение параметра А1-02 для выбора типа регулятора:

А1-02=2 (для регуляторов без датчика обратной связи)

А1-02=3 (для регуляторов с датчиком обратной связи)

6) Перевести регулятор в режим автоматического определения параметров двигателя:

Для этого нажимайте клавишу MENU, пока не загорится индикатор AUTOTUNNING.

На дисплее высветится первый параметр: T1-01 – способ тестирования двигателя. Нажав клавишу "(" на дисплее высветится значение параметра (1 – заводская установка). Используя клавиши "(", "(", "Reset", "(" установить значение параметра T1-01=0 (тестирование с вращением двигателя). Для перехода к следующему параметру (T1-02, T1-03 и т.д.)  необходимо после записи значения текущего параметра нажать клавишу "(".

Параметры двигателя для проведения автоматического тестирования записываются в регулятор с заводской таблички двигателя. Их описание приведено в таблице 6.

Таблица 6

	Параметр
	
	Пояснения

	
	Auto Tuning
	Отображает режим автоматической настройки.

Индикатор AUTOTUNNING излучает.

	T1-01
	Tuning Mode Sel

1 (заводская установка)
	Отображает способ тестирования двигателя:
Установить R1-01=0 (c вращением двигателя).

	T1-02
	Mtr Rated Power
	Отображает номинальную мощность двигателя в киловаттах.

Используйте клавиши:  "Reset" - для выбора разряда, "(", "(" - для изменения значения,  "( " – для записи нового значения установки.

	T1-03
	Rated Voltage
	Отображает номинальное напряжение двигателя.

Используйте клавиши:  "Reset" - для выбора разряда, "(", "(" - для изменения значения,  "( " – для записи нового значения установки.

	T1-04
	Rated Current
	Отображает номинальный ток двигателя.

Используйте клавиши:  "Reset" - для выбора разряда, "(", "(" - для изменения значения,  "( " – для записи нового значения установки.

	T1-05
	Rated Frequency

50,0 (заводская установка)
	Отображает номинальную частоту питающей сети двигателя.

Используйте клавиши:  "Reset" - для выбора разряда, "(", "(" - для изменения значения,  "( " – для записи нового значения установки.

	T1-06
	Number of Poles

4 (заводская установка)
	Отображает количество полюсов.

Используйте клавиши:  "Reset" - для выбора разряда, "(", "(" - для изменения значения,  "( " – для записи нового значения установки.

	T1-07
	Rated Speed
	Отображает номинальную скорость в об/мин.

Используйте клавиши:  "Reset" - для выбора разряда, "(", "(" - для изменения значения,  "( " – для записи нового значения установки.

	T1-08
	PG Pulses/Rev

1024 (заводская установка)
	Отображает число импульсов датчика за один оборот (для регуляторов с датчиком обратной связи). Установить значение – 1024.

Используйте клавиши:  "Reset" - для выбора разряда, "(", "(" - для изменения значения,  "( " – для записи нового значения установки.

	T1-09
	No load current
	Отображает ток холостого хода. 

Используйте клавиши:  "Reset" - для выбора разряда, "(", "(" - для изменения значения,  "( " – для записи нового значения установки.

	
	
	

	
	Tuning ready ?

Press Run Key
	Предлагается начать тестирование, нажав кнопку "RUN". 

	Внимание! Перед нажатием кнопки «RUN» необходимо вручную, соблюдая меры безопасности, растормозить тормоз и удерживать его расторможенным до окончания тестирования и появления на дисплее надписи, свидетельствующей о успешном завершении тестирования.

	
	
	Тестирование завершено


3.3  После окончания тестирования необходимо выполнить следующие действия:

1) Перевести регулятор в рабочий режим клавишами "ESC" и "MENU" (индикатор "DRIVE" режима работы - излучает).

2) Отключить вводное устройство.

3) Подключить провод 015 к клемме В12 клеммника ХТ4 устройства управления.

4) Подключить провода L16, L26, L36 к клеммам 1,2,3 клеммника ХТ1 устройства управления.
5) Навесить канаты на КВШ лебедки. Перед навеской необходимо проверить надежность срабатывания тормозной системы.

4 Регулировка времени разгона (параметр С1-01) и времени торможения (параметр С1-02).

Время разгона  (параметр С1-01) и время торможения (параметр С1-02) подбираются при проведении работ по пуско-наладке лифта. Для обеспечения комфортного торможения не устанавливать значение параметра С1-02  менее 1,7 с.

Цель регулировки времени разгона и времени торможения при наладке лифта - добиться наименьшей разницы во времени дотягивания до точной остановки при поэтажном и через этажном разъездах. Для этого необходимо:

1) установить такие значения параметров С1-01 и С1-02, при которых лифт останавливается в датчике точной остановки (ДТО) без сбоев (не «проскакивает» точную остановку) при поэтажном и через этажном разъездах. Ориентировочные значения параметров указаны в таблице 5.

2) при заданном времени разгона (С1-01) установить такое значение параметра С1-02, при котором время дотягивания до точной остановки при через этажном разъезде (время движения на установившейся малой скорости до точной остановки) Тч равно 1,0…1,5 с.

3) настройкой значения параметра С1-01 добиться, чтобы время дотягивания до точной остановки при поэтажном разъезде Тп  Тп≈Тч. Если Тп>Тч, то значение С1-01 необходимо уменьшать, если  Тп<Тч, то значение С1-01 необходимо увеличивать.

Указанные ниже рисунки 4, 5 поясняют принцип настройки значений параметров С1-01 и С1-02. Необходимо учесть, что при использовании в лифте датчика замедления ДЗ (606-503) замедление при поэтажном разъезде производится по второму шунту замедления, а при через этажном разъезде – по первому шунту замедления. При использовании в лифте датчика замедления ДЗ-1 (605-503) замедление при поэтажном и через этажном разъездах производится по второму шунту замедления. 

Регулировка производится в режиме "МП1" с помощью кнопок "Вверх", "Вниз", "ТО" устройства управления УЛ. Для обеспечения поэтажного разъезда  необходимо сразу же после начала движения кабины от нажатия кнопки "Вверх" ("Вниз") нажать кнопку "ТО". При этом кабина должна остановиться на ближайшем этаже. Для обеспечения через этажного разъезда кнопка "ТО" нажимается после прохождения кабиной не менее одного этажа.
Точность остановки кабины настраивается регулировкой значения параметра D1-02. Цель регулировки – добиться при точной остановке кабины нахождения датчика точной остановки (ДТО) в середине шунта точной остановки (ТО).

Если при точной остановке кабины ДТО не доходит до середины шунта ТО, то значение D1-02 необходимо увеличивать с шагом 0,1 Гц, всякий раз проверяя при остановке кабины положение ДТО относительно середины шунта ТО.

Если при остановке кабины ДТО переходит середину шунта ТО, то значение D1-02 необходимо уменьшать с шагом 0,1 Гц, проверяя на каждом шагу положение ДТО относительно середины шунта ТО. Длина шунтов точной остановки кабины на всех остановках лифта должна быть одинаковой.

5  Меры при возникновении в системе регулятор-двигатель 
вибрации, рысканья и других проблем 

Если в процессе выполнения пробного запуска в системе возникают вибрация, рысканье, или другие проблемы, отрегулируйте параметры в соответствии с п.п. 5.1, 5.2 настоящего руководства.

5.1 Вибрация и рысканье в системе с регулятором без обратной связи.

Таблица 7

	Наименование (номер параметра)
	Проявление
	Заводская установка
	Рекомен-дуемое значение
	Метод регулировки

	Коэффициент при определении обратной связи управления скоростью

(N2-01)
	Повышение скорости реагирования при управлении скоростью и моментом. Управление рысканьем и вибрацией при средних скоростях (10..40 Гц).
	1,00
	0,5..2,00
	Уменьшайте значение, если скорость реагирования при управлении скоростью или моментом мала. 

Увеличивайте значение, если  возникает рысканье или вибрация.

	Коэффициент начальной компенсации момента

(С4-01).
	Повышение скорости реагирования при управлении моментом и скоростью. Управление рысканьем и вибрацией.
	1,0
	0,5..1,5
	Увеличивайте значение, если изменение момента отстает от изменения нагрузки. 

Уменьшайте значение, если  возникает рысканье или вибрация.

	Постоянная времени начальной компенсации момента

(С4-02).
	Повышение скорости реагирования при управлении моментом и скоростью. Управление рысканьем и вибрацией.
	20 мс
	20..100
	Уменьшайте значение, если скорость реагирования при управлении скоростью или моментом мала. 

Увеличивайте значение, если  возникает рысканье или вибрация.

	Время задержки компенсации скольжения (С3-02).
	Повышение скорости реагирования при управлении скоростью. Увеличение стабильности скорости.
	2000 мс
	100..1500
	Уменьшайте значение, если скорость реагирования при управлении скоростью мала.

Увеличивайте если скорость нестабильна.

	Коэффициент компенсации скольжения (С3-01).
	Повышение точности управления скоростью.
	1,0
	0,5..1,5
	Увеличивайте значение, если скорость реагирования при управлении скоростью мала.

Уменьшайте значение, если скорость очень велика.

	Выбор несущей частоты 
(C6-02).
	Стабильность скорости и момента на низких скоростях (0,00..10 Гц). Уменьшение шума двигателя.
	3
	3
	Увеличивайте значение, если шум двигателя значителен. 

Уменьшайте значение, если при низких скоростях возникает рысканье или вибрация.


Если автоматическое определение параметров двигателя не было проведено, то возможна некорректная работа регулятора.

5.2 Вибрация и рысканье в системе с регулятором с обратной связью.

5.2.1 Настройка пропорциональных коэффициентов автоматического регулятора скорости ASR (С5-01/03/09).

Эти коэффициенты настраивают чувствительность регулятора скорости.

Чувствительность увеличивается при увеличении значений параметров.

Вибрация будет происходить, если значения параметров слишком велики.

· Увеличивайте С5-01, если ASR слишком медленен при пуске  или на очень низких частотах;  уменьшайте С5-01, если происходит вибрация.

· Увеличивайте С5-03, если ASR слишком медленен на большой скорости или отклонение от заданного значения происходит при изменениях скорости в пределах большой скорости; уменьшайте С5-03, если происходит вибрация. 

· Увеличивайте С5-09, если ASR слишком медленен в пределах малой скорости или отклонение от заданного значения происходит на установившейся скорости; уменьшайте С5-09, если вибрация происходит в пределах малой скорости во время торможения.

5.2.2 Настройка интегральных коэффициентов автоматического регулятора скорости ASR (С5-02/04/10).

Эти коэффициенты настраивают интегральные постоянные времени регулятора скорости.

Увеличение постоянной времени уменьшает чувствительность и точность установления скорости при внезапном изменении нагрузки.

Вибрация и рысканье возникают при слишком малых значениях параметров.

· Уменьшайте С5-02, если отклонение скорости компенсируется слишком медленно при пуске или на очень низких частотах;  увеличивайте С5-02, если происходит вибрация.

· Уменьшайте С5-04, если отклонение скорости компенсируется слишком медленно на большой скорости или отклонение от заданного значения происходит при изменениях скорости в пределах большой скорости; увеличивайте С5-04, если происходит вибрация.

· Уменьшайте С5-10, если отклонение скорости компенсируется слишком медленно в пределах малой скорости или отклонение от заданного значения происходит на установившейся скорости; увеличивайте С5-10, если вибрация происходит в пределах малой скорости во время торможения.
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